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NAVOD K POUZITI ZVUKOVE DEKODERY MS
& nezvukove dekodéry MN

pro verzi sw 4.254

s pfedbéZznym popisem vlastnosti pro verzi 6.0
VYDANI:

...star$i vydani na strané 3

verze sw 4.225 --- 2022 10 25

2022 12 05

2023 02 01

doplnény typy MN --- 2023 04 03

2023 04 25

2023 04 28

2023 06 07

doplInéno ekvalizovani zvuku --- 2023 06 20
2023 07 27

2023 09 25

verze sw 4.421 --- 2024 02 19

verze sw 4.250.1 --- 2024 05 29

verze sw 4.254 --- 2024 08 22

generatory koufe RAUSI a RAUDU--- 2024 09 13
2024 12 06

MS450, -R, -P22, -P14
MS440C, -D

MS480, -R, -F, -P16
MS5491, -R, -F, =N, -L,
Ms500, -R, -F, N
MS540E24, -P12
Ms540

MS581N18, -G, |
MS521N18,

MS950 u. LOKPL?50P, -K
MS970 = MS950 + ADAUS950
MS990L, -K u. LOKPL990P

MN140E24, -P12
MN160, N, -L
MN170, -R, -F, N
MN180ON18
MN250

MN300, -R, -F, -P16 MS990K = MS990 se sroubovacimi svorkami

ﬂ:gigb_?bpzz Vybér 2 palety vjrobki ZIMO M
! . malé dekodéry ve zvétdeném zobrazenl (1,5 1)
MS970 = Ms950 + adaptér dekodéry pro velkd méfitka v origindlni velikosti

pro americké lokomotivy velkych méritek
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Protokol zmén v tomto navodu k pouZiti

2019 09 11
2020 01 23
2020 04 12
2020 06 01
2020 07 07
2020 08 23
2020 09 01
2020 09 13
2020 10 14
2020 11 15
2020 11 26
2021 02 15
2021 03 08
2021 03 14
2021 04 12
2021 05 12
202105 13
2021 06 14
2021 06 29
2021 07 28
2021 08 02
202110 28
2021 11 25

20211224
2022 01 05
2022 01 18
2022 01 25
2022 06 10
2022 08 01
2022 09 15
2022 10 25
2022 11 03
2022 12 05
2022 12 15
2023 02 01
2023 04 03
2023 04 25
2023 04 28
2023 06 07
2023 06 20
2023 07 11
2023 07 27
2023 09 25
2023 97 29
2024 02 02
2024 03 15
2024 05 31
2024 08 02
2024 08 22
2024 09 13
2024 12 06

titulni obrazek: MS440C, rizné zmény a rozloZeni, dalsi tfidy zvuku

MS480, MS490, MS580 doplnéno zapojeni, MS450, MX450 opraveno zapojeni

CV248, 249 (verze a subverze bootovani)

nova kapitola ,Pfehled CV*; vSechna CV v ¢iselném poradi; MS490 revize A

kapitoly ,Zakladni nastaveni*, ,Analogovy provoz"*, ,ABC" CV12, 27

kapitola ,Zakladni nastaveni* CV12, 27; kapitola ,Zastaveni u navéstidla... (Lenz ABC)"

kapitola Efekty“: dal$i dopInéni

kapitola ,SUSI,...

kapitola 3.6 CV; doplinéni typti o MS590N18, aktualizace u ostatnich dekodér

kapitola 5.6: CV346, doplnén bit 6

shrnuti... kapitoly 3.13, 3.21, 3.25 rizné opravy a doplnéni, doplnéna kapitola 6, plany piipojeni MS590, MS950, MS990
doplnéni ,StayAlive* v planech pfipojeni, rizna CV153..., aktualizace, doplnéni tab. typd, rozdéleni na ,malé* a dek. pro velka méfitka
kapitola 3.22, dopInéni CV pro generatory koufe

kapitola 3.22, popis dvou generator(i koure, doplnéna predbézna kapitola ,Vlastnosti*

znazornéni ohledné StayAlive pro miniaturni dekodéry

nové znazornéni dekodéru pro velka méfitka MS990

kapitola 3.26: nové CV264 nizké napéti dekodéry pro velka méfitka a specialni dekodéry

NOVA kapitola 3.12 ,Zastaveni Fizené vzdalenosti — konstantni brzdna draha“

kapitola 3.24 prepracovana, alternativni pouziti pini SUSI; rizné opravy

Shrnuti... aktualizovano na 4.105

Doplnéni MS560

Kapitola 3.x: néktera smazani/zmény u odkazt ,od verze sw..."

Strana 5 (prehled velkych méfitek): doplnéna nizka napéti, Kapitola 4 (RailCom): novy text pro ,Aktudlni stav a dale..."
Kapitola 2: Data pro STACO1, kapitoly 3.22, 6,3, tabulka CV: CV133, bit 6

rizné kapitoly: CV111, 133, 178 nové nebo doplnéni; kapitola 7 (Update SW ... MXULFA) nové obrazky
Kapitola 3.4. CV15, 16 (zdmek dekodéru), kapitola 5.6: dopinéno CV838

Kapitola ,Ridici vodice pro servo..." doplnéno DULEZITE UPOZORNENI

nova kapitola (v dobé vzniku: 7.) ,Skripty pro dekodéry...“, ,Tlacitka pro posun...“ CV124

CV20, bit 7

MS480, MS490, MS500, MS590: rev. B. doplnény Udaje pro stabilizovany zdroj nizkého napéti v pfipojovacich planech a tabulkach
nova kapitola ,Upozoméni pro montaz pro (predevsim) starsi lokomotivy“; opraven obrazek pfipojeni LOKPL950; rizné optimalizace
doplnéna nebo rozsifena rizna CV (10, 192, 195 — 199, ...), Cisla kapitol v seznamu CV nyni klikatelna

oprava CAD MS950 IN3/IN4

oprava CAD MX605FL (viz MS560)

rizné opravy a doplnéni (CV203/204, chybéjici odkazy,...)

doplnéno CV250 pro dekodéry MN, odstranén CV27 — bit 2, doplnény informace k CV49, 50 a 56

doplnéni rodin MN: MN170, MN180, MN300, MN330, MN340

rizné opravy a vylep$eni obrazkd piipojeni

rizna doplnéni a opravy (15. 16, 288, 100, 101,...)

rizna vylepseni a opravy obrazkd piipojeni MN170 a tabulka MN

kapitola o ekvalizovani zvuku (filtry)

rizné malé zmény a doplnéni (popis CV515, 58, 116, seznam rozdilid MX/MS,...)

kapitola ,...asymetrickym..." (ABC), zejména obrazky ... malé korekce formatovani v prehledu CV

nové dekodéry MS491, MS581, MN160; nova stranka pro uz nevyrabéné dekodéry, doplnéna ID dekodéru
optimalizace pfipojovaciho planu MN160L

MS540E24, MN140E24, LOKPLI50K, kapitola 11 CV30 chyba ¢teni, CV394:piekryti razd pary

MN340C/D po SW4.241 IN1 logicky také FA11 (misto FA10); MS440C/D po SW4.241 IN1 logicky také FA11
RCN-255: aktivace HLU CV27 bit 2, DDA CV28 bit 7, nové: CV99, CV348 bit 5, CV144 bit 4 = gong;

doplnény MN140P12, MS591N18

doplnény STACO4, MS540P12

pfipojovaci plany generatora koufe v ,Technickych datech...“ a konfigurace pod ,Konfigurace generatorti koufe*

nové doplnény MN150 a MN150N; shrnut STACO (Stay-Alive Controller S14)

SHRNUTI viastnosti, JESTE NEimplementovanych do verze sw 4.250.1

(vétsinou planovanych do 6.00)

0 brzdéni motorem (pro pohony bez $neku): CV151 (jen pokud neni v Consist)

o adaptivni zrychleni a specialni varianty pro zrychleni: CV123, 394, 246, 348 *)

o specialni druh provozu ,regulace v km/h“: CV135, 136 *)

o ,procedura CV 300" a méfici jizda pro zakladni zatizeni: CV300-302

o tfidy zvuk jizdni zvuky, zvuky pantografi: CV588, 593, 594, 596, 598

o specialni opatfeni (pferuseni zrychleni) pro dieselmechanické lokomotivy: 364. 365

o dekodéry pro velkd méfitka: druhy generator koufe; v 4.205 uz vypousténi vody z vélcu a start 2. spalovaciho motoru

o ,stereo” (dekodéry pro velka méfitka, 2 zvukové vystupni kanaly, nastaveni v CV Page 31/32 = 145/0);

0 senzor spadu a obloukt uveden do provozu, pro zobrazeni na ovladaci a ovlivnéni zvuku.

o vliv regulace CV58, zavislost na zatizeni parni/motorova: CV277 — 279, 280, 154, 158, 378 — 379

o dalkové svétlo zavislé na rychlosti (podle ,pravidla“ 17): CV399

o zvuk startu motoru CV836

*) oznaceny blok vlastnosti bude oproti generaci MX vytvofen nové, protoZe na jedné strané ma obsahovat optimalizované

vlastnosti, a na druhé strané pfinese pfipravené sluzby pro budouci formy provozu (prvni planované novinky v tomto smyslu:
zobrazeni vzdalenosti do cile na ovladaci).
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Souvislost mezi zvukovymi dekodéry MS &
nezvukovymi dekodéry MN

coZ je vidét z nasledujiciho pfehledu:

Zvukové dekodéry MS a nezvukové dekodéry MN jsou z jednoho tésta.

Stejny hardware, samoziejmé kromé specialnich sou¢astek pro vytvareni zvukd, a spole¢né vyvijeny software znamenaji

- stejné jizdni vlastnosti (mj. dllezité pro spojené lokomotivy);

- stejna (velmi podobna) konfigurace, v€etné specialit ZIMO jako

- Svycarské mapovani“, skripty, pfihlaSovani v DCC a mfx, a mnoho jiného;

- stejna organizace projektd (zvukové projekty, popf. projekty dekodéra).

Proto existuje tento spoleény navod k pouziti pro zvukové a nezvukové dekodéry. Odstavce, které se vztahuji jen na zvuk, mohou
byt u nezvukovych dekodérli samozfejmé ignorovany.

star$i VYDANI:
prvni vydani k prvnim dodavkam, verze sw 1.00 --- 2018 04 17

2018 08 23

verze sw 2.00 --- 2019 01 08

) . 2019 01 25

Upozornéni pro ty, kdo pfestupuji.‘ ,{'.“‘ ” % verze sw 2.04 s vyhledem na pozdgjsi verze --- gg]g 82 gg

- ; , o verze sw 4 s vyhledem na 5 --- 2019 09 11

ROZd'Iy meZI dekOdery MX a MS & MN dopInény miniaturni typy a Next --- gg;g (1)$ gg

2020 03 25

verze sw 4.10 s vyhledem na 5 --- 2020 04 12

Kdyz odhlédneme od rozsifeni v mnoha oblastech (zejména samoziejmé, co se tyka dekodért MS, kvality zvuku) se dekodéry MS Voro w50 0200624

& MN chovaji stejné jako MX. Jsou ale pfipady, kdy — aby byly mozné jesté lepSi jizdni vlastnosti — plsobi uréita nastaveni (CV) )

jinak nebo jsou UpIné nova, zde jsou uvedena nejdulezitéjsi z nich: verze swaIo m 20210210

CV12 (druhy provozu): podle normy VHDM je mozné blokovani jednotlivych druhd provozu (DCC, mfx, MM, analog); standardné verze sw 4.95 - 2021 06 14

jsou v8echny povoleny. Kapitola 3.1. verze sw4.100 — 3331 8? fg

CV5, 57 (max. rychlost, regulaéni reference): CV5 ziskalo zpét ptvodni vyznam pro redukci maximalni rychlosti, ktera se u dekodé- verze sw t Ao 202 0T 28

ra MX Iépe dosahuje pomoci CV57. CV57 naopak slouzi k vybéru, zda ma byt rychlost zavisla na jizdnim napéti, nebo nebo zda 202111 05

maji byt zmény napéti nastavenim reference na nastavenou niz&i hodnotu (napf. 14 V) netcinné. NENI v SW 4.50. Kapitola 3.6. o o2 2

CV56 (hodnoty P a I): pGsobi, jen pokud CV147,148,149 = 0. Kapitola 3.6. 202201 18

, L, , , , . , verze sw 4.215 --- 2022 01 25

CV144 (zabrana programovani a update): odpada, pro nové dekodéry nepotiebna. gggg 823 %g

CV147, 148, 149 (kompletni nastaveni PID): nova CV, umoznujici oddélené vysoce presné prizplsobeni integracni, diferencialni a 2022 08 01

proporcionalni hodnoty pro regulaci dle EMS, nahrazuji CV56, pokud <> 0. Kapitola 3.6. o 20220915

CV190, 191 (Cas rozsviceni a zhasnuti pro efekty 88, 89, 90): nova definice, pro vétsi rozsah nastavitelnych ¢ast (nyni 0 — 320 s). +aktudlnf vydanina strané 1
Kapitola 3.21.

CV49, 50 na rozdil od dekodért MX se zde hodnoty CV 3/49, popr. 4/50 nescitaji, ale plati vzdy vys$si hodnota. Kapitola 3.7.
ZIMO ELEKTRONIK



Zvukove dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN140... MN340

| . Prehled typt a typové zavislych dat

Spoleéna technicka data zvukovych dekodéri MS viz néasledujici kapitola!

1.1 Zvukové dekodéry MS pro ,malé” velikosti (N az HO)

MS450P22

MS5440C, D

-
el
‘a
.

-
“
tm

MSdSUPf 6

Strana 4

7

MS491N

TV ] Ho 1
M5491, -R, -F

MS500, R, -F _
— -_—

MS550N

MS560

MS491, MS500, M5560 NEmaji MTC

MS581N18

MS5591N18

MS540E24

MS591N 18 a MS340E24, -P12 NEmaji MTC

M5540P12

standard HO miniaturni KATO Next E24 E24+PluX12
. MS450
MS dekodéry (mono) MS440 MS480 MS491 MS500 MS581N18 /MS540P12
pro malé velikosti (N, TT, Ho...) |~ MS450, F’,’j 6/ P22/- | ¢ (noma)/-D (zIMO) | MS480,-R, -F/-P16 | MS491,-R, -F/-N, -L MS500, -R, -F /-N MS560 /-G s ext. mini-goldcap MS591N18 MS540E24 na adaptéru
rozméry [mm] 30x 15 x4 30x15x 4 19 x 11 x 3,1 19%x7,8x2,8 14 x 10 x 2,6 27 x 14 x 2.6 24,9 x 10 x 4 15 % 9,3 x 3,1 19 x 8,7 x 2,8/ 3,3 celkova vyska
technika pripojeni | 4% i/ B/ KO | . .",.., | A O /i | 2/ | 72 0 O/ | O e Next Next E24 A
celkovy proud trvale
motor+zvuk+FA  (spicko- | 1,2 A (2,5 A) 12A (25A) 08A (1,5A) 07A (1,5A) 07A (1,5A) 07A (1,5A) 08A (1,5A) 07A (1,5A) 08A (1,5A)
vé)
funkéni vystupy ;I'?éj ‘:lec;i'/lglsélj(o; 4/8 vechny 4/8 6 4vod./4kon. 5 4vod./2kon. 4 viechny / 2 kon. 2 oba 6 4kon. 6 4kon. 8 ;?s‘;? ﬁlkon. 8 4kon.
vE. 2x svétla  (+ log. vy- (+2 iogické) ' kon. 2 p&j. pl. / 2 pé&j. pl. 1 paj. pl. / 3 paj. pl. vod. / 2 p&j. pl. péj. pl. 2 paj. pl. 2 p&j. pl. (+4 Iogické) 4 paj. pl.
stupy) (+6/2 logické) (+2 logické) (+2 logické) (+2 logické) (+2 logické) (+3 logické) (+2 logické) (+2 logické)

(+1 alt. jako IN1)

(+1 alt. jako IN1)

ovladaci vodice pro ser-
va

(kompletni pfipojeni

s napdjenim 5 V)

2 at vyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

2 at vyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

2 alt vyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

2 alt vyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

2 at vyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

2 alt vyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

2 at Vvyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

2 alt vyuz. log. vyst.

(NE, nutnych ext. 5V)

2 alt vyuz. log. vyst.
(NE, nutnych ext. 5V)

pfipojeni SUSI
volitelné SUSI, 12C, nahra-
vani zvukl

aNno alt. vyuz. log. v.
paj. pl. / kon. PluX

aNno alt. vyuz. log. v.
kon. MTC

ano alt. vyuz. log. v.
paj. pl. / kon. PluX

ano alt. vyuz. log. v.
paj. pl.

ano alt. vyuz. log. v.
paj. pl.

ano alt. vyuz. log. v.
paj. pl.

ano alt. vyuz. log. v.
kon. Next18

ano alt. vyuz. log. v.

paj. pl.

ano alt. vyuz. log. v.
kon. E24 / paj. pl. [ na paj. pl.

spinaci vstupy

1 paj. pl. / kon. PluX

2 kon. MTC

pro det. naprav, jaz. kontal;tj)f +2 alt. vyuz. log. vyst. +2 alt. vyuz. log. vyst. 2 alt. Vvyuz. log. vyst. 2 alt. Vvyuz. log. vyst. 2 alt. Vyuz. log. vyst. 2 alt. Vvyuz. log. vyst. 2 alt. Vvyuz. log. vyst. 2 alt. Vvyuz. log. vyst. 2 alt. Vyuz. log. vyst. ne
stabilizované nizké napéti 5V moznych 5 V max. 200 mA 5V max. 50 mA 5V max. 50 mA 5 V max. 50 mA 5V max. 50 mA 5 V max. 200 mA ne 5V max. 50 mA ne
k dispozici na viz pripojeni kon. MTC paj. pl. paj. pl. paj. pl. paj. pl. paj. pl. kon. E24
pfipojeni zas. energie ano ano ano ano ano ano ano [ paj. pl
_elyty 15V/ vodige / kon. PluxX paj. pl. paj. pl. / kon. PluX paj. pl. paj. pl. ne int. zas. (navic k nému) ne kon. E24 + paj. pl. 1 0'00' F
supercap PRIMO na dek. (bez limitu) (bez limitu) max. 1000 uF max. 1000 uF max. 1000 uF ext. tantaly 5V paj. pl. max. 1000 uF max. a
vystupy na reproduktor
ydle’?;kSQ‘/)4Q(2xs 1 3wra-80 1 1wra-8a 1 1wrso 1 1wrse 1 1wrso 1 1wrso 1 3wr4-80 1 1wrse 1 1wrse
’ Q par.) vodiée / kon. PluX kon. MTC vodiée / kon. PluX vodi¢e vodi¢e vodice kon. Next18 kon. Next18 kon. Next18 [ xon. Plux12 + paj. pl.
- kon. PluX - oo
. e 4-9. vodice == Vvodice+tNEM b NEM651 primo kon. 21MTC komp. KATO E24 s pluX[12]
legenda techniky pripojeni 2 117 s 22 22 651[652 [651] NEM651 651 3 plochy (N) / dhlovy (L) mrc (Crom.p zimo) Next kon. Nexts [ING) o Fryys”  [E24 kon.E24 EzaBEd 70 00

Informace: dekodéry MS491, MS500, MS560 a MS591N18 (vzdy vSechny typy) NEJSOU schopné mfx; proto jsou mozné mensi rozméry.

ZIMO ELEKTRONIK




Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340
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1.2 Zvukové dekodéry MS pro velka méfitka (0, 1, G, 2...)

velikost 0 a ,mensi velké"“

MS dekodéry pro velkéd méritka MS950 (P/K) MS955 MS990L popr. MS990K
rozméry [mm] 50 x 23 x 13 50 x 26 x 13 50 % 40 x 13 bez odlamovaci asti
. v . . 63 pintl popr. 38 Sroub.
technika pripojeni 34 pind 38 pint svorek + 21 pind
celkovy proud trvale 4A 4A 6A
motor+zvuk+FA  (Spickové) (10 A) (10 A) (10 A)
z toho: funkéni vystupy 2A 2A 2A

funkéni vystupy

vE. 2x svétla  (+ log. vystupy)

11  vsech 11 na kon.

(+3 logicke)

11 vsech 11 na kon.
(+2 spec. vyvody)
(+4 logické)

15 vsech15na pinech popf.
Sroub. svorkach

nizké napéti 1,5 A 1,5 A 1,5A
5V pro serva a jiné spotfebice .
5V popt. 10 V audionapéti 0,5 A (5V nelze pretizit!) 0,5 A (5V nelze pretizit!) 0,5 A (10V nelze pretizit!)
ménitelné nizké napéti od 1,5 V neni k dispozici neni k dispozici 2A
ovladaci vodice pro serva 2 vyvody pro serva 2 vyvody pro serva 6 pinyeh 3pslovych pripojek
(kompletni pfipojeni s napajenim 5 V) pro serva

+ 2 alt. vyuz. log. vyst.

+ 2 alt. vyuz. log. vyst.

+ 2 alt. vyuz. log. vyst.

pripojeni SUSI

voliteln& SUSI, 12C, nahravani zvuku

ANO samostatny 4polovy
konektor SUSI
a druhé rozhrani SUSI
na kolikové li§té

@NO samostatny 4polovy
konektor SUSI
a druhé rozhrani SUSI
na kolikové listé

ANO samostatny 4polovy
konektor SUSI
a druhé rozhrani SUSI
na kolikové li§té/Sroub. svorkach

spinaci vstupy
pro det. naprav, jaz. kontakty aj.

4 na konektoru
+ 2 alt. vyuz.

4 na konektoru
+ 2 alt. vyuz.

4 na kolik. li&t&/Sroub. svorkéch
+ 2 alt. vyuz.

pfipojeni zas. energie
- interni
- externi

ANO interni zas. energie ze
3 supercaps
(navic k internimu)
externi elyt/blok supercap
(15 V) na p3j. pl.

ANO interni zas. energie ze
3 supercaps
(navic k internimu)
externi elyt/blok supercap
(15 V) na pdj. pl.

ANO interni zas. energie ze
3 supercaps
(navic k internimu)
externi elyt/blok supercap
(15 V) na p3j. pl.

vystupy na reproduktor
8 Q nebo4 Q (2x 8 Q par.)

2% 3W/4-8Q
na kolik. listé

2% 5W/4-8Q
na kolik. listé

2% 10w/4-80
na kolik. li§té popf. Sroub. svorkach

1.3 Generatory koufe ZIMO pro dekodéry ZIMO pro velka méfitka

, , . RAUSI1 RAUSI2 RAUDU1
pulsni generator koure . . L.
single single dualni
rozméry [mm] 49 x 29 x 23 45 x 24 x 23 49 x 29 x 23
velikosti 0,1,G 0 0,1,G
objem nadrze [ml] 4 3 4
doba koufeni [min] 12 10 8

Topné téleso mlze byt provozovano s napétim 20 — 24 V.

RAUSI
jednoduchy generator koufe
pro velikosti 0, 1, G
49 x 29 x 23 mm

45 x 24 x 23 mm

jednoduchy generétor koufe
mesnsi, pro velikost 0

MS990L

MS990K

MS950K
S
7
i
S
=

MS950P E
&
)
(H
A
-
o

ms970 -

‘-
RAUDU1

RAUSI2 avojity generétor koure

pro velikosti 0, 1, G
49 x 29 x 23 mm

ZIMO ELEKTRONIK
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Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

1.4 Nezvukové dekodéry MN pro mala méfitka (N az HO)

UPOZORNENI: Nezvukové dekodéry MN nejsou k dispozici pro velka méFitka.

7lif

]_I[J‘ -R MNIIOP22 ) MNIA0C, D Mf\ 00916
: NRAO 170, 1, ¢ MNI7ON me MNI60N MN18ON 18 MN140E24 MN250 MN150N
MN300 a2 MN150 NEMA mfx
standard HO miniaturni Next E24/P12 nizké napéti subminiaturni
MN dekodéry | pN330 MN340C/D MN3000 MN170 MN160 VIN18ON18 | MN140E24 VMIN250 MN150
pro malé velikosti (N, TT,
Ho...) MS450, -R /-P22 -C (norma) / -D (ZIMO) MN300, -R, -F/-P16 MN170, -R, -F/-N MN160,/ -N, -L MN140P12 MN150,/ -N
. 13,56 x8,7%23
rozméry [mm] 30 x 153 %22 28,6 x 15,3 x 2,5 13%x75x%x1,6 ’ ’ ’
typy s vodici: bez smrst. trubky osazen jednostranné! osazen jednostranné! 17‘6 x 10‘5 x 3‘1 12 % 8,6 x 2‘3 osazen jednostranné! 13‘3 x 9‘5 x 2‘6 1?;’2&3%;5;;’8 9‘9 x 7‘5 x 2‘1 8'2 x 5'9 x2
. .. . . — FA3-FA6: — e =
technika pripojeni | A= BB | W& oo et es | A9 I/ o-TFHE/M | == / [ I Next E24 / [ 12} A= = =ll651
celkovy proud trvale
motorrgAp fu§pi5k0vé) 1,2A (2,5A) 1,2A (2,5A) 1,0A (1,5A) 0,7A (1,5A) 0,5A (1,0A) 0,7A (1,5A) 0,7A (1,5A) 0,5A (0,8A) 0,5A (1,5A)
z toho: motggité%%ge) 1,2A (2,5A) 1,2A (2,5A) 1,0A (1,5A) 0,7A (1,5A) 0,5A (1,0A) 0,7A (1,5A) 0,7A (1,5A) 02A/5V 0,5A (1,5A)
(z toho: JEN funkéni vyst.) (0,8 A) (0,8 A) (0,8 A) (0,5A) (0,5A) (0,5A) (0,5A) (0,3A/5V)(0,5A) (0,5A)
4/8 vsechny 4/8
10 4 vod./0 Plux22 Y 6 4vod./4koli
L . - kon. 6 4vod. /4 kon. vod. /4 koliky 4 2vod. /2 koliky 4 4xon. 8/8 s/4kon. . )
v 2x Svéftfa”kc('l'lg’gs\f;spt% 6 E’:’z "I'(‘)é :‘:')I:é )p" (+6/2 logické) 2 péj. pl. /2 paj. pl. 2on./ ;é'j"";l pl. 2 péj. pl. /2 paj. pl. 2/4 paj. pl. 4 ",S?C*I‘”Y 4 4 22"0,‘?- / Ik°"ky
X . . + g + L . . pl.. + L " L s + L LA p&j. pl. paj. pl.
(+1 alt. jako IN1) ( Zn\?;t/.i)ako (+2 logické) (+2 logické) (+2 logické) (+4 logické) (+4/2 logické)
ovladaci vodice pro ser- 2  alt. vyuz. log. vyst.
va 2 alt vyuz. log. vyst. 2 alt vyuz. log. vyst. 2 alt vyuz. log. vyst. 2 a vyuz. log. vyst. - 2 alt vyuz. log. vyst. (NE, nutnych ext. 5V) * ne“ u pfipoieni zasobniku
(kompletni pfipojeni (NE, nutnych ext. 5V) (NE, nutnych ext. 5V) (NE, nutnych ext. 5V) (NE, nutnych ext. 5V) (NE, nutnych ext. 5V) ene"rgie zn’;n?e:\é e ale i tak je
s napdjenim 5 V) s |1
pripojeni SUSI . . . . . ano ait. vyuz. log. v. mozné k dekodéru pfipojit za-
- o aNno alt. vyuz. log. v. ano alt. vyuz. log. v. ano alt. vyuz. log. v. ano alt. vyuz. log. v. - ano alt. vyuz. log. v. -, / : ¥ [V
voliteing SUSI, |3écr;in;r:lrsﬂ oéi. pl. /Kon. PuX ron. MTG péi. pl. / kon. PIuX oéi. pl. on. Next18 kon. |/Ep2af§-+p||.).aj. pl. sobnik epergle prostredmctlwm
inaci vat kontroléru STACO StayAlive m
pro det. na’prSa?/“}aaZCIk\zI)itgl‘()g 1 Péj. pl. /kon. PluX 2 kon.MTC - 2 alt. vyuz. log. vyst
) T aj. +2 alt. vyuz. log. vyst. +2 alt. vyuz. log. vyst. 2 alt. Vyuz. log. vyst. 2 alt. Vyuz. log. vyst. 2 alt. Vvyuz. log. vyst. . /n.e : .
stabilizované nizké napéti N 5 V max. 200 mA N i i i 5 V max. 10mA 5V max. 50 mA N
k dispozici na pai. pl. kon. E24 vodic
/ne
e . ano ano
pripojeni Zaz-ly‘?;‘?gg\'/e/ ano ano odi p|a/'|:§1 Plux ne* ne* :;?g kon.+pj. pl. vodige ne*
supercap PRIMO na dek. vodige / kon. PluX p&j. pl. m:ax..15.00.0 oF max. 15‘_00'0 oF max. 1/5.000 WF obsazeny 2 mini
ne goldcap
kon. PluX .
. e vodice = Vvodice+tNEM b NEM651 primo kon. 21MTC komp. KATO E24 s pluX[12]
legenda techniky pripojeni  HA:2: (157 0y A f,fl] s [651] NEM651 651] 3 plochy (N) / dhlovy (L) Mre (Crorm.p zimo) Next kon. Next1g [ING S0V JF”  E24 kon. E24 E24ME 7000

Informace: dekodéry MN140, MN150, MN160, MN170, MN180, MN250 a MN300 (vzdy vSechny typy) NEJSOU schopné mfx; proto jsou mozné mensi rozmeéry.

ZIMO ELEKTRONIK
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2. Tech. data, pfipojovaci plany, provoz mfx

Spolecna technicka data dekodérti MS a MN:

Jizdni napéti v kolejich v digitalnim provozu .... 10V...24V
.7V ..35V

PFipustny rozsah provozniho napéti v kolejich (dekodéry HO a dekodéry pro velka m
(miniaturni, Next a E24 dekodéry) ..... LTV .24V
dekodér spole¢né s StayAlive kontrolérem STACO1/STACO2/S 25V..18V
dekodér spolecné s StayAlive kontrolérem STACO4 .........ccccoeiiiieiiicnienieen. 125V ...24V
Kratkodobé (< 1 s) jsou i u miniaturnich dekodér povolena vyssi napéti v kolejich.

-20 az 100°C

128 Mbit (= 360 s €asu prehravani pfi 16 bit / 22 kHz;
az 1440 s pfi 8 bit/ 11 kHz) *)

Provozni teplota

Kapacita paméti pro vzorky zvuku....

Rozliseni vzork( zvuku a prehravani .....
Vzorkovaci frekvence vzork( zvuku a pi
Pocet nezavisle prehravanych kanalt

*) Tyto Easy pfehravani jsou ,teoretické”, v praxi neni 5 az 20% pameéti k dispozici pro vzorky zvuku, protoZe jsou rezervo-
vany pro organizaci, popisy, informace GUI, dohrané zvuky aj. V této kalkulaci je uvazovana maximalni vzorkovaci frek-
vence 22 kHz, protoze 44 kHz neprinese skute¢né zlepSeni kvality zvuku.

Data pro StayAlive kontrolér STACO1, STACO2, STACO3 a STACO4

(ve spojeni s miniaturnim dekodérem ZIMO):

Minimalni napéti v kolejich pro nabijeni goldcaps
Max. pfipustné napéti v kolejich STACO1, STACO2, STACO3.. .
Max. pripustné napéti v Kolejich STACOA ... ittt ettt ettt e ee e s e enneeneens 24V
Konstantni VYSTUPNT NAPSTT .......oiviiiiiiiie ettt ettt st re e nbe e cca 10V

Nabijeci proud:

STACO1 (2 goldcap), STACO2 a STACO3 ....max. 25 mA
STACO1 (3 goldcap) ettt e h e b e bt bt e bt et e et e neenae e bt e ne et e ereaneeas ....max. 45 mA
STACO4 ..o max. 60 mA

Cas pro nabiti z 0 na 100 %
STACO1 (3 goldcap)
STACO1 (2 goldcap), STACO
STACO2B a STACO3B
STACO4

Cas vybijeni pi vybijecim proudu 75 mA (jako pfiklad):
STACO1 se 2, popf. 3 goldgcap

1,6 s, popf. 3 s
STACO2A a STACO3A ........ 12s

STACO2B a STACO3B ..
STACO4

31s
1,7s

Typové zavisla technicka data zvukovych dekodéri MS:

Viz pfedchazejici kapitola ,Prehled...".

Typ dekodéru muze byt v pripadé potfeby vycten z hodnoty v CV250:

1 =MS500 2 = MS480 3 = MS490 4 = MS440 5 = MS580
6 = MS450 7 =MS990 8 = MS590 9=MS950 10 =MS560

11 =MS001* 12=MS491 13 =MS581 14=MS540 15=MS591
16 = MS481 * Fleischmann Beilhack

119 =MN140 120 =MN250 121 =MN150 122 =MN160 123 = MN340
124 =MN170 125=MN300 126 = MN330 127 = MN180

Update software a nahravani zvukovych projektu:
Je k nému potieba pfistroj, vybaveny pro tyto tkoly: ZIMO MXULF/A (pfistroj pro update software dekodé-
r0 a nahravani zvuka), ZIMO zakladni pristroj MX10, nebo digitalni centrala Roco Z21.

Vzdy pfislusna nova verze sw, popf. zvukovy projekt, mize byt staZena z updatovaci webové stranky
ZIMO nebo databaze zvukd na webovych strankach ZIMO www.zimo.at, pomoci USB sticku nebo USB
pfipojeni pocitace pfedana do updatovaciho pfistroje, ktery provede update software, popf. nahrani zvukd
pres kolejovy vstup dekodéru nebo pres piny SUSI.

Generelné je mozny jak UPGRADE (,normalni“ proces, update na nové&jsi verzi) a DOWNGRADE (vyjimec¢né pri-
pady, update na star$i verzi); ALE: downgrade dekodér(i s verzi sw od 4.200 NENI moZny na starsi verze sw nez
4.200.

Viz kapitola ,Update software a nahravani zvuk( pomoci MXULFA" v tomto navodu k pouziti a vlastni na-
vod k pouziti MXULF(A); zejména hranici downgrade u verze sw 4.200!.

Opatreni proti pfetizeni a ochrana proti prehrati:
Vystup pro motor i funkéni vystupy dekodért ZIMO jsou ve svych vykonovych rezervach navrzeny velmi
velkoryse a kromé toho vybaveny i ochranami proti zkratu a pfetizeni. V pfipadé pfetizeni dojde k vypnuti.

Tato opatifeni nesméji byt zaménéna s neznicitelnosti dekodéru!
Spatné pripojeni dekodéru (zaména dratti) a elektricky neoddélené spojeni mezi motorem a kovovymi dily lokomotivy
nemuseji byt vzdy rozeznany a vedou k poSkozeni koncového stupné nebo i k uplnému zni¢eni dekodéru.
Nevhodné nebo poskozené motory (napf. se zavitovymi zkraty nebo zkraty na komutatoru) nejsou vzdy rozeznatelné
podle vysokého proudového odbéru (vada se projevuje Spickovym pretizenim) a mohou vést k poskozeni dekodéru, nékdy
k poskozeni koncového stupné dlouhodobym ptsobenim.
Koncové stupné dekodéru (jak pro motor, tak i u funkcnich vystupt) nejsou ohroZeny jen pretizenim, ale také (v praxi
pravdépodobné castéji) napétovymi Spickami, které pochéazeji od motoru nebo jinych spotrebict induktivniho charakteru.
Tyto Spicky mohou v zévislosti na napéti v kolejich dosahovat i nékolik set Volti a jsou pohlceny svodici prepéti
v dekodéru. Kapacita a rychlost téchto prvki je ale omezena; proto nema byt napéti v kolejich nastaveno zbyte¢né vysoko,
tedy ne vy$8i, nez je pro dané vozidlo uréeno.

Dekodéry ZIMO jsou vybaveny méficim ¢Cidlem pro stanoveni aktudlni teploty. Pfi pfekroCeni pfipustné
hrani¢ni hodnoty (cca 100°C na desce) bude vystup pro motor odpojen. Jako signalizace tohoto stavu bli-
ka celni osvétleni v rychlém taktu (cca 5 Hz). Opétovné zapnuti probéhne automaticky s hysterezi cca
20°C (tedy pfi poklesu teploty na cca 80°C) po asi 30 s.

ZIMO ELEKTRONIK
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Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 ﬂ I ' Iﬁ I

MS450P22, MS450P16 horni strana s PluX22, -16 ZVUK

i plosky,

funkgni vystup FA3 [ [ spinaci vstup (IN1, FA11, detektor napravy)

SUSI (data)/servo 2/FA10AN3 1 ] — SUSI (clock)/servo 1/FAS/INZ

ELYT plus 1 11— ZEM (elyt minus)
: morot vpravo W - Svétia vpredu
: 0 motor vievo .- spoletny pluspdl Enivo
: =1 «olejnice prava o bez pinu (index / funk&ni vystup FA8)
: |_J kolejnice leva T svétla vzadu
5 funk&n[ vy:'stup FA1 [ L] — reproduktor +
™) funkéni vystup FA2 0 — reproduktor - P16
=] funkeni vystup FAS ~ [ [ — funkéni vystup FA4
=] funkeni vystup FA7 @ funkenivystup FA6 | | P22

MS450P16:

4 funkeni vystupy

na konektoru PluX 16,
dalsich 6 funkénich
vystupli na paj. ploskach

Vystupy SUSI jsou alternativn& volitelné
pfes nastaveni CV jako vystupy pro serva,
funkéni vystupy nebo vstupy.

+ napf. 2200 uF ELYT plus
- 16V ELYT minus (ZEM)

Zasobnik energie v piipadé potfeby (obvykle na desce vy a kor

vén pfes )

ELYT nebo supercap(s) 16V, neomezena kapacita. Ktery vstup je pouzit jako detektor napravy, je nastavitelné pomoci CV 203 a 204.

MS450, MS450R

programovasi plosky, nekantaktovatl

horni strana s vodi¢i ZVUK

dalsi pfipojovaci mista pra vodice na doln strané dekodénu

funkéni vystup FA3

spinaci vstup IN1/FA11
SUSI (data)/servo 2)/FA10/IN3

SUSI (clock)servo 1/FAS/IN2

ELYT plus ZEM (ELYT minus)
svétla vpredu motor vprave — svétla vpredu
+ spol. pluspol motor vievo -+ spoleny pluspd|
- kolenice prava funk&nl vystup FA8
Taowy Svéllavzadu kolejnice leva
Sl reproduktor funkéni vjstup FAT — f:s:':d‘.',zkfsru
reprodukior funkeni vistup FA2 = reproduidor

funkénl vystup FAS

funkéni vystup FA4
funkenl vystup FA7

funkéni vystup FAG

-4 doporuceny zasobnik energie:
MGOBLOCK nebo MGLANG
6 mini goldcap v sérii
16V, 50.000 uF, 14x7x13 mm

pajeci plosky na dolni strané

ev. alternativa:
SUPERCAP
(vétsi, ale plochy)

Tasaaad + napf. 2200 uF ISR
- 16V ELYT minus (ZEM)

ELYT nebo goldcap(s), 16 V, neomezena kapacita

MS440C, MS440D horni strana s 21IMTC ZVUK

gunses | s +5V (200 mA) bez pinu (index)

funkéni vystup FA3 reproduktor
funkéni vystup FA2 reproduktor
funkEnl vystup FA1 svétia vpiedu
spol. pluspal cvétla vzadu

funkénl vystup FAS
privod matoru -
Ppfivod motoru +
ZEM

kolejnice leva
kolejnice prava

- SUSI Data (FA8, serva 2, IN3)
SUSI Clock (FAT, servo 1, IN2)
funkeni vystup FA4

funkeni vystup FAB

spinacl vstup IN4 [ log. vystup FAS
spinaci vstup IN1 / log. vystup FA11 *

Upozornéni: Externi zasobniky energie na MS450, MS440

Kondenzatory (elyty, supercaps) libovolné kapacity Ize pfipojit na ,ELYT plus® (proti ZEMI)
BEZ pridavnych sougastek; NEMUSEJI byt dimenzovany na piné jizdni napéti; staéi 16 V. Opat-
feni v dekodéru pro pfipojeni zasobniku energie zamezi nepfipustné velkému nabijecimu proudu
(Inrush current) a umozni neruSené programovani v servisnim modu, update software, nahravani

zvukd, a to i u vyssich kapacit, pfi sou¢asné co mozna nejlep$im vyuziti zasobniku.

Ridici vodi&e pro serva na pinech SUSI

Ridici vodi¢e pro serva na pinech SUSI se aktivuji v CV201. Tyto vyvody pracuji s napétim 3,3 V.

Néktera serva NEPRACUJI s 3,3 V! Ev. naprava: napajeci napéti (obvykle 5 V) snizit na asi 4 V.
Jinak pomuZze jen vyména, nejlepsi jsou digitalni serva!

MS450 vsechny typy dolni strana (pf. s vodici) ZVUK

+5V (200 mA) pro serva aj. - pfipojit na tantal

spol. pluspdl e il

SUSI (Clock) = —_— )

SUsl (Data) L1 T funkeéni vystup FA2
ZEM (— funké&ni vystup FA1

program. plogky,

ey kolejnice leva
Ty kolejnice prava

nekontakiovat!

Seay motor vievo

“aranzovy Motor vpravo

ELYT plus sssesessassssnssnsas
ELYT minus (sou¢. ZEM)

ELYT nebo goldcap(s)
16V, neomezena kapacita

MS440C, MS440D dolni strana s 21MTC ZVUK

""" pajeci piodky na doini strané

U MTC21 neni ZADNA
piipojka pro ELYT na konektoru!

Pozor: do sw
4.241 = FA10

programovaci plosky, nekantaktovat!

modry

EST + z.B. 2200 pF ERAETS
Bearnent - 16V ELYT minus (soutasné ZEM) jssssssssssssnss

< doporuéeny za gie:
MGOBLOCK nebo MGOLANG (6 mini goldcpas v sérii)
16V, 50.000 uF, 14x7=13 mm

FA3, FA4, FA5, FAG jsou u MS440C Spol: puspol

- L SUSI (Clock)

provedeny v souladu s normou 21MTC jako logické vy- SUSI (Data)
stupy, u MS440D jako zesilené funkéni vystupy. ZEM o
Pomoci ,pseudoprogramovani“ CV8 mohou byt vystu- - bt
py dodate¢né prekonfigurovany a tim navzajem pre- progr. plosky, L
pnuty typy C a D: nekontaktovat! [ ]
CV8 = ,3" > FA3, FA4 logické =,4" > zesilené e
CV8 = ,5" > FA5, FAB logické =,6" > zesilené $
ELYT plus L]
------------------ .

ELYT minus (soutasné ZEM)
ELYT nebo supercap(s)

16V, neomezena kapacita
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ML

horni strana s PluX22 BEZ ZVUKU

MN330 vsechny typy
I

dolni strana (na pfikladu s vodici)

ELYT plus " o — funkéni vystup FAB
o funkéni vystup FA3 [ [ spinaci vstup IN1/FA11 funkéni wystup FA7
= SUSI(Data)/servo 2/FA10/IN3 Tl [l SUSI (Clock)/servo 1/FA9/IN2 funkéni vjstup FA2
(=37 ELYT plus 1 M ZEM (ELYT minus) funkéni vystup FA1
oo - motor vpravo [ [ svétla vpredu — kolejnice leva
N %@ s motor vieve [ [ + spoleény pluspol kolejnice prava
sla 2 = kolgjnice prava [ bez pinu (index, FA8) motor vievo
ga2 H kolejnice leva [ [ svétla vzadu - motor vpravo
WL T s funkéni vystup FA1 m m + spol. plusodl
E28 H funkéni vystup FA2 [ @ T
s E funkéni vystup FAS 11 [ funkeni vystup FAd Etg :I.J:w o
= =] funkéni vystup FA7 [ [ funkéni vystup FAG
- ELYT nebo goldcap(s)
ZEM 18V, neomezena kapacita
MN330, MN330R horni strana s vodiéi BEZ ZVUKU
ELYT plus g ot 0
+ > p. L motor vprave funkéni vystup FA3 spinaci vstup IN1/FA11
= i motor vievo SUSI (Data)/servo 2/FA10/IN3 SUSI (Clock)/servo 1/FAS/IN2
ow LU ELYT plus ZEM (= ELYT minus)
2 A svétla vpredu motor vpravo s svétla vpredu
=5 He spol. plus motor vievo e e + 5pOI. pluspol
S22 e kelejnice prava kolgjnice prava s funkéni vystup FA8
gas K& svétla vzadu kolgjnice leva svétla vzadu
e g a8 funkéni vystup FAT e
EEEEN - - kolejnice leva funkéni vystup FA2 < o
al€y = f. vystup 1 funkeni vystup FAS funkeni vystup FA4
- ¥ f. vystup 2 funkéni vystup FA7 funkéni vystup FAG
ZEM

BEZ ZVUKU

MN340C, MN340D

horni strana s 21MTC BEZ ZVUKU

MN340C, MN340D

dolni strana BEZ ZVUKU

fzgk‘:;?e "s"t'z) - ‘ bez pinu (index) FA3, FA4, FA5, FA6 jsou u MS440C Ewccra Seda spinaci vstup IN4 / log. FAS
funkeni v;sm; FA2  —o provedeny v souladu s normou 21MTC jako logické vy- : . ) spinaci vstup IN1
funkeni vjstp FA1  © ©  svétia vpredu stupy, u MS440D jako zesilené funkéni vystupy. : el i ZEM
spol. pluspsl © © — svétia vzadu Pomoci ,pseudoprogramovani“ CV8 mohou byt vystu- : (soucasné ) |
funkéni vystup FAS ® SUSI Data (FAB, servo 2, IN3) py dodate¢né prekonfigurovany a tim navzajem pre- :
vyvod motoru - =] SUSI Clock (FA7. servo 1, IN2) pnuty typy C a D: : °
o meanni ol :Yv::ﬁ: g CV8=,3"> FA3, FAdlogické = 4° > zesilens : .
— £u e = o H ®
kolejnice leva © © — spinaci vstup IN4 / log. FA9 CV8 = ,5" > FAS5, FAG logické 46" > zesilené 2
Kkolejnice prava spinaci vstup IN* / log. FA11 * G SRy pt
Pozor. do sw nekontaktovat! o
ELYT nebo supercap(s) . 4.241 = FA10 g ®
16V, neomezena kapacita U 21MTC NENI vyvod :
pro ELYT na .
+ z.B. 2200 pF ESRaN-T-NEEEEEEEE = » CoRCRULEH hSGBATK SHlis: : ELYT phus -
- 16V ELYT minus (sou¢asné ZEM) - = MGOBLOCK nebo MGOLANG (6 min-goldcaps v sérii) b

a T 1
i
15V, 50.000 uF. 14x7%13 mm |

spolecny pluspol
funkéni vystup FAG
funkeni vystup FAS

ZIMO ELEKTRONIK



Strana 10

o
Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 ﬂ”'

MS480, MS480R, MS480F horni strana s vodiéi ZVUK

ELYT pro viastni pfipojenl, 16 V, max. 1000 uF

SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3 SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2 ELYT plus —— Rl 1000 uF
ZEM —
testovaoi plosky, NEKONTAKTOVAT e
AN m";::; motor vpravo
dry spol. pluspél + bily_modry SVé!lia "fure?;f + e,
s P PP spol. pluspal (+) s kolejnice pravé
i[e;c,;;f TTZEM T 2 uetla vzadu temy kolejnice leva
1 programoves piodky — 220 5 ki vystup FAT
\ NEKONTAKTOVAT | faowy|— reproduktor mmedy TUNKCNl vystup
2 funkéni vystup FA2
Lo i s s i ‘ZEM funkni vstup FAG
spol. pluspdl (+)  (pajeci plosky pro vlastni pfipojeni; ve verzi PluX indexovaci pin)

* stabilizovanych + 5 V, max. 50 mA | ke kontroléru StayAlive (doporugeno) nebo elytu pfes pfipojenl s diodami

(jen rev. B, vyrébéna od srpna 2022)

MS480P16 horni strana s PluX16 ZVUK

Pokud neni integrovan na desce lokomotivy a kontaktovan pfes konektor PluX:
ELYT v pfipadé& potfeby pro viastni pfipojeni, 16 V, max. 1000 uF

Jep rev. B! (pfipajet na konektor,
£vg;:;?lz?v:;p'n; Eﬂgia ELYT plus +max.1000 |.IF nejsou \flastm piny)

Gyia e * | testovaci ploske, _ v nebo pfes spol. plus a ZEM
max. nekontaktovat ZEM ke kontroléru StayAlive

SUSI(Data)/servo 2/FA4/IN3 ~|E E — sUSI(Clock)/servo 1/FA3/IN2
ELYT plus E @l —zeEm

motor vpravo [ [ svétla vpFedu

motor vievo I 1 spol. pluspdl (+)

kolejnice prava —|H bez pinu (index/funkéni vystup 6)
kolenice leva [ [ svetla vzadu

funkéni vystup 1 [ | — reproduktor +

funkéni vystup 2 [ [ reproduktor -

spol. pluspadl +
ZEM -

program
plodky
nekontaktovat

ZEM
spol. pluspol (+)

dolni strana ZVUK

ke kontroléru StayAlive nebo elyt pfes diody

MS480, MS480P16

na obrazku varianta
s vodi¢i na predni stra-
né

e funkéni vystup FA2
et funkéni vistup FA1
) reproduktor
—;% reproduktor
"_Lem- svétla vzadu
uay . kolejnice leva
oAy Kkolejnice prava
spol. pluspél (+)
: E svétla vpiedu
oranzovy . motor vievo
motor vpravo
funkéni vystup FAS
(pajeci ploska pro viastni pfipojeni)

MN300, MN300R, MN300F horni strana s vodiéi BEZ ZVUKU

&

* ELYT plus
motor vpravo
motor vievo
ZEM (-)

svétla vpredu

+ spol. plus
kolejnice prava
svétla vzadu
kolejnice leva
funkéni vystup 1
funkéni vystup 2

SPOLECNY -
PLUSPOL — ]
ZEM

programavaci ploSky, nekontakiovat!

SUSI(Data)/servo 2/FA4/IN3 SUSI(Clock)/servo 1/FA3/IN2
ELYT+ (15V/max. 15000uF) *** "E® ZEM (ELYT minus)

motor vpravo === — svétla vpFedu
motor vievo = s + spoleény pluspol
kolejnice prava e
kolejnice leva . svétla vzadu
funkéni vystup 1 e funkéni vystup 5
funkéni vystup 2 s funkéni vystup 6

MN300P16 horni strana s PluX16 BEZ ZVUKU

programovaci plosky, nekontakiovat!

SUSI(Data)/servo 2/FA4/IN3 = = SUSI(Clock)/servo 1/FA3/IN2
ELYT + (15V/max. 15000uF) ™ B ZEM (ELYT minus)
motor vpravo I B svétla vpfedu
motor vievo [ [ + spoleény pluspdl
kolejnice prava [
kolejnice leva [ g svétla vzadu
funkéni vystup 1 g g funkéni vystup 5
funk&ni vistup 2 g g funkéni vystup 6

napf. 1000 uF ELYT plus
16V ELYT minus (zem)

ELYTy nebo tantaly,
16 V, max. 15.000 uF

MS480 a MN300
nejsou kompatibilni
s MGOLANG / MGOBLOCK

ZIMO ELEKTRONIK



Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

MS491, MS491R, MS491F

horni strana s vodici

Strana 11

it

ZVUK

funkéni FA1 — svétla vzadu
vystupy FA2 — = T svétla vpfedu
— kolejnice leva
e kolejnice prava
ELKO Plus+-|-| motor vievo
motor vpravo
I L | programovaci plosky, NEkontaktovat! modry , ;
MS491 . — spoleény pluspdl (+)
X LH reproduktor +
fialovy duktor -
oy ioiy reproduktor
L - ZEM | ELYT minus
3 ALl ||[-]
ZEM SN Tw pefe{ TR
- — — Bos 1
kedvema e =F 3
mini-goldcap mm| STACO4
plus__,__. rozméry: 10 x 7,3 x 1,7 mm
——

ELYT plus + =}-

W svétla vzadu

T svétla vpfedu

koIEJnlce Ieva

w1 motor vievo
- —__ mm motor vpravo

| programovaci plosky, NEkontaktovat modry

e spoleény pluspadl (+)

-+
e reproduktor

reproduktor -
Sedy  ZEM / ELYT minus

MS491, ...R, ...F, ...L

SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2
SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3
funkéni vystup FAS

+ 5V (max. 50 mA) *

spodni strana ZVUK

* mozny odbér stabilizovanych
+ 5V, max. 50 mA

MN500, MN500R, MN500F

programovaci plodky, NEkontaktovat

funkéni vystup FA1

funkéni vystup FA2

+HV* T

reproduktor + = L.

reproduktor - ====3- B

SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3 — -[ ]I
SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2 — []

horni strana s vodi¢i ZVUK

o - ——— 7EM|

spol. pluspadl (+)
svétla vzadu
svétla vpredu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vlevo
motor vpravo

ELYT plus

* mozZny odbér stabilizovanych 5 V, max. 50 mA (napf. pro trvale svitici LED)

MN500N sNEM 651 ZVUK

funkéni vystup FA1 —

funkéni vystup FA2Z —

+ 5 V R —

reproduktor + =g gl

reproduktor -
SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3
SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2 __

spol. pluspdl (+)
svétla vzadu
svétla vpredu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo
L1 — ELYT plus

* moZny odbér stabilizovanych + 5 V, max. 50 mA

Reseni zésobniku energie se Staco1 nebo elytem na MS500

ZEM
plus pol

-
>« ZEM i— |
. ke dvéma =
ap

mini-golde:

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

+5V*

reprodukior +

reprodukdor -
SUSI(Data)/serve2/FA4/IN3 __
SUSI(Clock)yservo1/FA3/IN2 __

Externi pfipojeni zasobniku energie - dvé alternativy:
4 kontrolér StayAlive + goldcap (aZ 150.000 uF) nebo )
od dekodeéru W ELYTY nebo tantaly
(16 V. max. 1.000 uF)

+ max. 1000 pF
- 16V
r#———— ZEM

spol. pluspol (+)
svélia vzadu

* swélla vpiesu
kolejnice leva
kolejnice pravé
motor vevo
motor vpravo

ELYT plus

* MoZny odbér stabilizovanych + 5 V, max. 50 mA (napT. pro trvale svitici LED).

POZOR:

Ve vozidlech s 6-polovym rozhranim NEM-651 (pro dekodéry jako MS490N nebo MS500N)

NEJSOU ,funkce” (svétla,...

) spojeny s pluspdlem dekodéru (protoze zde neni zadny pin), ale jsou

pfipojeny na ,umély pluspdl‘ (2 diody) na desce lokomotivy.

Proto externi zasobniky energie jako STACO1 a goldcaps NEPUSOBI na svétla (ta pfi znegisté-

nych kolejich blikaji...
jistotu ABC.

), ale jen na motor a zvuk. Sou€asné omezuje takovy ,umely pluspdl” funk&ni

MOZNA NAPRAVA: Pluspdly spotfebi&t museji byt od ,umélého pluspdlu“ oddé&leny a spojeny se

,Spole€nym pluspoélem” dekodéru.

ZIMO ELEKTRONIK
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MN170, MN170R, MN170F
funkéni E:; .
v:istupy FAS ——
FAB

SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2
SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3

+5polecny pluspol g |

ZEM

MN170N

FA1
funkéni FA2
vystupy FAS
FAB
SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2
SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3
" +spole¢ny pluspol

ZEM

MN160

svétla vzadu
svétla vpiedu
kolejnice leva

motor vievo
motor vpravo

MN160, MN160N

FA4 (logicky vystup 0V /3,3 V)

FA2
FA1

prog plosky,

MN160L

Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

20

horni strana s vodi¢i BEZ ZVUKU

2

1 svétla vzadu
- 1 svétla vpfedu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

programovaci piny, nepouZivat!

| I i |

*utypu R a F BEZ vodicu

horni strana s NEM 651 BEZ ZVUKU

svétla vzadu
svétla vpfedu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

+ spole€ny pluspol

kolejnice prava

programovaci piny. nepouzivat!

horni strana s vodi¢i / MN160N horni str. NEM 651 BEZ ZVUKU

+ spole¢ny pluspol

svétla vzadu
svétla vpfedu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

motor vpravo Pfi pajeni pozor
motor vievo

na vodi¢e nebo
kolejniceprava/ koliky na druhé
kolejnice leva strané!

svétla vpfedu
svétla vzadu

+ spoleény pluspol

svétla vzadu
svélla vpredu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
moter vpravo

dolni strana s NEM 651 / horni strana BEZ ZVUKU

+ spole&ny pluspol

svétla vzadu
svétla vpfedu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo

MN250 horni strana BEZ ZVUKU

dekodér bez zvuku pro nizkonapétové motory (3 — 6 V) pro velikost Z, N, TT
ke kondenzatoru

++ spol. pluspol

|svétla vzadu
|svétia vpredu
| kolejnice leva
= kolejnice prava
== | motor vievo
= | motor vpravo

funkéni  FA2 ___Flmml
vystupy FA1 _]
+ 5V / max. 50 mA (pluspdl pro LED s pfedfadnym rezistorem) = e

- e
- > o= ) == '-:;‘:3" goldcap-/

”

(ZEM)
/ goldcap +
zasoba energie ve 2 pfilozenych
V4 goldcap (spojit do série)

celkové napéti 5,4 V
vysledna kapacita 0,15 F (max. 0,5 F)

2 mini-goldcap (12 x 4 mm) soucasti dodavky

MN150 horni strana s vodi¢i BEZ ZVUKU
spol. pltésEpﬁl —_ svétla vzadu
funkeni  FA1 :V?t!a."p:ecj:
V\]slupy FA2 e KOlE|NICE lEV.
e kOlEjNiCE Prava
= motor vlevo
s motor vpravo
MN150 horni strana, NEM 651 BE
spol. pluspal svétla vzadu
ZEM svétla vpredu
funkenl  FA1 kolejnice leva
vystupy FA2 —

kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

ZIMO ELEKTRONIK



Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340
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MS581N18 horni strana s Next18 ZVUK

+5V (max. 200 mA) SUS"DEENSE:“J;;?‘:@% Obsazeni kontakti Next18S
C %
f. vjstup FAS Kolejnice leva kolejnice leva
motor vievo svétla vpledu
funkénl vystup 2 reproduktor -
SUSI (Data)/FA4/ING + pluspél
ZEM ZEM
spoletny + plus pél SUSI (Clock)/FA3/IN2)
=2 Q00! + pluspo! reproduktor + funkéni vystup 1
- svétia vzadu motor vpravo
SUSI(ClockjisenvolFAIINZ T 0 ZEM olejnioe prava Kalejnice pravé
NEkontaktovat

MS581N18 dolni strana (s volitelné ext. rozSifenim zas. energie)

rozsifeni externimi tantaly nebo elektrolyty,
6,3 V, max. kapacita 0,5 F

T
- . . /

plus zasobniku energie (+) —l FATY (logicky vystup 0 V/3,3 V)

Cas Stay alive 1 -2 s!

Dolni strana provedeni MS581N18G
(BEZ tantalCl na dekodéru, ale vodice k externimu zasobniku energie. D
Goldcap jsou kbaleni pfilozeny, na jejich volné konce lze pfipajet
DODRZET POLARITU!)

zasobnik energie pomoci pfilozenych
goldcap (jiz spojenych do série),
celkové napéti 5,4 V,

vyplyvajici kapacita 150 000 uF

ZEM (-)

\ X programovaci plosky, NEkontaktovat
spojené
odice.
goldcap -/ ZEM

/7

goldcap +

FAT7 (logicky vystup 0 V/3,3 V)
+ zasobniku energie

MS591N18 horni strana s Next18 ZVUK

St L funkeni vistup FAG
Tl

Next18

funkéni vystup FAS

spol. pluspél
prog. ploSky, NEkontaktovat Z?EMP P

Na spodni strané nejsou zadné privody, proto zde neni zobrazena.

Next18S - zapojeni kontakti - Next18
kolejnice leva kolejnice leva
motor vievo svétla vpfedu
féni vystup FA2 !/
SUSI (data/FA4/IN3) + pluspdl
ZEM ZEM
+ pluspol SUSI (clock/FA3/IN2)

féni vystup FA1

svétla vzadu motor vpravo
kolejnice prava kolejnice prava

MS180N18 horni strana s Next18 BEZ ZVUKU

FAS (log. vistup 0V /3,3 V) N FAS (log. vistup 0V /3.3 V)
% elyt plus (max. 15.000 uF / 16 V)
’g poy
23 Upozornéni FA3, FA4
88 zapnutilvypnuti:
%5 z logickych vystupli na
52 pinech SUSI, pokud je
a 2IH0 CV124 bit7 =1

b 1L L 11| ZEM
‘ spoleény pluspol

ZEM

Na spodni strané nejsou zadné privody, proto zde neni zobrazena.

Upozornéni: externi zasobnik energie na MS581N18

A ,Dekodér Next* MS580 obsahuje extra velkou interni kapacitu na napéti 5 V. Oba tanta-

lové kondenzatory napaji pfi vypadku napéti v kolejich jak zvukovy zesilova¢, tak i motor (jen

5V, coz je ale dostatecné pro dalSi pomalou jizdu). Interni kapacita staci pro ,,Stay alive“*)

cca 0,1 s., a tim zabrariuje nehezkému klapani a pfemosti kratka nenapajena mista.

Tato interni kapacita muze byt rozsifena pomoci externi, bud

* dalSimi tantaly stejné konstrukce (pfipojené malymi dratovymi spojkami) nebo i elektrolyty.
Celkova kapacita NENI limitovana, napétova odolnost kondenzatori postacuje 6,3 V, ne-
bo

¢ pomoci dvou do série spojenych miniaturnich goldcaps (optimalni, pokud je to
z prostorovych diivodii mozné, samoziejmé také pres dratové propojky pfi umisténi
v jiném misté vozidla). V dobé tvorby tohoto textu (bfezen 2020) jsou k dostani typy
12 x 4 mm (délka x praGmér), umoznujici ,,Stay alive“ 1 — 2 sec. Gold- nebo supercaps
s jesté vySSi hustotou energie je mozné ofekavat v budoucnosti.

ZIMO ELEKTRONIK
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Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

2t

Stay,

rrrrrri

Externi zasobnik energie pomoci kontroléru

Mive!

Kontrolér StayAlive se (dvoupdlové!) pfipoji k dekodéru vodici k pajecim ploskam ,spol. pluspol” a ,ZEM“. Dratové propojky mezi kontrolérem a mini-goldcap umoznuji jejich pro-
storové oddéleni, a tim v mnoha pfipadech umisténi techniky StayAlive jako takové! STACO se nabiji od napéti v kolejich cca 12,5 V.

STACO4 - uprednostriované feseni

V dodavce STACO4 jsou jako zasobnik energie obsazeny 2 kusy mini-goldcap 0,3 F/3 V, které spoje-
né do série poskytuji kapacitu 0,15 F. Cas nabiti je diky optimalizovanému zapojeni na desce STACO4
jesté urychlen. STACO4 obsahuje zvySujici méni¢ napéti, ktery goldcap vyuzije z jejich plného nabiti

(5,8 V) az do témér uplného vybiti (2 V) a poskytuje konstantni napéti cca 10 V. To postacuje k jizdé a
nepferuSenému napajeni zesilovate zvuku (ten pracuje s 5V) bez poklesu hlasitosti. Diky velikosti
goldcap jen 10 x 4 mm je prostorova potfeba pro STACO4 vyrazné mensi ve srovnani s STACO1 ne-
bo STACOS3. Dekodéry s pfipojenym STACO4 mohou byt na rozdil od STACO1 nebo STACOS3 provo-

zovany s napétim v kolejich az 24 V.

STACO1/STACO3 (predchiidce STACO4, nahradni Feseni)
Kontrolér StayAlive se k dekodéru pfipoji vodi€i k pajecim ploskam ,spol. plu-
spol“ a ,ZEM“.

STACO3A: 2 mini-goldcap a 0,3 F/2,7V, 4 x 12 mm, 0,15 F; STACO3B: 2 mini-
goldcapa1F/2,7V,6,4%x98mm,05F

STACO1 je dodavan se 2 pfipajenymi vodi¢i a 3 mini-goldcap a 0,3 F/ 2,7V, 4 x
12 mm, zapojenymi do série, kapacita 0,1 F.

Prednostné maji byt pouzity vSechny ffi, pfi nedostatku mista staci ale i dva — ¢as
béhu je pak cca 50%.

2 mini-goldcap v sérii, STACOS3A a dekodér Next (v prikladu MS591N18)

nabijeci napétl pro goldcap:
min. 11,3 V (min. napéti v kolejich 12,5 V)

i pluspol
od/k
dekodéru

POZOR: u jen 2 goldcap

tyto pajecl ploSky propojit! MS540E24

03F 27V +

DX A DI -
03F 2,7V +58

2 nebo 3 goldcap

spol. pluspol (+)

» ZEM
plus (\ ‘
ey -

-
SUSI(Datayservo2/FA4/IN3 — [T l
SUSI(Clockyservol/FA3/IN2 .[ ] )

Desky STACO obsahuji zvySujici
meéni¢ napéti, ktery goldcap vyuzije
z jejich plného nabiti (8 Vu 3ks;
5,2 V u 2) az do témér uplného vybiti
(2 V) a poskytuje konstantni napéti
cca 10 V. To postacuje k jizdé a ne-
preruSsenému napdjeni zesilovace
zvuku (ten pracuje s 5 V) bez pokle-
su hlasitosti.

T g,

L] pluspol

150.000 uF .-

programavaci plosky, NExontaktovat o ————— ZEM

spol. pluspol
svétla vzadu
svétia vpledu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

funkéni vystup FA1
funkenl vystup FA2
+5VeT
reproduktor +

reproduktor - - |
=]

elyt plus
* ma2ny odbér stabilizovanjch + 5 V, max. 50 mA (napf. pro trvale svitici LED)

STACO2

Kontrolér StayAlive s rozhranim Next18

Dekodér Next-18 mlze byt nasunut jako na adaptérovou desku, STACO2 pak po-
skytuje pfipojky dekodéru na 13 pfipajenych vodicich.

Set STACO2A obsahuje
13 pfipajenych vodicu a
2 mini-goldcap a 0,3 F/2,7 V, 4 x 12 mm

Set STACO2B obsahuje
13 pfipajenych vodicu a
2 mini-goldcap a1 F/2,7 V,

6,4 x 9,8 mm
SUSI DATA/FA4
reproduktor/FAS SUSI Clock/FA3
reproduktor/FAG spol. pluspél
FA2 B pol. pluspdl
&tla vpred kAl 3
svolla vpfedu svétla vzadis
motor vievo e
kolejnice leva molor vpravo
pluspsl CAP [ == kolejnice prava
n
Y
LY nabijeci napéti
- 1 pro goldcap
" H min. 125V

ZIMO ELEKTRONIK



Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340
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Strana 15

M8540E24 horni strana s E24 zZVUK

ul'l‘ | -llll"""

kolejnice leva kolejnice leva
“Es

gt m., m reproduktor - SUSI(Data)/FA10/servo2/IN3
reproduktor + SUSI(Clock)/FA9/servo1/IN2
ZEM ZEM

motor vievo (-) FA3 (logicky vystup 0V /3,3 V)
motor vievo (-) FA4 (logicky vystup 0V /3,3 V)
T E K '| | motor vpravo (+) IN1/FA11

VR

£ 54 K24 X4 I+ 2110 sore ool A0 ¥ ¥ A D)
— (max. 1000 uF) ELYT plus spole¢ny pluspol
programovaci plosky, NEkon!ak‘lovatJ svétia vpfedu Fi
svétla vzadu FAG
ZEM (—) funkéni vystup FA1 FA7 E24 ‘
; funkéni vystup FA2 FA8
spoleény pluspdl (+) kolejnice prava kolejnice prava

M8540E24 dolni strana ZVUK

== | — FA7
”“"" ] — Fas

| | —— SUSI CIIFA9/servo1/IN2

[ - -
g ,"n| ] ""'i ol | — 7ev

= max.
‘ | ) 00w U8 lluum]-. = e'Y’fP'US

il + 1000pF/ 16V

elyty nebo tantaly v pripadé potieby
pro viastni zapojeni, 16 V, max. 1000 uF

MN140P12 horni a dolni strana, s P12 ZVUK

adaptérova deska

MN140P12 horni a dolni strana s P12 BEZ ZVUKU

adaptérové deska |

§ FA7 5 - - B FA7
2 FA8 S - - 3 FA8
SUSI CI/FA9/servo1/IN2 = E = 2 ’[\ SUSI Clock/FA9/servo1/IN2
.E_ILEJDSAI Da/FA10/servo2/IN3 § - [+ ] \‘vf SUSI Data/FA10/servo2/IN3
3 m
elyt plus §, £ [ ] e
A (max. 1000 uF/16 V) < [ s [] elyt plus (max. 15000 uF/16 V)
nekontaktovat nekontakiovat =
elyt plus (max. 1000 uF) Plux12 elytz%l;: (max. 15000 uF/16 V) PluX12
ZEM
spol. pluspél motor vpravo (+) :vi:la YS:eg;J spol. plus m%%::f\:ﬁ:\g((t; zvgfla ijsreglu
FA5 motor vievo (-) POl PlUsp FAS poid POIREP
EAB kolejnice prava " y kolejnice prava
reproduktor (-) kolejnice ::e;? ?:p:?dmo: . IFA& kolenice leva svétla vzadu
reproduktor (+) FA2 reproduktor + Eg; -
MN140E24 horn i strana s E24 BEZ ZVUKU MN140E24 dolni strana BEZ ZVUKU
1 kelejnice leva kolejnice leva C—
reproduktor - SUS|(Data)/FA10/servo2/IN3 I FA7
reproduktor + SUSI(Clock)/FAS/servo1/IN2 | | — FA8
ZEM ZEM - uu "
motor vievo (-) FA3 (logicky vystup 0V /3,3 V) S . o SUSI CIIFA9/servo1/IN2
motor vievo (-) FA4 (logicky vystup 0V /33 V) Ik [} —— SUSI Da/FA10/servo2/IN3
motor vpravo (+) INT/FAT1 . .'!' __& [ ]
motor vprave (+) +5V (max. 50 mA) | | — ZEM - max
o (max. 1000 uF) ELYT plus spoleény pluspol N | — lus :
programovaci plosky, NEkontaktovat J svétla vpredu FAS i yt p + 15000 l.lFf16 V
svétla vzadu FA6
ZEM (') funkeni vystup FA1 FAT E24 . N -
funkéni vystup FA2 FA8 L elyty nebo tantaly v pripadé potfeby

spoleény pluspdl (+)

kolejnice prava kolejnice prava

pro viastni zapojeni, 16 V, max. 15000 uF

ZIMO ELEKTRONIK



o
Strana 16 Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 ﬂ”'

Pripojeni MS560 horni strana (pfi zasunuti do vozidla KATO)

spol.
7em Pluspdl
+)

ploiiy,
‘nokantaktaat!

+5V (50 mA)
\ LL LU 1 L .E_ testovact plotka
|

Kolejpice prava

motor vpravo

/ voteiics prava

N kolelnice leva »a ..E Kolenice leva
va L L. L

strané

kontakini pasky

na spodni

mator vievo
svélia vzady
svétla vpledu

reproduktor

SUSI (Data) / FA+
SUSH (Clock) / FAY

Upozornéni: externi zasobnik energie na MS560
4 Dekodér ,KATO" MS560 neobsahuje kvdili miniaturizaci ZADNA opatfeni k piimému pfipo-
jeni externiho zasobniku energie.

Mezi ,spol. pluspdl* a ZEM jej lze pfipojit (prakticky bez omezeni), kazdopadné ale
S pridavnymi sou¢astkami a s napétovou odolnosti podle napéti v kolejich (vétSinou 25V):

nabijeci rezistor: cca min. 100E, min. 1/4 W

spol. pluspdl (+) + napf. 5000 uF
- min. 25V

vybijeci diody: napf. 1N4007 (NE Schottky!)
ZEM

Rezistor omezuje pfili§ velky nabijeci proud (Inrush current), diody umoznuji diky ubytku na-
péti programovani v servisnim médu, update software a nahravani zvuku i pres vétsi kapaci-
ty.

Pro vybaveni vozidel KATO (vétsinou rychlikové jednotky jako ICE-4 nebo Shinkansen) pat-
i kromé vlastniho (hlavniho) dekodéru — v tomto pfipadé zvukového dekodéru MS560 — specidlni
funk&ni dekodéry pro €elni a vnitfni osvétleni.

Tyto jsou k dostani v ramci série ZIMO dekodéra MX:

MX605FL MX605SL

funké&ni dekodér pro vnitfni osvétleni

funké&ni dekodér pro &elni osvétleni

Ve Pluspél

progminowed plky, MASSE ZEM (SL)
nekontaktovat!

spodni strana:
SR kolejnice pravé
SL kolejnice leva

(SR) (SL) v+ spolecny pluspel
Lvor  svatia vpledu
Lrick  svélia vzadu
MASSE  ZEM

‘spodnl strana:
S kolejnice prava
SL kolejnice leva

Externi zasobnik energie na ,KATO dekodéru“ MS560 pomoci

Stay'/'\‘\-w Q\. - kontrolér STACO4

rEsFrrr

—mn = ZEM
-, plus
I ke dvéma
mini-goldcap i
= STACO4 Wil

ZIMO ELEKTRONIK



Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

MS490, MS490R, MS490F horni strana s vyvody
SUSI (Data) / servo 2 / FA4 / IN3

i

Strana 17

ZVUK

SUSI (Clock) / servo 1/ FA3 / IN2

MS580N18G dolni strana provedeni G

ALY ¢ Zasobnik energie v pfilozenych )
[ goldcap (jiz spojenych do série), (BEZ taljfalu na dekodéru
. | Zluty celkove napéti 54 V, ale vodice k externimu
- = P— bily Svétlavzadu vysledna kapacita 150 000 uF. zas_obnvrku energle._Dva
Rl — éem}t svétla vpredu spojené goh:lc‘apwpﬁ'baleny,
d¥ kolejnice leva tyto l‘jﬂohou byt pripajeny na
‘ru y kolenice prava T i e volné konce vodiéu.
SEdy' motor vlevo programovacl plodky, nekontaktova DODRZET POLAR‘TU!)
oranZovy - motor vpravo o )
‘ + plus zasobniku energie
) . Iprogramovaci plosky, NEKONTAKTOVAT modry 2
. Talovs spol. pluspol (+)
! y reproduktor +
A fialowy . reproduktor -
L - - -_— - - Eernobily ZEM
280 finkéni vistup FA1
hnédy _ funkéni vystup FA2
JIZ NEVYRABENE TYPY DEKODERU
MS490N, MS490L homi strana s NEM651  ZVUK MS580N18 horni strana, s Next18 ~ ZVUK
SUSI (Data) / servo 2 / FA4 / IN3 SUSI (Clock) / servo 1/ FA3 / IN2 S zapojeni kontakti Next18S
2 3 nexontaktovat kolejnice leva Kkolejnice leva
ldm! proudu (6 mA) T rmlator vievo svétjia vpredu
funke&ni vystup FA6 T funkéni vystup FA2 reproduktor -
svétla vzadu funkéni vystup FAS SUSI(Data)iFAthIEPﬁ + pluspol
2 < = + pluspdl SUSI(Clock)/FA3/IN2
svet[a _Vpredl{ =] spol. i reproduktor + funkcﬁn WSJ]M
kolejnice leva ] pluspdl svétia vzadu motor vpravo
kolejnice prava + kolejnice pravé kolenice prava
motor vlevo . ==
tor vpravo To;-{‘/y odbérﬁ;{ﬂmmnynn programovaci plodky, -
o iy nekontaktovat ZEM

arg
\ ﬂn:oz spol. pluspél (+)
e reproduktor +
\ y reproduktor -
Cernobily ZEM

...popr. s ELYTEM / tantalem na MS490, ...R, ...F, ...N

ELYT v pripadé potreby k viastnimu pfipojeni, 16 V, max. 1000 uF

Rev. B
vyrabéna
od 972022

Rev. A

ELYT plus +. ELYT pl

+ max. 1000 pF

: pajeci ploska ZEM / ELYT minus na pfedni strané
EEAAR ) g =" S0xana me4s0 8
- s

* Mozny odbér stabilizovanych 5 V, max. 50 mA.

dolni strana

lus +

pajeci ploska ZEM

e

n
|y Ueall

(napf. pra trvale svitici LED)

MS580N18 dolni strana, volitelnym rozsSifenim zasobniku energie

rozsifitelné externimi tantaly nebo elyty,
6,3 V, neomezena celkova kapacita

| I

intern tantaly (6,3 V)

roz&ffitelné dvéma goldcap v sérii,  interni tantaly
celkové napéti 5,4 V,

neomezend celkova kapacita

programovaci plogky, nekontaktovat

+ plus zésobniku energie

ZIMO ELEKTRONIK
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MS590N18 horni strana s Next18

funkeni T

vystup FAS
(log. Groven 0V /3,3 V)

spoleény
pluspal

—*

— ZEM

Na spodni strané ZADNE pfivody, proto zde neni zobrazena

ZVUK

Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

Next18S (zvUK) - zapojeni pint - Next18 (222 2VUKU)

kolejnice leva
motor vievo

FA2

SUSI Data/FA4/IN3
ZEM

+ pluspol

repro +/log. FAS
svétla vzadu
kolejnice prava

kolejnice leva
svétla vpFedu

repro -/log. FAG

+ pluspol

ZEM

SUSI Clock/FA3/IN2
FA1

motor vpravo
kolejnice prava

ZIMO ELEKTRONIK



Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

Strana 19

ML

MS950 horni strana s kolikovymi liStami (verze B)

FA1 () | svétla vpredu
FA2 (| svétlavzadu
-. FA3 () ()| motorvpravo (M+)
% FA4 () ()| motorvievo (M-)
= FA5 () () kolejnice prava
S FA6 (_ () kolejnice leva
.,5 FAT7 ( spol. pluspdl (+)
FA8 () f ventilator V2
FA9 () ()| ventilator V1

spinaci vstup IN3 !
spinaci vstup IN2

SUSI2 Data/servo 4 fidici v./FA11 |
servo 2 fidiciv. |
reproduktor LS2 (A) |(_

reproduktor LS1 (A) |

FA10 (LL) |
napéti pro audio 5V (A) |~

spinaci vstup IN4
spinaci vstup IN1

servo 1 Fidici v.

reproduktor LS2 (B)

reproduktor LS1 (B)

napéti pro serva 5V
) ZEM

SUSI2 Clock/servo 3 fidici v./FA12

bezdratovy konektor  konektor SUSI1

LOKPL950 UZ SE NEVYRABI; misto ni LOKPL950P a -K

LOKPL950 deska pro dekodér pro velka méfitka MS950

MS950 zadni strana (s kryci deskou)

na zadni strané MS950 kryci deska, viditelné: pfipojky ELYT plus a ZEM

<+ ® o & -
VEERD sz o2 & s
- 0 =~ >
- 4A Mator- G 25 8S% d5-9 580233
t R m>EA,,,"'°"\.‘_—D->E 2
- Multipri >> 26 98x8% 45599258
- 16 Bit Sound / 11 con) B8 BoEFo2fPfESEEiies
e (zobrazeno zmenseng) EE E£5 8Sc--—E£002L3%3T
2 unabhangige 3 5a a3 eWassg ool
EiEr e aterA [ a® cNo 8> xxEE oo
TE LI
; susl Dat . | ] ] R S BR
Ausgange ata 'm e IMO FA1
SUSI { 1 Stecker fir Funk SUSI Clock = & L9 FA2
repro LS2+ evA FA3
A
repro LS2- : . ’ FA4
N

repro LS1+

3 S FAS
Susi1 repro LS1-

FA6

|(—E1km Plus

< Masse Stecker I
St
4 tripoloveé kolikové listy pro E> 9 £ > 2 E> o £ >7
Ridici vodice pro servo na pinech SUSI 1pr|n2'\g nas:r(\jgtl serv: N '© 2. 7 gon © 2 N <
Ridici vodiCe pro servo na pinech SUSI se aktivuji pomoci CV202. Tyto vystupy pracuji s napétim 3,3 V. o vaid 'f:woés:sz'i & 2 & @
Néktera serva NEPRACUJI s 3,3 V! Ev. pomoc: snizit napajeci napéti (normainé 5 V) na zhruba 4 V. Jinak pomu- pi—epnutyi'pina susit ?1a c £
Ze jen vymeéna, nejlépe za digitalni serva! b} 8
. . TR . o Yo provoz serv (CV183, 184). ©
PFivody servo-1 a servo-2 jsou pinohodnotné fidici vodiCe pro servo, pracujici s napétim 5 V. “_3 8
%) %}
> =}
n »n

ZIMO ELEKTRONIK
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LOKPLI950P
deska lokomotivy k MS950 s p3j. ploSkam

svétla vzadu
svétla vpfedu

x
<+ ™ o
Z 2 4 b g —a > ©
@D~ >
g5 88 EFT25%E.s
8% B> . ,o~7 2aS5p
> > b B x5 o5 ©@2g
S8 S rto9allsgees2
@ @ ® O p . > 55 EEF S
£ c EuQE"E'EEEEEEE
% S ENGSE8L 22EE
SUSI Data :
SUSI Clock
repro LS2+ “
repro LS2- '
repro LS1+
repro LS1- L I | |
4 fripolové kelikove listypro g> + g > ‘; E> o E
pfimé nasunuti serv: & '© ] w8 Jw g H
servol a 2 jsou k dispozici 5 2 @
vzdy; servo3 a 4 pfi o 5
prepnuti pini SUSI1 na s %
provoz serv (CV183, 184). k] 8
= =
w0 (%]
=] o
7] 7]

ADAUS950
adaptér k MS950 pro americké lokomotivy

ZEM g v cg

spin. vstup IN3 servo1 | servo2 E] 2

+5 V nizké napéti servod | servod g 2
reproduktor 1 - + (v2dy zem - plus - fizeni’) ® @

ZEM

vstup IN2

FA10

log. tiroven 0/3,3V

FA10 |.’=.‘

FA9 i
| Fag
funkéni Az
vystupy
FA3 - FA9

FAG

Z2IM0 ADAUSS50

spoleény
pluspdl
+5 V nizké napétl

ELYT plus / ZEM a SUSI1 a konektor bezdratu na dekodéru

FA1
FA2
FA3
FA4
FAS

FA6

LOKPL

950K

Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 1‘[ I i Iﬁ I

deska lokomotivy k MS950 se Sroub. svorkami a konektorem pro gen. koufe

kolejnice prava
kolejnice leva
motor vpravo
motor vievo
Ls2+

LS2-

LS1+

LS1-

FA8

FA9

servo
servo 3

nebo SUSI Data (servo 3)/Clock (servo 4)

pfepnuti SUS|/fidici vodite pro servo pomoci CV202

=

£ 3

sgs

e o
ge2 2
N 26 @

4 fripdlové kollkové listy pro
pFimé nasunuti serv:

1 a 2 jsou k dispozici trvale;
a 4 pfi prepnuti pind SUSI 2
na provoz serv (CV202)

spin. vstup IN4

S =
i=]
o
I3
Sm
@
@ o
2
8.
g}
g s
g Q
e N
@
2

@
=
o =
Zw
2
8
E T
a 2
@ ®

napéti pro serva 5V

Rni wstup 7

napéti pro servo 5V
SI 2 Clock nebo servo 3

Pripojeni generatoru koure
k LOKPL950K s MS950

napéti pro servo 5 V

spin. vstup IN2
spin. vstup IN1

>
w +V: spoleény pluspol
£ FAOV: fEni vystup O svétia vpiedu
E -g FAOQH: féni vystup 0 svétla vzadu
N3

RAUDU1
duaini generator koufe

pro méfitka 0, 1, G
49 x 29 x 23 mm

FAOV

FA4

FAT

zem

napéti pro servo 5 V
servo 1

RAUSH

jednoduchy generélor koufe
pro méfitka 0, 1, G

49 % 29 x 23 mm

RAUSI2

jednoduchy generétor KouTe
mensi, pro méftko 0

45 % 23 x 23 mm

Ms950

2vukovy dekodér pro velka méfitka
pro méfitka 0, 1, G

50 % 23 x 13 mm

LOKPL950K

deska lokomativy k MS950 )
pro mefitka 0, 1, G
73,8 % 26 % 20 mm

ZIMO ELEKTRONIK
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MS990L horni strana, s kolikovymi listami

Prislugné pluspdly spotfebiét, pfipojenych

k funkénim vystupiim, mohou byt podle potreby
spojeny se spolecnym pluspélem, nizkym
napétim 5 V, nizkym napétim 10 V, nastavitelnym
nizkym napétim (pomoci CV264).

Kviili v nékterych aplikacich vy$$im proudam
na vyvodech pro kolejnice a motor jsou tyto
provedeny dvajité. Je to bezpecnostni opatreni,
které je v praxi potieba jen zfidka.

reproduktor LS2 (A)
reproduktor Ls2 (_B)
nizké nap. 10V

nizké nap. 5V
funkéni vystup FA10

funkeni vystup FA7
funkEni vystup FA8
funkeni vystup FA9
funkéni vystup FA11
funkéni vystup FA12
nizké nap. nastav.
B funkéni vystup FA13

ventilator V2
ventilator V1

kolejnice leva
kolejnice leva
kolejnice prava
kolejnice prava
motor vpravo (V+)
spol. pluspél (+)
spol. pluspol (+)
ZEM

motor vievo (M-)
spinaci vstup IN3
motor vievo (M-)
reproduktor LS1 (A)
reproduktor LS1 (B)
motor vpravo (M+)

SUSI2 Data/servo 8 ridici v.
svétla vzadu

svétla vpredu

spinaci vstup IN1

funkeéni vystup FA1

funkéni vystup FA2

funkéni vystup FA3

spinaci vstup IN2

funkéni vstup FA4

funkéni vystup FAS

spinaci vstup IN4

funkéni vystup FAG

s spol. pluspal (+)

SUSI2 Clock/servo 7 Fidici v.

e B 5

=
=
!

? B

Druhé pély ventilétorti koure, pfipojenych k vystupgmpro % = > — o o < 1© © testovaci plosky, nekontaktoval!
ventiltory (V1, V2), jsou spojeny s jednim z pinid ZEM & | © ge08 00 A bezdrat. kon.
(NE s pluspdlem) & G 00 O 0 ®© kon.sSUsI1 T
7 w o v n v on
w A A A A A A

tripolove konektory pro serva (fidici v., 5 V, zem)

Pripojeni generatoru koure
k LOKPL990 a MS990

RAUSI

jednoduchy generator koufe
pro méfitka 0, 1, G

49 % 29 x 23 mm J

MS890

2vukovy dekodér pro velkd mé&fitka
pro méfitka 1, G
50 x 40 x 13 mm

RAUDU1

dvojity generator koufe
pro méfitka 0, 1, G
LOKPL990 49 x 29 x 23 mm
deska lokomotivy pro MS990
pro méfitka 1, G

62 x 45,5 x 20 mm

MS990 jsou vyrabény a dodavany v nasledujicich zakladnich

provedenich:

jako MS990L se 3 x 14 polovymi kolikovymi listami (jak je
vyobrazeno), vzdy vnéjsi piny na levé a pravé kolikové
listé jsou pfedevSim ureny pro 2 X 14 poélové rozhrani
Marklin, vyvody jsou jinak jen velmi malo vyuzivany (pro-
toze jsou zde zdvojené piny, popf. druhé rozhrani SUSI).

jako MS990K se 2 x 12 pélovymi a 1 x 14 pélovymi $roubo-
vacimi svorkovnicemi, (jak je zminéno vyse, vnéjsi vy-
vody na levé a pravé strané nejsou pouzity).

Zvlastni provedeni (mix mezi kolikovymi liStami a Sroubovacimi

svorkami, nebo varianty s méné vystupy) jsou vyrobitelné
v pfipadé potreby.

Deska lokomotivy k dekodéru pro velka mé-
fitka

MS990L s konektorem pro generator
koure

M+ SR SL M-
[ Y

LOKPLSSO0

RevA

ZIMO ELEKTRONIK
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Strana 22 Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 'Ll’ I Ilﬁ
MS990K horni strana, se Sroubovacimi svorkami

—_— o — 0 (32
< m M~ 0 — — — —
T2 . LTI oo
TS e,
Kvifl vy Sim proudimna pllwdech S\ S 7 % = S B8 BB BB 5 B pibejensen na funkeni vstupy, se o P :
od kolejia k motorim v mdkteryeh 1 5 T 8 £ BRE S ST TR T pripaas potiety propoi se spolecnym Upozornéni: Externi zasobnik energie na MS990
prf-ff_ff?fiv'?Jfﬂg tyto vafifﬂ'"}’ ;’}'d}.’ E E 33 z : EE5EEESEE : 5 pluspdlem, nizkym napétim 5 V, Interni zasobnik energie jako takovy (3 Goldcaps a regulator Stepup pro
voie. Je o bezpecnostnl opatrent, 2 g £ 8 < X ¥ £ £ £ £ £ § £  nizkymnapétim 10 V, nizkym napétim ziskani plného napéti v kolejich z3 x 3V Goldcaps) je v témé&F viech
kteréje vpraxinuinéjenziidka. © @ & & 2 E 3 3 2 3 2 2 & 2 proménnym (nastavitelné pomoci CV). aplikacich dostagujici.

Pfesto existuje moznost pfipojit jeSté pfidavné zasobniky mezi ,ELYT
plus“ a ZEM: externi kondenzatory museji mit napétovou odolnost 16 V,
kapacita je neomezena, doporueny jsou napfiklad vyrobky ZIMO
SUSI2 Data GOLMRUND a GOLMLANG.

SV?tla vpredu Pfipojovat ,normalni elektrolyty“ nema ani smysl (pfestoze se vyvod jme-
svétla vzadu nuje ,elektrolyt*, protoZe tyto ve srovnani s internim zasobnikem energie
spinaci vstup IN1 nemohou mit zadny vyznamny pfinos.

funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2
funkéni vystup FA3
spinaci vstup IN2
funkéni vystup FA4
funkénl vystup FA5
spinaci vstup IN4
funkéni vystup FAG
spol. pluspdl (+)
SUSI2 Clock

kolejice leva
kolejnice prava
kolenice prava
motor vpravo (+)
spol. pluspdl (+)
spol. pluspdl (+)
ZEM

motor vievo (-)
spinaci vstup IN3
motor vievo (-)
reproduktor LS1 (A)
reproduktor LS1 (B)

L' | eumm
e v R I, w — o ™M T 0 O o 55
Druhé poly kourovych ventilatoru, pripojenych 3 E= > 506 60 060 testovaci plodky. nekontaktovat! ]
na vystupy pro ventildtory (V1, V2) se propoji & | © E E E E E E A bezdratovy konektor ==
s pinem ZEM (ne s pluspolem). & R R A konektor SUSI1 % %
d A A = =
AN

tiipdlové konektory pro serva (Fidici vodig, 5 V, zem)

kryci deska

dekodéru pro velka méritka

MS990 (zobrazeno zmensengé) S
usi2C
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Provoz mfx s Méarklin Central Station 3:

Zde zobrazena sekvence obrazovek digitalni centraly Marklin CS3 (ziskana pres ji pFislusejici
webovy prohlize€) znazorruje pfihlaseni zvukového dekodéru MS ZIMO. Typ dekodéru v této sou-
vislosti nehraje roli, samozifejmé se musi jednat o typ se schopnosti mfx (tedy NE MS490, MS590).
Do dekodéru MS v tomto pfikladu je nahran zvukovy projekt ,Evropska kolekce parnich a motoro-
vych lokomotiv®, ktery je typickym stavem pfi dodani dekodérd ZIMO a pFehrava volitelné zvuky
BR 50, BR 78, BR 03.10 (parni lokomotivy) nebo BR 211 (motorova lokomotiva).

.Kolekce zvukd“ (tedy vice lokomotiv v jednom projektu) je specialita ZIMO a proto neni centralami
Marklin specialné podporovana, pouziti — véetné vybéru typu lokomotivy — je ale pfesto mozné po-
moci ,triku“. Ten je v sekvenci obrazk( také popsan.

\% ph’padé normalniho zvukového projektu“ (pro jednu jedinou Iokomotivu) je pouziti dekodéru MS

Sysmf® Glaishider  Arsicht Suche Sortienng Emignsse Boaboten e Sysef® Gleisbiller  ArSCT

J 8

?. E O ﬁll q Adresse N J‘ / ? STOP a G’ ._z q Adresse | NF

UPOZORNENI ohledné prirfazeni obrazku lokomotivy (platné v roce 2020, eventualné i v 2021):

V sou€asnosti a az na dalsi, tzn. do implementace rozsifené pfihlasovaci procedury v ramci Central

Station, ktera byla firmou Marklin pfislibena, a ktera ma zohlednit obrazky lokomotiv pro dekodéry

nejen Marklin, existuje nasledujici nahradni moznosti:

- Po Uspésném prihlaseni (pokud se misto obrazku zobrazi ,???*) mGze byt zvolen obrazek ze
sbirky v Central Station (viz navod k pouziti centraly).

- Neékdy probéhne automatické pfifazeni (diky souhlasu jména).

- Pokud ma byt pouzit vlastni obrazek, maze byt tento do Central Station nahran a pak zvolen jako
jiz stavajici obrazek (viz navod k pouziti centraly, kapitola ,Importovani obrazkd lokomotiv pres

X

webovy prohlizec¢®.

J‘ 7 ? STOP %’ g G?-'g q Adresse | N i S ? STOP

Emgnisse Seataien Hife S:, e Gesbider  Ansicm Suche Sotienng Emignsse Baameren Hife

V tomto prikladu neni na zac¢atku na kolejich Zadna lokomotiva.

EEee - B 2 B - s 3

syse®ceskilder  Ansicht Suche Soriening Fragnsse Beameten  Hife n_ Glesbilder  Arscit Sune

S 6 Mg

Beaibeld

PrihlaSeni probéhlo uspésné; zobrazi se jméno lokomotivy (v pri-
padé kolekce zvukii jméno prvniho typu, tedy ,BR 50°), Nezobra-
zi se ale Zadny obrazek, ale ,,???*. UPOZORNENI viz vyse!

Co@EmEa

Dekodér (lokomotiva) je nyni na koleji, pfihlaseni zacina...

Stisknutim ¢erveného symbolu lokomotivy se lokomotiva pfevez-
me na ovladac.

S g ? sTOP

Emmgnisse Beabeien  Hife

Po zvétseni okna ovladace jsou vidét tachometr a symboly funkci
(jejichz vybér byl nahran pfi prihlasovani z dekodéru). Lokomoti-
vu je mozné ovladat knoflikem ovladace.

ZIMO ELEKTRONIK
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resse [ f , ? sTOP

Soterung Ereignisse  Beabeden  Hite

0 Lok hinzufigen
23

o Adresssteverung hinzu

+
oo Traktion erstellen

BO008

| et
Einrichten Konfigurieren of® :_1':‘ J

Lok-Emstelkingen BR 50

232500 ACKorfiguranon

1334 AC ke Furkbonen FC - F

TRILIE  ACArfabrspannurg

731173 AC MaMmaspaTLG

Napfiklad mizete ve ,formatech” provést nastaveni analogového
AC provozu.
POKUD se jedna o dekodér MS ZIMO s ,,normalnim zvu-
kovym projektem* (tedy NE kolekce)...
...NEZOBRAZI se vedle popsany parametr ,SX1...".

=

e

Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

i

fam/h

Einrichten Konfigurieren & 80

?272

“

——— T

R — kimvh
Einrichten Konfigurieren gf® 80

DO Erweltena Adesse |
DCC Erweieneadesse? O

DCC Traktionsadresse

Vybér typu lokomotivy, POKUD jde o dekodér MS
ZIMO s nahranou ,,kolekci zvuki*:...
...zobrazi se pri nacteni konfigurace také parametry ,SX1 Konfi-
guration“a ,SX1-Adresse”.

To NEZNAMENA, Ze dekodér ZIMO by mohl byt provozovan ve
formatu Selectrix (ZIMO tento format nepodporuje), ale parametr
,SX1 Adresse” se pouZzije s odliSnym tcelem pro vybér typu
lokomotivy z kolekce zvuki (v provozu DCC se jedna o CV265).
Ve vyse uvedeném prikladu se ptvodné zobrazena ,1“ prepise
na, 101 tzn. mGzZe se pfepnout na motorovou lokomotivu
BR211, protoZe ta je v této kolekci zvukd k dispozici pod ,,101*.
Po zadani nové hodnoty dekodér automaticky provede reset a je
tak pripraven k pfihlaseni jako motorova lokomotiva BR211,

Jjakmile je ze strany Central Station prihlaovani zahajeno.

Lok-Einstelungen ER 50

} km/h

Einrichten Konfigurieren of° an

Lese Elock Formice

LT

...nactou ,bloky“ (to jsou skupiny konfiguracnich parametr() a
otevrou se (blok rootovani, motoru, formaty, zvuk atd.).

V systému prihlasena parni lokomotiva BR50 musi byt nyni sma-

zana (k tomu je v Central Station vice moznosti).
Po potvrzeni bezpecnostni otazky (viz obrazek nahore) se de-
kodér znovu automaticky prihlasi, nyni jako ,BR211"

.[‘ + 2 sTOP

Ereigrisse  Seabeten  Hile
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13. CV v provozu DCC

3.1 Zakladni nastaveni

Strana 25

i

cv oznaceni rozsah | default | popis
(RailCom bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
zapnut) 0 = vypnut, 1 = zapnut
a bit 3 — RailCom (,obousmérna komunikace")
bi;; 2; 1| 0=vypnuta 1 =zapnuta
29 | zakladninastaveni | 0-63 | s . | bit4—vybér kiivky rychlost
nich stup- 0= tnvt_)odova Ifn\{l_(a dle CV2,5,6
#0 a au- 1 = uZivatelska kfivka dle CV67 — 94
tomaticky | bit 5 — vybér adresy vozidla:
analogovy 0 = 1-bytova (,nizka“) adresa dle CV1
provoz) 1 = 2-bytova (,vysoka“) adresa dle CV17+18
) bit 0 = deaktivuje km/h
gg | deaktivace vysila- bit 1 = deaktivuje O/W
ni RailCom ID 7 bit 2 = deaktivuje teplotu
bit 3 = deaktivuje napéti v kolejich
144 | potvrzovaci gong bit 4 = 1: aktivuje potvrzovaci gong pfi programovani
Easové omezeni = 0 (default): dal_§|'j|'zda, pokuvd je energie k dj_spozici
153 dalsi jizdy bez 0-255 0 =1 - 255 (desetiny sekund): ¢as zastaveni pfi neob-

signalu v kolejich

drzeni kolejového signalu, prestoze je napajeni ze za-
sobniku energie

UPOZORNENI: ,Defaultni hodnoty* jsou u zvukovych dekodérii pfepsany vzdy podle nahraného zvukového
projektu. ZIMO Sound Programmer (ZSP) udrzuje ale defaultni hodnoty CV, aby je bylo mozné pfevzit do zvu-
kového projektu, pokud nejsou pozadovany jiné hodnoty. V pribé&hu update maze dojit k odchylkdm mezi ZSP

a zde uvedenym defaultnim hodnotam.

3.2 ID dekodéru, nahravaci kod

cv oznaceni rozsah | default | popis
ID dekodéru
pricemz ID dekodéru (= vyrobni €islo) je zapsano automaticky
250 CV250 = i pfi vyrpbé: prvni bytwa pf)loving vc'iruhého je kod typu
5 bez moz- dekodéru, zbytek tvofi pofadové ¢islo.
251 typ dekodéru nosti za- _ ID dekodéru i febné piedevsi Fihlas .
252 iz Kapitola  Typy) o ekodéru je po’tr’e né predevsim pro piihlasovaci
253 (viz Kapitola 1 Typy p proceduru k centralam a v souvislosti s nahravacim
CV251 a CV252 a kédem pro ,kéddované® zvukové projekty (viz CV260 az
CV253 = sériové 263).
Cislo

Za priplatek pfi nakupu mohou byt zvukové dekodéry
260 nahravaci kéd pro ZIMO p_oh'zeny s tovarné nah_ranym ynahravacim ko-
261 kédované® zvu- _ _ dem"” a jsou tak od za¢atku pfipraveny pro vlozeni ,ko-
262 " kové projekty dovanych* zvukovych projektil pFislusné skupiny. Na-
263 hravaci kod Ize zakoupit a nahrat i dodate¢né, viz

www.zimo.at.

cv oznaceni rozsah | default | popis
dekadicky:
Motorola ) 0 = zadna nasledna adresa
10 nasledné adres bit 0, 1 0 1 = jedna nasledna adresa pro F5-F8
Y 2 = dvé nasledné adresy pro F5-F12
3 = tfi nasledné adresy pro F5-F16
bit 0 — analogovy provoz DC 0 = blokovan 1 = povolen
bit2 - DCC 0 = blokovano 1 = povoleno
bit 4 — analogovy provoz AC 0 = blokovan 1 = povolen
Fipustné druh bit 5 — MM 0 = blokovan 1 = povolen
12 P pprovozu y 17 bit 6 — mfx 0 = blokovan 1 = povolen
Programovani CV12 = 0 (vSechny bity 0) se NEPRO-
VEDE (protoze dekodér by byl neoslovitelny) a misto
toho se pfi pfistim zapnuti zméni na 255.
BRZDICI MODY:
zastaveni bit 0 a bit 1 = 0: ABC NENI aktivni, zadné zastaveni
v zavislosti bit 0 = 1: Zastaveni pomoci ABC probéhne, pokud
_ha p?!oze . prava kolejnice (ve sméru jizdy) ma vyssi napéti
(-pfed stdj"), popf. nez leva. toto (CV27 = 1) je normalni pouziti ABC.
pomaIaJ|z'da bit 1 = 1: Zastaveni pomoci ABC probé&hne, pokud le-
pomoci va kolejnice (ve sméru jizdy) ma vySSi napéti nez
,2asymetrického prava.
signalu DCC* 0= Pokud je bit 0 nebo bit 1 (jen jeden, ne oba): zastaveni
(-Lenz ABC") ABC ne- | prob&hne v zavislosti na sméru jizdy, tedy jen ve smé-
(viz kapitola ,za- aktivni, | ruk navéstidlu, prijezd v protisméru.
staveni... ABCY) HLU ak- | bit 0 a bit 1 = 1: zastaveni nezavisle na sméru jizdy.
27 nebo tivni (1), | bit 2 = 0: ovlivnéni jizdy viaku HLU (H, UH, U, L,...)
« ostatni aktivni
."ZIMQ HLU zpUsoby = 1: plisobeni HLU deaktivovano
(viz kapitola ,Za- brzdéni . ; . L . .
staveni rzdlem' bit 4 - stej[losme_rny br’zd|'c| usek,v pok’ud je polarita ob-
. . neaktivni racend oproti aktualnimu sméru jizdy
v zavislosti... _ . _
HLU*) ) 0= blo!(ovan? 1'— povplfanp . ]
bit 5 — stejnosmérny brzdici Usek, pokud je polarita
nebo stejna jako v aktualnim sméru jizdy
DC brzdici trat a 0 =blokovano 1 = povoleno o
brzdici trat Méark- bit 4 a bit 5 = 1 (tedy CV27 = 48): Zastgvem pfi stejno-
lin“ (viz kapitola smémér_nvnapétfl (papf. pomoci diody) nezavisle
,DC (stejnosmér- na polarité (,brzdici trat Marklin“)
na)..."
3 bit 0 — kanal 1 RailCom (broadcast)
konfigurace 01,2 | opr 68 | bit1—kanal 2 RailCom (data)
28 Rai 3, 65, . bit 6 — vysokoproudovy RailCom (jen dekodéry pro
ailCom 66. 67 (s bitem - Vyso
) 6) veIk? rpgntka)_ o
pro kazdy jednotlivy bit: 0 = vypnut 1 = zapnut
14 = bit 0 — smér jizdy
29 | zakladni nastaveni | 0-63 | 00001110 |~ 0=normalni, _1=obraceny .
tedy bit 3 bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet]{zdnlch stupria)
=1 0=14, 1= 28/128 jizdnich stupiit
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Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

3.3 Identifikace vyrobce, verze sw

ML

cv oznaceni rozsah | default | popis
Obsah tohoto CV udava ¢&islo vyrobce, pfidélené
NMRA,; pro ZIMO ,145“ (,10010001%).
bez Soucasné je toto CV pouzito k riznym resetim pomo-
moznos- ci pseudoprogramovani.
. - . ti (,Pseudoprogramovani” znamena: programovana hodnota ne-
identifikace vyrob- z&pisu bude uloZena, ale vyvola definovanou akci).
ce natteno bu- CV 8 = ,,3“ -> dekodér 21MTC, FA3, FA4 logické
a de vzdy 145 CV 8 = ,,4“ -> dekodér 21MTC, FA3, FA4 zesilené
8 »145" jako - 2IMO CV 8 = ,,5 -> dekodér 21MTC, FA5, FAG logické
HARD RESET omateni | (=ZIMO) | ¢y g = 6> dekodér 21MTC, FAS, FAG zesilené
pomoci CV8 = 8" CV 8 = ,8“ -> HARD RESET (standard NMRA);
popF. CV8 =0 psoudopro- v8echna CV se nastavi na hodnoty naposledy akti-
gramovani vované sady CV nebo zvukového projektu, nebo
viz popis (pokud pred tim nic takového nebylo aktivovano)
vprave defaultni hodnoty podle tabulky CV.
CV8 = ,0“ > NEdoporuéeno (jen pro servisni ucely),
defaultni hodnoty tabulky CV.
Nacteni tohoto CV udava &islo verze software, aktual-
.. né nahraného v dekodéru.
gislo verze sw CV7 = ¢islo ,hlavni verze*
viz také CV65 — Cislo CV65 = ¢&islo subverze
subverze . . ... ..
Soucasné se toto CV pouzije k tomu, aby bylo mozné
b . pouzit digitalni systémy s omezenym Ciselnym rozsa-
a n?)zstrin;éz: R hem (typicky pfiklad: stara Lokmaus) k programovani
7 pisu dekodértl pomoci ,pseudo-programovani*:
pomocné procedury jednotky = 1: nasledujici programovana hodnota + 100
pfi programovani =2: ..+200
pres ,Lokmaus-2“ a
podobné ,nizkotrov- desitky = 1: nasleduijici ¢islo CV + 100
fiové" systémy atd. = 9: ... +900
stovky = 0: precislovani plati pro jeden krok
=1 ...az do vypnuti napéjeni
Cislo subverze Pokud k verzi sw dle CV7 existuji jesté subverze, je
65 viz také CV7 — &islo bez mos- zde zaznamenana ta aktualni.
verze nosti za- _ Celkové oznaceni verze sw se tedy sklada z CV7 +65
pisu (tedy napt. 28.15).
839 podverze dek. Podverze dekodéru (bootlader patch verze).
248 verze a subverze l:]zzstrln;az Nacteni tohoto CV poskytne Cislo verze a Slfbverze
249 bootloaderu e - bootloaderu (= programu pro nahrani viastniho softwa-
P! re), aktualné nahraného v dekodéru.
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3.4 Adresa(y) v digitalnim provozu, zamek dekodéru

PFi expedici jsou dekodéry standardné nastaveny na adresu 3, tzn. CV1 = 3, jak pro provoz DCC,
tak i MM. Provoz na této adrese je plné mozny, ale je doporu€eno adresu co nejdfive zménit.

V provozu DCC jde adresovy prostor pfes rozsah jednoho jediného CV, a to az do 10239. Pro adre-
sy od 128 se pouziji CV17 + 18. Pomoci CV29, bit 5 je ur€eno, zda plati ,nizka" adresa v CV1 nebo
Lvysoka“v CV17 + 18.

& Bézné digitalni systémy (mozna s vyjimkou velmi starych nebo velmi jednoduchych vyrobku)
spravuji pfislusna CV a bit 5 v CV29 pfi zapisovani adresy (=“adresovani*) automaticky.

default | popis

,Nizka“ (nebo ,mala“) adresa vozidla (DCC, MM);

DCC: v pfipadé provozu DCC:

1 adresa vozidla 1-12r 3 Adresa vozidla v CV1 plati jen tehdy, je-li nastaven bit

MM: 5 v CV29 (zakladni nastaveni) na 0.
1-255 Jinak plati adresa v CV17 + 18, tedy je-li bit 5 v CV29
(zaékladni nastaveni) nastaven na 1.
,Zamek dekodéru” (spiSe znamy pod anglickym ,De-
coder Lock") slouzi k tomu, aby byl samostatny pfistup
k CV vice dekodér( s identickou adresou.

cv oznaceni rozsah

15 0-255 0
+ zamek dekodéru

CV16 jednotlivych dekodérd se prfed montazi napro-
16 0-255 0

gramuji na rizné hodnoty. V pfipadé potfeby se CV15
tohoto dekodéru preprogramuje na hodnotu ,své-
ho“CV16 > vSechna CV dostupna.

,Vysoka“ (nebo ,dlouha*) adresa vozidla (DCC), je-li
pozadovana adresa nad 128;

adresa vozidla v CV17 + 18 plati, je-li bit 5 v CV29 za-
kladni nastaveni) nastaven na 1.

17 128
+ rozSifena adresa — 0
18 10239

bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupniu (pocet jizdnich stuprid)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupnu
14 = bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
0000 1110 0 = vypnut, 1= zapnut
) bit 3 — RailCom (,obousmérna komunikace*)
tedy bit 5 _ _
=0 (niz- _ Oy —V\/ypﬁuta _ 1 = zapnuta
ka“ adre- bit 4 — vybér kfivky rychlosti
sa) 0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uzivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka“) adresa dle CV17+18

29 zakladni nastaveni 0-63

Dekodérem rizeny sdruZeny provoz (také: ,Advanced consist” dle NMRA)

Sdruzeny provoz (,trakce*), tedy ovladani dvou nebo vice vozidel (vétSinou mechanicky spojenych)
stejnou rychlosti a smérem muize byt bud:

- organizovan digitalnim systémem (u ZIMO bézné, netyka se zadnych CV dekodéru), nebo

- spravovan nasledujicimi CV dekodéru, ktera mohou byt jednotlivé programovana, nebo (€asto
obvyklé v americkych systémech) spravovan digitalnim systémem.

V nasledujicim (tabulka) jde o druhy pfipad, tedy o dekodérem spravovany sdruzeny provoz!

cv oznaceni rozsah | default | popis
Alternativni adresa vozidla pro sdruzeny provoz (,vi-
0, cenasobna trakce"), angl. ,consist".
1 =127, Pokud je CV19 > 0: Rychlost je Fizena pfes sdruzenou
19 sdruzena adresa 129-255 0 adresu (a ne pres jednotlivou adresu v CV1 nebo 17 +
(=1-127 18); funkce jsou ovladany volitelné pfes sdruzenou
s opagnym nebo jednotlivou adresu, viz CV21 + 22.
smérem) bit 7 = 1: smér jizdy této lokomotivy invertovan
rozsifena ,Dlouha“ sdruzend adresa: hodnota v CV20 se nasobi
L. 100 a secte s hodnotou v CV19, tim vznikne adresa ve
sdruzena adresa 0-102, sdruZzeném provozu. TakZe napt. CV20 = 12, CV19 =
A (nezavisle na 128-130 34 je adresa 1234; CV20 = 100, CV19 = 0 je adresa
tom, zda je pouzi- 10000.

20 | tarozsitena sdru- bit 7 od 0 Bit 7 = 1: na adrese RailCom budou vysilana hlageni
zena adresa) verze sw kanalu 2 (rychlost, informace o sméru atd.) a v kanalu
bit 7: zapnuti 1 (na véech adresach kromé vlastni Consist) je hlase-

zpétneho hlaseni 4225 na adresa Consist.
RailCom pro sdru- Jako adresa Consist plati CV19 (pokud je CV20 =0);
Zenou adresu popf. CV19 a 20 (viz vy$e, pokud CV20 neni 0).
Vybér funkci, které maji byt ovladatelné pres sdruze-
nou adresu.
§ bit0 =0: F1 ovladana pfes jednotlivou adresu
unkce _a M 5
=1 ...pfes sdruzenou adresu
21 F1-F8 0-255 0 1 o e s fadratl
ve sdruzeném bit1 =0: F2 ovladdana pres Jedrjothvou adresu
provozu =1 ...pfes sdruzenou adresu
.................. F3, F4, F5, F6, F7
bit 7 = 0: F8 ovladana pres jednotlivou adresu
=1 ...pfes sdruzenou adresu
Vybér, zda ma byt Celni osvétleni ovladano pres jed-
notlivou nebo sdruzenou adresu.
bit0 = 0: FO vpred ovladana pres jednotlivou adresu
=1 ...pfes sdruzenou adresu
bit1 = 0: FO vzad ovladana pres jednotlivou adresu
funkce FO vpred, =1 ...pFes sdruzenou adresu
vzad ve sdruze- bit2 = 0: F9 vpred ovladana pres jednotlivou adresu
ném =1: ...pfes sdruzenou adresu
22 provozu 0— 255 0 bit3 = 0: F10 vpfed ovladana pres jednotl. adresu
a =1 ...pfes sdruzenou adresu
aktivace bit4 = 0: F11 vpfed ovlédz'ina pfesv jednotl. adresu
=1 ...pfes sdruzenou adresu
Auto-Consist bit 5

0: F12 vpred ovladana pres jedn. adresu
1: ...pFes sdruz. adresu
bit 7 = 1: F13-F27 (vSechny!) pfes sd. adresu
bit 6 = 1: Auto-Consist: automaticky se pfechazi mezi
jednotlivou a sdruzenou adresou, ma-li jedna z obou
adres rychlost 0 a druha adresa ma rychlost vétsi nez
0.
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3.5 Analogovy provoz

Dekodéry ZIMO (vSechny typy) jsou vhodné i pro konvenéni kolejisté (s transformatory, ovladadi
PWM atd.), jako pro analogovy stejnosmérny tak i pro analogovy stridavy provoz (Marklin, také
vysokonapétovy impuls pro zménu sméru).

Pozor: analogovy provoz DC je implementovan az od verze sw 4.50.

Strana 28
cv oznaceni rozsah | default | popis
prepnuti mezi jed-
notlivou a sdruze- Timto Ize pomoci funkéniho tlacditka prepinat mezi
nou adresou hlavni adresou dekodéru (v CV1, popt. CV17, 18; vzdy
97 | funkénim tlagitkem | 0. 1-28 0 na hlavni adrese). Museji byt ale nastavena CV21 a
od verze sw CV22 na hodnotu 0 a nahrazuje to povel CV22, bit
4.202 6=1.
redukce regulace
151 motqru ve sdruze- desitky 0 Desitky 1...9 redukuji regulaci motoru na 10 — 90%
nem provozu 1-9 hodnoty z CV58.
od verze sw 6.00
109 | @utomatické jed- bit 7 = Pokud je CV109, bit 7 = 1 a CV110, bit 7 = 1, bude ve
110 nostranné potla- 01 sdruzeném provozu automaticky aktivovano potlaceni

Eeni svétel

svétel na strané stanovisté.

Aby byl analogovy provoz mozny, musi byt
CV29, bit2=1 a CV12, bity 0 a/nebo 4 = 1

To je sice nastaveno defaultné (CV29 = 14, tedy i bit2 = 1 a CV12 = 117), ale ve zvukovych projek-
tech je analogovy provoz ¢asto vypnuty (spiSe z tradice nez bezpecnosti).

Skute€né chovani v analogovém provozu je ale silné zavislé na pouzitém napajeci; zejména pfi po-
uziti slabého transformatoru maze napéti lehce poklesnout, kdyz dekodér zacina s odbérem proudu,
takZe toto pak nestaci: v nejnepfiznivéjSim pfipadé osciluje mezi provozem a ne-provozem.

Pro analogovy provoz Ize specialné nastavit chovani pfi zrychleni (CV14, bit 6) a funkéni vystupy
(CV 13 a 14).

Upozornéni: Nahranym zvukovym projektem mohou byt aktivovana jina nastaveni, nez odpovida
defaultnimu nastaveni dekodéru jako takového.

cv oznaceni rozsah | default | popis
pripustné druhy
provozu b!t 0 — analogovy provoz DC 0 = blokovan 1 = povolen
12 v&echny bity CV12 117 bit 4 — analogovy provoz AC 0 = blokovan 1 = povolen
jsou popsany . . . . .
v kap. ,Zakl. nast.” bit 5... viz kapitola ,Zakladni nastaveni
zakladni nastaveni 14 = bit 1... viz kapitola ,Zakladni nastaveni®
vSechny bity CV29 0000 1110 | bit2-— aout_o\rlnatgculie prepnuti = ?n_alzoe;gonvalt provoz *)
29 jsou popsany 0-63 tedy bit 2 ) = vypnut, 4= zap
d 2 = bit 3...
v kapitole ,Za- =1 (ana- .
kladni nastaveni“ logovy bit 4. )
provoz) atd. ... viz kapitola ,Zakladni nastaveni“
bit O = 0: F1 v analogovém provozu vypnuta
=1: ...zapnuta
funkce F1 - F8 (CV13) (CV13) bit1 =0:F2 v analogovém provozu vypnuta
13 =1: ...zapnuta
funkce FO 0-255 0
T T T F3, F4, F5, F6, F7
(vpfed, vzad), bit7 = 0: F8 v analogovém provozu vypnuta
F9-F12 =1: ...zapnuta
v analogovém bit 0 : % FO vpfed v analogovém provozu ;égrr:ﬂtti
( provozu d) bit 1 = 0: FO vzad v analogovém provozu vypnuta
= vitrinovy moé =1: t.
(CV14) F9, F10, F11 wespneE
a oviay | e, | e
( 64 F12 v analogovém provozu vypnuta
14 regulace .
. g Ibradéni 0-255 (bit6 = = ..zapnuta
rozjez Iu rzaeni 1) bit 6 = 0 Analogovy provoz se zrychlenlml dle
Vv analogovem CV3 + 4; ¢asto smyslupIné pro zvuk.
provozu = 1: Analogovy provoz bez vlivu CV3 + 4; tedy
bezprostfedni reakce na jizdni napéti,
podobna klasickému analogu.
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3.6 Rizeni a regulace motoru
Krivka rychlosti

K dispozici jsou dva druhy kFivky rychlosti; vybér mezi nimi se provadi pomoci

CV29, bit 4 = 0: Tribodova kiivka (definovana pomoci 3 CV)

. = 1:.28-bodova kfivka (definovana pomoci 28 CV)

Tribodova kfivka: pomoci tfi proménnych 2, 5, 6 (Vstart, Vhigh, Vmid) jsou definovany jizdni stuper
pro rozjezd, nejvyssi jizdni stupen a stfedni jizdni stuperi (= pro stfedni polohu ovladace, tedy stfed-
ni externi jizdni stupen). Takto se jednodusSe zada rozsah a zakfiveni kfivky rychlosti.
28bodova kfivka (téz zvana ,volné programovatelna kfivka“): pomoci CV67 az 94 jsou pfifazeny
28 externim jizdni stupriiim interni jizdni stupné (0 az 255). Téchto 28 CV plati pro vSechny systémy
jizdnich stupnu, tedy pro 14, 28, 128 jizdnich stupfi(; v pfipadé 128 jizdnich stupnd dosadi dekodér
chybéjici mezilehlé hodnoty pomoci interpolace.

(odpovida B5)

(odpoviaa 252)

cv oznaceni rozsah | default | popis
rozjezdové napéti Interni jizdni stupen (1 ... 255)
2 Vstart 1_ 955 1 pro nejnizsi externi jizdni stuper (tedy stupeni 1).
kfivky rychlosti, (jedno, zda 14, 28 nebo 128 jizdnich stuprid)
je-li CV29, bit 4=0 = 1: nejniz8i mozna rychlost rozjezdu
maximalni rychlost Internijl’;dnvl' 's’tupeﬁ (1' 25?) N
) 1 pro nejvyssi externi stupen (tedy stupefi 14, 28
5 i Vh'ghhl _ 0-255 odpovid popf. 128 dle systému jizd. stupAt dle CV29, bit 1).
'e-IriNC\);ngCbict)itzo 255 = 0: odpovida 255 jako nejvy&si jizdni stupei
J ! = 1: odpovida 255 jako nejvyssi jizdni stupen
Interni jizdni stupen (1 ... 255)
pro stfedni externi jizdni stupen (tedy pro externi
stupen 7, 14 popt. 64 podle systému jizdnich stupiiti
1 ] 14, 28, 128 dle CV29, bit 1).
. . v i ,1“ = defaultni kfivka rychlosti (stfedni rychlost je treti-
tred hlost
6 stredni rychios Veaz%e | lznamend | o imalni rychlosti); tzn. kdyZ je CV5 = 255, pak
Vmid h\tl)dcrltl);y koncovs plati kfivka rychlosti, jako kdyby bylo CV6 = 85.
VeS| Tribodova kfivka rychlosti, dana CV2, 5, 6 je automa-
ticky vyhlazena; proto nema zadny zlom.
Stfedni rychlosti je dosazeno v prvni tfetiné kfivky
rychlosti, protoZe tato neni linearni.
14 = bitO—smérjizdyl ) ) )
. i . 0 = normalni, 1 = obraceny
29 | zékladninastaveni | 0-63 | 00001110 | i 4 _ gystem jizdnich stupit (podet jizdnich stupfiti)
tedy bit4 0 =14, 1 = 28 jizdnich stupnit
=0(tfibo- | it 2 — qutom. prepnuti = analogovy provoz *)

cv oznaceni rozsah | default | popis
dova kfiv- 0 = vypnut, 1 = zapnut
ka) bit 3 — RailCom (,obousmérma komunikace*)
0 = vypnuta 1 = zapnuta

bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uzivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka“) adresa dle CV17+18

Interni jizdni stupné (1 ... 255)

67 - -
volna (28 bodova) pro kazdy ze 128 externich jizdnich stupnu

kfivka rychlosti 0-255 *)
o1 je-li CV29, bit 4=1 *) Defaultni 28 bodova kfivka je rovnéz zakfivena s fi-

xaci na jizdni stupné pro nizké rychlosti.

66 trimovani rychlosti 0-255 0 Nasobeni jizdniho stupné hodnotou ,,n/128" (n = trimo-
95 podle sméru 0255 0 vaci hodnota) pro jizdu vpred (CV66), popF. pro jizdu

vzad (CV95).

CV57 — Hodnota referenéniho napéti pro regulaci motoru

CV57 definuje hodnotu napéti, na niz se ma regulace vztahovat. Tzn. pokud je naprogramovano
napf. 14V (tedy hodnota ,140”), pokouSi se dekodér pfivést na svorky motoru pozadovanou &ast
napéti podle polohy ovladace — nezavisle na aktualnim napéti v kolejich. Diky tomu zGstava rychlost
konstantni, i kdyz napéti v kolejich kolisa, pfedpokladem je, zZe (pfesnéji: v dekodéru usmérnéné a
zpracovavané napéti, tedy asi o 2 V méné nez je napéti v kolejich) nebude niz$i nez absolutni refe-
rence.

# Pomoci defaultni hodnoty ,0“ v CV57 je zvolena ,relativni reference®, tzn. automatické pfizplso-
beni rozsahu rychlosti k aktualnimu napéti v kolejich. To je ale ucelné jen tehdy, pokud je k dispozici
stabilizované napéti v kolejich a elektricky odpor koleji je co nejmensi. Takové stabilizované napéti
poskytuji vSechny systémy ZIMO (i starSi), ale ne vSechny cizi systémy, zejména ne takové, které
jsou (byly) relativné levné a byly postaveny pfed rokem 2005. V takovych pfipadech by tedy CV57
meélo byt nastaveno spravné (ne ,0%).

# CV57 muze byt také pouzito jako alternativa k CV5 (maximalni rychlost); to ma vyhodu, ze na-
dale je k dispozici pIné rozliSeni (az 255 internich jizdnich stupnu).

cv oznaceni rozsah | default | popis

Absolutni napéti pro fizeni motoru v desetinach Voltu,
které ma byt na motoru pfi pIné rychlosti (nejvyssi na-
staveni ovladace). Smysluplny (dobfe fungujici) roz-
sah 10 az 24 V (tedy 100 — 240), a niz$i nez ocekava-
0 né napéti v kolejich.

57 reference regulace 0 PRIKLAD: Cizi systém s napétim v kolejich naprazdno
100-255 22V, pfi plném zatizeni ale jen 16 V: ucelné nastaveni
tedy CV57 = 140 ... 150

CV57 = 0: V tomto pfipadé probéhne automatické na-
staveni k napéti v kolejich (relativni reference); smys-
lupIné jen pfi stabilizovaném napéti v kolejich.

Optimalizace regulace motoru pomoci fidiciho algoritmu

Jizdni vlastnosti, zejména pomala jizda (ktera ma byt pokud mozno plynula), mohou byt ovlivnény
predevsim nasledujicimi CV:
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CV9 — Frekvence fizeni motoru a hodnota vzorkovani EMS

Pulsné Sifkova modulace napajeni motoru je vysokofrekvenéni (typicky 20 kHz, tedy nad frekvenci,
slySitelnou lidskym uchem). To je ve srovnani s nizkofrekvenénim napajenim (béznym do 90. let,
vétsinou kolem 100 Hz) bezhluéna a Setfi motor.

POZNAMKA: Vyssi frekvence nez 20 kHz nemaji podle vyrobcti motor(i Zadnou vyhodu, vedou ale neodvratné
k (i kdyZ jen malému) zvy$eni tepelné ztraty v dekodéru. Proto u novych dekodérd neni volba na 40 kHz im-
plementovana.

Rizeni motoru je ale i pFi vysokofrekvendnim fizeni periodicky preruseno (50 aZ 200krat za sekun-
du), aby bylo mozné méfit skute€nou rychlost pomoci méfeni ,EMS* (napéti generované motorem,
b&Zicim setrvadnosti). Cim &ast&ji je tato ,méfici mezera“ (hodnota vzorkovani EMS), tim lepsi je to
pro regulaci, ale tim Casté&ji nastavaji ztraty energie a hluk z pfevodu. Standardné se hodnota vzor-
kovani méni automaticky mezi 200 Hz (pfi pomalé jizdé) a 50 Hz (pfi maximalni rychlosti).

CV9 nabizi moznost nastavit individualni hodnoty jak pro hodnotu vzorkovani (desitky), tak i pro dél-
ku méfici mezery (jednotky); defaultni hodnota 55 znamena stfedni nastaveni.

CV56, popf. CV147, 148, 149 — Regulace PID

Pomoci vyvazeni hodnot Proporcionalni-Integracni-Diferencialni slozky muze byt chovani regulace
pfizplisobeno typu motoru, hmotnosti vozidla atd. V praxi je mozné vynechat zmény diferencialni
slozky.

CV56 nabizi moznost nastavit na individualni hodnoty jak proporciondlni (desitky), tak i integraéni
slozku (jednotky). Defaultni hodnota 55 znamena stfedni nastaveni obou parametri. CV56 existuje
v dekodérech MS vlastné jen z dlivodi kompatibility s dekodéry MX; jemné nastaveni je umoznéno
novymi CV 147, 148, 149:

CV147, 148, 149 se automaticky pfizpusobi pfi modifikaci CV56, naopak NE.

cv oznaceni rozsah | default | popis
55 = 55: Defaultni Fizeni motoru s vysokou frekvenci
vysoka (20 kHz), stfedni mira vzorkovani méfeni EMS
frekven- motoru, ktera se automaticky méni od 200 Hz
ce, (pomala jizda) po 50 Hz, a stfedni méfici pau-
erioda stfedni za EMS.
P hodnota = 0: stejné jako 55 (bude nastaveno automaticky)
popt. frekvence 55
fizeni motoru vzorko- ] <> 55 a <>0: Modifikace automatické optimalizace,
a vani vysoka vzdy oddélené podle desitek (pro miru vzorko-
algoritmus frekven- vani) a jednotek (méfici pauza).
9 vzorkovani EMS 01-99 stf(:e?inf Desitky 1 —’4: Mirf:} vzorkovani omezena oproti de-
(méfici pauza vysoka hodnota faultni (mensi hluk pohonu!).
vzorkovant) frekven- vzorko- | Desitky 6 — 9: Mira vzorkovani vy$si nez defaultni
ce vani (opatfeni proti cukani!).
Total PWM period s modifi- Jednotky 1 — 4 Méfici pauza EMS krat$i nez defaultni
kovanou (dobré pro Faulhaber, Maxxon,... mens$i hluk
hotdno- pohonu, vétsi vykon).
ou
vzorko- Jednotky v5' -9 !\Aéfici pauza ’EMS deléj n_ei defaultni
vani (pfip. potfeba u valcovych motoru aj.).
55 = 55: defaultni fizeni motoru pomoci stfednich para-
hodnoty P a| metrd P al (D = 0)
56 regulace PID stfedni 55 = 0: stejné jako 55 (bude nastaveno automaticky)
(vyrovnani EMS) vgﬁfSt;‘I-D <> 55 a <>0: modifikované nastaveni
Desitky 1 — 4: proporcionalni slozka regulace PID

cv oznaceni rozsah | default | popis
redukovana oproti defaultnimu nastaveni.
1-199 Desitky 6 — 9: proporcionalni slozka regulace PID zvy-
modifi- Sena oproti defaultnimu nastaveni.
kovana Jednotky 1 — 4: integraéni slozka regulace PID redu-
nasta- kovana oproti defaultnimu nastaveni.
veni Jednotky 6 — 9: integraéni slozka regulace PID zvySe-
na oproti defaultnimu nastaveni.
Typicka Ffada pokusu pfi problému s cukanim:
CV56 = 55 (default) & 33,77, 73, 71,...
. pfizpd- i ol .
kompletni nasta- sobi se Integraéni slozka regulace motoru PID, doporu¢eno
147 veni parametrQ 0255 k CV56, pro ,moderni pohony“: CV147 = 65.
148 PID 0— 255 pokud Diferencialni slozka regulace motoru PID, doporu¢eno
UPOZORNENI: nejsou pro ,moderni pohony*: CV148 = 45.
149 | zmeny CV56 pro- 0-255 napro- Proporcionalni slozka regulace motoru PID, doporuge-
vedeny automatic- gramo- no pro ,moderni pohony*: CV149 = 65.
ky! vana

Tip pro postup k nalezeni optimalniho nastaveni CV56, pouzitelné i pro CV147, 148, 149:

Vychozi nastaveni CV56 = 11; pomalu jedouci lokomotivu zastavit rukou. Regulace by méla béhem
pul sekundy vyrovnat vétsi zatéz. Pokud to trva déle, pak postupné zvétSovat jednotkovou pozici:
CV56 = 12, 13, 14,...

Pomalu jet dale a postupné zvySovat desitkovou pozici CV56, tedy napf. (pokud pfed tim bylo zjisté-
no CV56 = 13) CV56 = 23, 33. 43,.... Jakmile se chovani lokomotivy zhorsi, vratit posledni krok zvy-
Seni - toto je pak kone¢né nastaveni.

CV58 - Viiv regulace

V soucasnosti neni jasné, zda zavedeni tohoto CV bude u dekodérd MS nutné.
Jako takova je pIna regulace (totalni udrzeni konstantni rychlosti, dokud staci vykon) cilem vyrovnani zatéze, ale
presto je vhodnéj$i nékolikanasobné mensi vliv.
Vétsinou je v oblasti pomalych jizd uc¢elna vysoka (,stoprocentni”) regulace, ktera jak uc¢elné zamezi tomu, aby
vlak zustal tréet”, tak i ,vystfeleni“ pfi nizkém zatizeni. Se zvySujici se rychlosti by ale vliv regulace mél klesat tak,
aby pfi nastaveni ovladace ,naplno” byla nastavena plna neregulovana sila motoru. Ur¢ita zavislost rychlosti jizdy
na trati je ale také ¢asto modelové vérna.
Ve sdruzeném provozu (trakce, vice lokomotiv spojenych dohromady) by ale regulace neméla byt ,stoprocentni*
v celém rozsahu, protoZe by to vyvolalo protichlidné plisobeni vozidel (pfes v§echna opatteni k vyrovnani).

Pomoci CV58 se nastavuje generelni mira re-
gulace od ,bez regulace” (hodnota ,0°, jako ne-
regulovany dekodér) az po plnou regulaci (hod-
nota ,255%); smyslupiné hodnoty jsou mezi
,100" a ,,200".

Pro precizni kontrolu chovani regulace nebo
kompletné&;jsSi regulaci v celém rozsahu: spole¢-
né s CV10* a 113 je vytvorena tfibodova kfivka
pro vliv regulace.

Kk 1

sulsse
oy

[EL

ez enafen,

* To plati pro dekodéry MX. U dekodért MS je CV10 jiz pouzito pro jinou funkci. Pokud by pozdéji bylo implemen-
tovano CV58, bude zde udano jiné &islo CV.
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cv oznaceni rozsah | default | popis
Mira vlivu regulace pro vyrovnani EMS pfi nejnizSich
vliv regulace W?h'OStECh-
58 0-255 255 PRIKLADY HODNOT:

CV58 = 0: bez regulace (jako neregulovany dekodér),
CV58 = 150: stfedné silna regulace,
CV58 = 255: nejsilnéj§i mozna regulace.

od verze sw 6.00

CV151 — Motorova brzda
Ta se pouzije u vozidel s pfevody bez Sneku, aby se zabranilo sjizdéni a pfili§ rychlé jizdé ze spadu
nebo posouvani viakem.

cv oznaceni rozsah | default | Popis

0: bez motorové brzdy
1...9: pokud je i pfes ,nulovy pfisun energie do mo-
toru* (PWM nulova) dosazena pozadovana rych-

redukce regulace =
motoru v Consist

(viz kapitola 3.4) lost (nadale prilis velka rychlost), pomalu se pou-
Zije brzdéni motorem (rozdélené po 1, 2,...8 s az
nebo po plné zabrzdéni zkratovanim motoru koncovym
151 0-99 0 stupném).
motorova brzda Cim vy8$i hodnota, tim rychlej$i a silng;jsi je brz-
(pokud adresa ne- déni motorem.
ni v Consist) = desitky (1-9): Nastavitelna redukce regulace motoru

pfi aktivnim tlagitku Consist. Hodnoty 1 az 9 na desit-
kové pozici CV151 redukuji regulaci na 10% .. 90%
hodnoty, nastavené v CV58.

od verze sw 6.0

3.7 Zrychlovani a brzdéni

Zakladni nastaveni ¢asu pro zrychleni a brzdéni se provede pomoci

CV3a+4

v souladu s pfisluSnou normou NMRA, tedy s linearnim pribéhem. Aby bylo mozné jednoduse doci-
lit mékky prubéh, jsou doporu¢eny hodnoty od , 3% ,skute¢ny” pomaly rozjezd a brzdéni zacina u asi
,5". Hodnoty nad , 30" jsou ucelné velmi zfidka, pouze napfiklad v kombinaci s ,brzdicim tlaitkem®.

Dulezité upozornéni k brzdéni — rozdil oproti dekodérim ZIMO série MX:

Chovani pfi rozjezdu a brzdéni dle CV3 a 4, tzn. ¢asova posloupnost jizdnich stuprili, se vztahuje na jizdni
stupné, které jsou definovany kfivkou rychlosti (v¢. z toho odvozenych interpolovanych stupriti) jak v pfipadé
tribodové kfivky, tak i u 28 bodové kfivky. Tzn. exponencialné probihajici — tedy ne linearni — kfivka rychlosti
doda odpovidajici chovani pri rozjezdu a brzdéni. Obvykle (a také standardné) je nastavena takova nelinearni
krivka.

Dekodéry MX odvozuji procesy rozjezdu a brzdéni naopak podle internich ekvidistantnich 255 stupriti, nezavis-
le na krivce rychlosti, proto zde existuji specialni CV121 a 122 pro exponencialni provedeni kfivky zrychleni,
coZ u dekodéru MS jiz neni potreba.

Zvukové dekodéry obsahuji vzdy zvukovy projekt, a ten definuje i skute¢né defaultni hodnoty pro
CV3 a 4 (jakoz i mnoho dalSich CV); odliSné od hodnoty v tabulce hodnot. Protoze zvuk muize byt
Casto korektné prehran jen se zrychlovanim nebo brzdénim v urcitém rozsahu (nebo od urcitych mi-
nimalnich hodnot), nemély by byt hodnoty definované zvukovym projektem pfili§ ménény.

cv oznaceni rozsah | default | popis

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as v sekun-
dach pro rozjezd z klidového stavu na plnou rychlost.
3 Cas rozjezdu 0-255 ) Skute&né& G&inna defaultni hodnota u zvukovych de-

kodért neodpovida hodnoté ,2° ale je uréena nahra-
nym zvukovym projektem.

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as v sekun-

4 éé;:;gi?)" 0-255 1) dach pro zastaveni z piné rychlosti do klidového stavu.
Skute¢né u¢inna defaultni hodnota... viz vyse!
. . _ Pro do€asné zvySeni/redukci ¢asu zrychleni (dle bitu 7
23 variace zrychleni 0-255 0 = 0/1) asu zrychleni, nastaveného v CV3.
. L _ Pro do¢asné zvySeni/redukci ¢asu brzdéni (dle bitu 7
24 variace brzdéni 0-255 0 = 0/1) asu zrychleni, nastaveného v CV4.
nouzovy Toto CV plati pfi nouzovém zastaveni misto CV4, tedy
111 . M 0-255 0 - o P . N
Cas brzdéni pfi jednotlivém i spole€ném nouzovém zastaveni.
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cv oznaceni rozsah | default | popis
finovana opatfeni redukovany, pfiéemz mira redukce dle CV390
bit 2 jiz ve verzi 4.10 bit 2 =k1: v obE_SC}i nl'zvlfé'/ch [ych_losy’f_e' rgé’je: se Zvu-
’ N em za klidu, pficemz nejvy$si jizdni stuperi se
bity 0.3, 4 Gen die- zvukem za Klidu die CV391
bit 3 = 1: ma byt deaktivovan druhy ventilator koufe a
od verze sw 6.00 topeni (lokomotiva jede jen na jeden motor)
bit 4 = 1: ma byt potlaceno skfipéni brzd
Pokud probiha samostatna jizda (tlacitko dle CV347) a
je aktivovana redukce rozjezdu a brzdéni (CV348,
redukce ¢asu roz- bit 1)
390 | jezduabrzdénipfi | 0-255 0 CV390 = 0 nebo 255: bez redukce
samostatné jizdé = 128: redukce na polovinu
= 64: redukce na Ctvrtinu
= 1: prakticky pIné zruSeni

cv oznaceni rozsah | default | popis
Zvyseni, popf. snizeni pozadované rychlosti ma pro-
o béhnout teprve po pfiblizeni skuteéné rychlosti
adaptivni pribéh k pfedchozi pozadované rychlosti. CV123 obsahuje
zrychlent odstup jizdnich stupnd, ktery musi byt dosazen.
123 a brzdéni 0-99 0 0o b . .
=0: ez adaptivniho pribéhu
Desitky: 0 — 9 pro zrychleni (1 = silny vliv).
od verze sw 6.00 Jednotky: 0 — 9 pro brzdéni.
= 11: nejsilnéjsi pusobeni
bit 0 = 1: Zablesky svétel pfi zvuku kontroléru.
bit 4: rychlejsi bit 4 = 1: Rychlejsi zrychlovani a zvuk na vysoky vy-
394 zrychlovani 0-255 - kon, je-li ovlada¢ rychle posunut na plnou rychlost.
od verze sw 6.00 bit 6 = 1: Zamezuje zrychleni, je-li aktivni brzdové tla-
¢itko.
Zde definované tlacitko zahaji proces brzdéni podle
309 brzdici tlagitko 0,1-29 0 Casu brzdeéni, uloigného v CV349 (normalni — vyssi —
Cas brzdéni v CV4 je ignorovan).
0 = deaktivovano; 1 =F1, ..., 28 =F28, 29 = FO
Aby nastal pozadovany G¢inek, musi byt normalni ¢as
brzdéni v CV4 nastaven na velmi vysokou hodnotu
349 | Casbrzdénipro 0255 0 (asi 50...250), &as brzdéni v CV349 ale nizko (5...20).
brzdici tlaCitko Pak bude stazenim ovladace na nulu simulovan vybéh
lokomotivy, zatimco brzdici tla¢itko vede k rychlému
zastaveni.
= 0: bez ucinku
=1 az 255: pokud byl pfed tim zménén smér jizdy,
otaci se motor po uréitou dobu konstantné mini-
malni rychlosti (dle CV2), a teprve potom zacina
vyrovnani chodu zrychlovat;
prevodovky jen v pfipadg, Ze byl pred tim zménén smér jizdy!
= napvravzdnov Jak dlouho tato doba, popf. ,b&h naprazdno, trva, za-
prizmene smeru visi na mnoha okolnostech a Ize to zjistit jen zkouse-
jizdy nim. Typické hodnoty:
146 pro 0-255 0 = 100: motor se otoéi o cca jednu otacku nebo nejvyse
- jednu sekundu minimalni rychlosti, pak by mél
zamezeni Skubnu- abrat".
- t'. d =50: cca polovina ota¢ky nebo max. ¥z s.
prirozjezdu = 200: cca dvé otacky nebo max. 2 s.
od verze sw 6.00 Dulezité: CV2 (rozjezdova rychlost) musi byt nastave-
na spravné, pfi nejniz§im jizdnim stupni (1) na ovlada-
¢i musi vozidlo uz spolehlivé jet. Kromé toho by méla
byt regulace (vyrovnani zatéze) v ¢innosti naplno nebo
témérF naplno (tedy CV58 asi 200 az 255).
tladitko samostat- = 0: 74dné tlacitko, 2adné spinani samostatné jizdy
né jizdy = 1 a2z 28: Funkéni tlagitko (F1 aZ F28), pomoci n&jz
347 | pro pFepnuti jizd- 0-28 se prepina mezi jizdou s (relativné t&zkym) via-
nich vlastnosti a kem a samostatnou jizdou (bez pfivéSené zaté-
zvuku ze).
pokud je stisknuto PFi samostatné jizdé (funkce dle CV347):
tlacitko samostat- bit 0 = 1: zvuk dieselu (stupné zvuku) maiji pfi zrychlo-
348 | néjizdy (CV347, 0-31

viz vyse), maji byt
provedena zde de-

vani stoupat neomezené (jinak omezeny jizdnim
stupném, CV389)
bit 1 = 1: Easy rozjezdu a brzdéni dle CV3, 4 maji byt

| POZOR: U brzdicich trati HLU (,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO*) viz CV49.

3.8 Specialni druh provozu ,regulace v km/h*

od verze sw 6.00

3.9 ,0vlivnéni jizdy viaku navéstidly“ ZIMO (HLU)

Digitalni systémy ZIMO nabizeji druhou komunikacni Groven pro pfenos informaci z kolejovych use-
tidly“, tedy ,zastaveni na st(j* a omezeni rychlosti (speed limits) v 5 stupnich, posilanych podle po-
tfeby do kolejového Useku prostfednictvim ,pauz HLU“ v datovém toku DCC, vytvofenych pomoci
modull StEin (dfive MX9).

Pokud je ,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly“ pouzito, musi byt nastaven vyznam rychlostnich stupn
,U“ (ultrapomalu) a ,L* (pomalu) a event. mezistupnt pomoci CV51...55 a hodnoty pro zrychleni a
zpomaleni pomoci CV49 a 50.

Je nutné pfitom dbat na to, Ze Casy rozjezdu a brzdéni, ovlivnéné navéstidly, plati vzdy navic
k ¢aslim a kfivkam podle CV3, 4, 121, 122, takze tedy rozjezd a brzdéni v zavislosti na navéstidlech
muze byt na rozdil od ruéné ovladaného vzdy bud stejné (kdyz CV49 a 50 = 0) nebo pomalejsi (kdyz
CV49 a/nebo 50 >0), nikdy ale ne rychlejsi.

Pro spravné fungovani zabezpeceni vlaki pomoci ,ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly“ je spravné (na
celém kolejisti provedené) rozdéleni kolejovych Usekl, zejména rozhodujici je u zastavovacich a
zpomalovacich Useku. Viz navod k pouziti MX9.

Nastaveni vozidel pro brzdéni k bodu zastaveni (tedy chovani pfi brzdéni CV4 a CV50 pro rychlost
zpomaleni vétsinou CV52 pro ,U“) ma byt provedeno tak, aby kazda lokomotiva po cca 2/3 délky za-
stavovaciho Useku zastavila (tedy typicky pro HO 15 az 20 cm pfed jeho koncem). Nastaveni bodu
zastaveni na ,posledni centimetr“ neni doporu¢eno.

Pro korektni chovani HLU dekodért MS a MN v pfipadé ,starych® central ZIMO (MX1EC, MX1 mo-
del 2000 nebo MX1HS) musi byt zménéno CV11 v MX1(!) na 158 a CV27=1 (také v MX1). Tyto tfi
centraly MX1 také nesméji mit (téméF) vybitou 3 V knoflikovou baterii (zjistitelné podle toho, ze pfi
startu centraly se na displeji MX1 kratce zobrazi ,Datenverlust (Ztrata dat)“), protoze jinak nezlstane
zménéna hodnota CV11 zachovana pfi vypnuti MX1.
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cv oznaceni rozsah | default | popis
,ZIMO HLU* bit 2 = 1 aktivace HLU
27 vytah — plny popis
viz kap. 8
Ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly ZIMO (,HLU") s modu-
lem kolejovych obvodi MX9 (nebo StEin)
¢as zrychleni - . ne_bo ., L "
v zavislosti pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*":
49 P 0-255 0 Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava cas
na navéstidle . . .
v sekundach pro proces zrychleni z klidu na plnou
(HLU)
rychlost.
Pouzije se vzdy jen CV3 NEBO CV49, podle toho, kte-
ré hodnota je vy$Si.
Ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly ZIMO (,HLU") s modu-
lem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem)
&as brzdéni - . ne_bo P "
v zavislosti pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
50 e 0-255 0 Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava ¢&as
na navéstidle . L . .
v sekundach pro proces zbrzdéni z plné rychlosti do
(HLU) klidu.
Pouzije se vzdy jen CV4 NEBO CV50, podle toho, kte-
ré hodnota je vy$Si.
omezeni rychlosti
51 v zavislosti na na- 20 Ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly ZIMO (,HLU") s modu-
52 véstidle (HLU) 40 (U) lem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem):
53 52 pro ,U“, 0-255 70 Timto je pro kazdy z 5 rychlostnich limit(, které mohou
54 54 pro ,L”, 110 (L) byt vytvofeny pomoci ,HLU", definovan skute¢né pou-
55 51, 53, 55 180 Zity interni jizdni stupen.
pro mezistupné
specialni konfigu-
raéni bity ZIMO bit 2 = 0: impulsy ¢&isla vlaku ZIMO vypnuty
12 0-255 0 impulsy ¢isla vlaku ZIMO aktivni
od verze sw 6.00

3.10 Zastaveni pred navéstidlem a pomala jizda pomoci ,asyme-
trického signalu DCC* (Lenz ABC)

napéti v kolejich ze zakladniho

~ pfistroje (centraly)

vypinat pro zruseni
zastaveni u

navéstidla
“na volno"

T
Y

stij

) 4 (typ na 3A)

PPt

zastavovaci Usek

kfemikové diody,
napf. 1N540x

smér jizdy

bézna trat'

upozomgni: 3 diody v sérii
je minimum pro funkci

ZIMO dekodéri;

pro cizi dekodéry bude nékdy
potreba 4 nebo vice diod!
protoze viivem diod vznikaji
nezédouci Ubytky napéti,
pouzite minimalni pocet podie
pouzitych dekodért

LAsymetricky signal DCC* je alternativni metoda
pro zastaveni vlaku v zastavovacim uUseku (napf.
pred naveéstidlem na st(j). Staci k tomu jednodu-
ché zapojeni ze 4 nebo 5 béznych diod.

Normalné je zastavovaci Usek napajen pres 3 az 5
diod, zapojenych v sérii, a k nim pfipojené jedné
diody v opaéném smeéru. Rozdilny uUbytek napéti
vytvofi asymetrii cca 1 az 2 V. Smér zapojeni diod
uruje smér asymetrie a tim smér jizdy, v némz
ma zastaveni pfed navéstidlem probé&hnout.

V dekodéru musi byt fungovani asymetrického

signalu DCC aktivovano pomoci CV27. Normalné je nastaven bit 0, tedy CV27 = 1. To udava
jaka

smérovou

zavislost,

je

u dekodért firmy Lenz.

cv oznaceni rozsah | default | popis
zastaveni
v zavislosti bit 0 = 1: Zastaveni ABC probéhne, pokud prava ko-
na poloze lejnice (ve sméru jizdy) ma vysSi napéti nez leva.
(,pred stuj“), popr. TOTO, tedy CV27 = 1, JE NORMALNI POUZITI
pomala jizda ABC.
pomoci bit 1 = 1: Zastaveni prob&hne, pokud leva kolejnice (ve
,2asymetrického sméru jizdy) ma vySS$i napéti nez prava.
signalu DCC* 0= Pokud je tedy nastaven jeden z vy$e uvedenych bitt
(,Lenz ABC*) (ale ne oba), probéhne zastaveni v zavislosti na sméru
ABC jizdy, tedy jen ve sméru k navéstidlu, zatimco prijezd
ne- X A
nebo aktivni v_prot|smeru nebude ovlivnén.
,ZIMO HLU* HLU ak’- bit 0 a bit 1 = 1 (tedy CV27 = 3):Zastaveni probéhne
27 (viz kapitola tivni (1) nezavisle na sméru jizdy pfi asymetrii.
3.90vlivnégji jizdy ’ bit 2 — ovlivnéni jizdy vlaku HLU (H, UH, U, L,...) ak-
vlaku navéstidldly ostatni tivni
ZIMO HLU) brzdici bit 4 — stejnosmérny brzdici Usek, pokud je polarita ob-
nebo traté ne- racena oproti aktualnimu sméru jizdy
automatické za- aktivni 0 = blokovano 1 = povoleno
staveni brzdici tra- bit 5 — stejnosmérny brzdici Usek, pokud je polarita
ti DC, také ,brzdici stejna jako v aktualnim sméru jizdy
trat Marklin“ (viz 0 = blokovano 1 = povoleno
kapitola 3.11 Stej- bit 4 a bit 5 = 1 (tedy CV27 = 48): Zastaveni pfi stejno-
nosmérné brzdici smérném napéti (napf. pomoci diody) nezavisle
useky, brzdici trat na polarité (,brzdici trat Marklin®)
Marklin)
M . Ucinek v ABC jako v HLU! Viz popis v kapitole ,Ovliv-
49| cas Zrygg:ﬁ,”" brz- | o _ 255 0 néni jizdy viaka ZIMO*!
50 PFi nevyuziti CV plati hodnoty v CV3 a 4.
53 pomala jizda 0-255 70 Interni jizdni stupef pro usek s pomalu jizdou ABC.
CV100 poskytuje pfi nacteni pfes PoM (=Prog On the
Main, =OP Prog Mode) vzdy AKTUALNE zméFenou
symetrii napéti v desetinach Voltu. Pro hodnoty, na-
¢tené z CV100, plati nasledujici:
aktudlni asymetrie 2=0,2 V asymetrie, pravéa kolejnice vy§si napéti
napéti 1=0,1V asymetrie, prava kolejnice vyssi napéti
100 0-255 0 = perfektn& symetricky signal
(od verze sw 255= 0.1 V as trie. leva koleini wxr St
4.227) 1V asymere, levé kolejnice vy35i napéli
254=0,2 V asymetrie, leva kolejnice vy$$i napéti
[...]
Vysledek je zaokrouhlen na desetiny Voltu, proto ma-
Ze posledni bit trochu ,plapolat‘ (napf. pfi zméfené
asymetrii napéti 1,44 V poskytuje CV nékdy hodnotu
14 a nékdy 15).
korekéni faktor Pfes CV101 muzZe byt definovan korekéni faktor pro
101 k CV100 0-255 0 jeden z obou sméri (nutny jen u modeld s 6pélovym
(od verze sw rozhranim NEM 651, kde spotfebice jednostranné za-
4.227) téZuji jednu kolejnici).
prah asymetrie 1-14, Stovky:' vyhlazovagf konstapta; pomgcvf"t'étor je-moiné
134 oro 101-114 106 rozeznani asymetrie nastavit spolehlivéjsi (tim i poma-

lej§i) nebo rychlejsi.
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3.11 Stejnosmérné brzdici useky, ,brzdici trat’ Marklin“

cv oznaceni rozsah | default | popis
,asymetricky 201-214 = 0: rychlé rozliSeni (ale vyS$si nebezpeci chyb, tedy
signal DCC (ABC) = napf. nespolehlivé zastaveni)
01-14V = 1: stfedné rychlé rozlieni (cca 0,5 s), jiz pomérné
spolehlivé (default)
= 2: pomalé rozliSeni (cca 1 s), velmi spolehlivé
Desitky a jednotky prahu asymetrie v desetinach Vol-
tu. Od tohoto rozdilu napéti mezi pulvinami DCC sig-
nalu by méla byt registrovana asymetrie jako takova, a
zahajeno zastaveni vozidla.
= 106 (default) znamena tedy 0,6 V prah asymetrie.
Toto je normalné Uc¢elnad hodnota; odpovida typic-
kému vytvoreni asymetrie zapojenim ze &ty diod.
163 Zévgil%\ig;?‘;%% 0, o = 0: zadny E(yvadlovy provoz na bazi ABC’
bytu v mist& obra- 1-055 =1 - 255: ¢as pobytu (v s) v zastavovacich (= obrato-
tu vych) usecich ABC na koncich kyvadlové traté
V8echny druhy kyvadlového provozu jen, je-li CV193 =
1-255.
= 0: kyvadlovy provoz bez mezizastaveni (viz vyse)
= 1 - 254: kyvadlovy provoz s mezizastavenim (obra-
kyvadlovy provoz 0, tové Useky definovany pomoci zpomalovacich
194 ABC s pfidanym 1-254, 0 usekd ABC, mezizastavky pomoci zastavovacich
mezizastavenim 255 Useki ABC; ¢as pobytu v mezizastavce

v sekundach

= 255: jako vySe, ale trvalé zastaveni v mezizastavce
(az do uvolnéni pomoci zruseni plsobeni trvalého
zastaveni)

UPOZORNENI: ,Defaultni hodnoty“ se u zvukovych projektti prepisi nahranym zvukovym projek-
tem. ZIMO Sound Programmer (ZSP) ale zna defaultni hodnoty CV, aby byly pfevzaty do zvuko-
vého projektu, pokud nejsou pozadovany jiné hodnoty. BEhem update mohou vzniknout odchylky

mezi ZSP a zde uvedenymi defaultnimi hodnotami.

cv oznaceni rozsah | default | popis
P¥i pouziti stejnosmérnych brzdicich usekt musi byt
vypnuto automatické pfepnuti na analogovy provoz.
Pak tedy plati nastaveni v CV27, bity 4 a 5
CV29, bit2=0
(tedy napf. CV29 = 6, misto defaultni hodnoty 14)
29 zakladni nastaveni bit 0 — smér jizdy
bit 1 — systém jizdnich stupnit (pocet jizdnich stuprid)
bit 2 — automatické pfepnuti = analogovy provoz *)
0 = vypnut, 1 = zapnut
bit 3 — RailCom (,obousmérna komunikace")
bit 5 — vybér adresy vozidla
zastaveni bit 0 a bit 1 = 0: ABC Neaktivni, bez zastaveni
v zavislosti bit 0 = 1: Zastaveni ABC probéhne, pokud prava ko-
na poloze lejnice (ve sméru jizdy) ma vySSi napéti nez leva. To-
(,pFed stj“), popf. to, tedy cv27 = 1, je normalni pouziti ABC.
pomala jizda bit 1 = 1: Zastaveni prob&hne, pokud leva kolejnice (ve
pomoci 0= sméru jizdy) ma vysS$i napéti nez prava.
,asymetrického Pokud je tedy nastaven jeden z vySe uvedenych bitl
signalu DCC* (ale ne oba), probéhne zastaveni v zavislosti na sméru
(,Lenz ABC) ABC ne- | Jizdy, tedy jen ve sméru k navéstidlu, zatimco prujezd
(viz kapitola 3.10) aktivni, v protisméru nebude ovlivnén.
bit 0 a bit 1 = 1:Zastaveni nezavisle na sméru jizdy.
27 HLU ak- | it 2 = 0: Ovlivnéni jizdy vlaku HLU (H, UH, U, L,...)
tivni (0, | aktivni
nebo ostatni =1: pasobeni HLU neaktivni
. brzdici bit 4 — stejnosmérny brzdici Usek, pokud je polarita ob-
,ZIMO HLU® (viz traté ne- | racena oproti aktualnimu sméru jizdy
kapitola ,ZIMO... aktivni 0 = blokovano 1 = povoleno
HLU) bit 5 — stejnosmérny brzdici Usek, pokud je polarita
nebo stejna jako v aktualnim sméru jizdy

brzdici trati DC a
Lbrzdici trati Mark-

lin

0 = blokovano 1 = povoleno
bit 4 a bit 5 = 1 (tedy CV27 = 48): Zastaveni pfi stejno-
smérném napéti (napf. pomoci diody) nezavisle na po-
larité (,brzdici trat Marklin“)
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3.12 Zastaveni Fizené vzdalenosti — konstantni brzdna draha

Pokud byla pomoci CV140 (= 1, 2, 3, 11, 12, 13) zvolena konstantni brzdna draha, probéhne za-
staveni (tedy brzdéni do klidového stavu) timto zpusobem, pfi¢emz v

Cv141

definovana draha k bodu zastaveni bude dodrzena co mozna nejpfesnéji, nezavisle na rychlosti
jizdy na za¢atku brzdéni (,vstupni rychlost*).

Tento postup je ucelny pfedevsim v souvislosti s automatickym zastavenim pfed navéstidiem na std;j
(CV140 = 1, 11) pomoci ZIMO HLU (,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly*) nebo Lenz ABC (zastaveni
pred navéstidlem pomoci ,asymetrického signalu DCC*) CV140 musi byt nastaveno na 1 nebo 11..

Rovnéz je zastaveni fizené vzdalenosti aktivovatelné (pomoci pfislusnych hodnot v CV140 = 2, 12),
i kdyz s malym praktickym vyznamem, pokud ma byt zastaveni fizeno pfimo z ovladace, tedy je-li
na ovladacdi (pocitaci) rychlost nastavena na 0.

Aktivace konstantni brzdné drahy dle definice v CV141
namisto ¢asem fizeného zastaveni dle CV4, pro

=1 automatické zastaveni s ZIMO HLU (,ovlivnéni

zastaveni fizené jizdy vlaku navéstidly“) nebo ABC (,asymetricky

vzdalenosti - 0 signal DCC*)
konstantni brzdna _ L, . N
140 draha 1,2,3, 0 = 2 rucni zastaveni ovladacem
vybé&r pfiginy brz- 11,12, =3 automatické a ru¢ni zastaveni.
déni a chovani 13

" va Ve vy$e uvedenych pfipadech (= 1, 2, 3) je brzdéni
pii brzdéni z dil&i rychlosti zahajeno opozdéné, proto se vlak zby-
te€né dlouho ,neplazi* (doporu¢ena hodnota). Naopak

=11, 12, 13 jako vySe, ale brzdéni bude zahajeno
vzdy ihned po vjezdu do zastavovaciho useku.
Pomoci hodnoty v tomto CV je definovana ,konstantni

zastaveni fizené

vzdalenosti - brzdna draha“. Hodnota, odpovidajici pfislusné brzdné
141 konstantni brzdna 0-255 0 draze, musi byt zjiténa pokusné; jako voditko muze
dréha slouzit: CV141 = 255 znamena cca 500 m v pfedloze
brzdna draha (tedy 6 m v HO), CV141 = 50 tedy cca 100 m (tedy
1,2 m pro HO).

brzdna draha
830 vpred 0-255 0

vysoky byte Rozsifena konstantni brzdna draha:

brzdna draha
831 vpred 0-255 0
nizky byte

Pomoci CV830 — 833 Ize brzdnou drahu nastavit pres-
né&ji a v zavislosti na sméru. Faktor CV141 je 1 ku 16.

Brzdna draha sestava z vysokého a nizkého byte.
Brzdna draha = (256 * vysoky byte) + nizky byte.

brzdna draha vzad

832 0-255 0 L L
vysoky byte Aby pusobila CV830 — 833, musi byt CV141 =0.
brzdna draha vzad
833 . 0-255 0
nizky byte
143 ...kompenzace 0255 0 Protoze HLU je odolné&j$i chybam nez ABC, vétSinou
u metody HLU neni zpozdéni zjisténi nutné, proto default 0.

Pribéh ,zastaveni fizeného vzdalenosti“ probiha podle dvou moznych pribéhd; viz obrazky nize:
doporucena je prvni varianta (CV140 = 1, 2, 3), kdy pfi malych vstupnich rychlostech viak nejprve
jede urcity ¢as beze zmény, a pak ,normalné“ zabrzdi (se stejnym brzdénim, jako by stalo z piné
rychlosti).

Ve druhé varianté (CV140 = 11, 12, 13) naopak za¢ne vlak i pfi nizké vstupni rychlosti brzdit hned
na zacatku brzdiciho Useku, coz mlze vést k nepfirozené pusobicimu chovani. Kvuli pfizpGsobeni
cizim vyrobkdm, které pracuji podobné druhé varianté&, mize byt ale ucelné ji zvolit.

Také pfi pouziti ,zastaveni fizeného vzdalenosti“ v manualnim provozu (CV140 = 2 popf. 12) mGze
byt upfednostnéna druha varianta (tedy CV140 = 12), takze vlak reaguje na ovlada¢ okamzité.

\ prvni  varianta
brzdéni z piné rychlosti pro  konstantni
brzdnou drahu

-

brzdéni z dilél rychlosti s “konstantni brzdnou drahou”,
varianta CV#140=1,2,3
- vlak zlstane stat na spravném misté diky zpozdénému
zalatku brzdéni a pak “normalnimu” pribé&hu.

rychlost

brzdéni z dilél rychlosti s “normalnim”

tedy Casové ovladanym prubéhem -
("konstantni brzdna draha neni aktivni).
Vlak zastavi pfili§ brzo.

A A P draha
vstup do brzdici traté poZadovany bod zastaven|
(zagatek brzdiciho Gseku nebo otoéeni oviadace na nulu)

druha varianta

A bzt 2 i ryeakosi pro  konstantni

rzdenli z pine rychiosti 2
ey brzdnou drahu

brzdéni z diléi rychlosti s “konstantni brzdnou drahou”,
varianta CV # 140 = 11, 12, 13
- vlak z(stane stat na spravném mist& diky automaticky
sniZené hodnoté brzdéni i pfes okamzité zahajeni brzdéni

rychlost

brzdéni z diléi rychlosti s “normalnim”,

tedy Casové ovliddanym prib&hem -
("konstantni brzdna draha neni aktivni).
Vlak zastavi pfili§ brzo.

P draha
A '

vstup do brzdici traté poZadovany bod zastaven(
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3.13 Funkce tlacitka posunu, polovicni rychlostia MAN CV |  oznaceni rozsah | default | popis
poloviéni Pokud je CV155 =
Chovani pfi rozjezdu a brzdéni, nastavené pomoci riznych proménnych (3, 4, 23, 24) umozriuje sice rychlosti = 0: CV155 neaktivni, plati tedy CV124.
na jedné strané modelové vérnou jizdu, je ale na druhé strané ¢asto omezujici pfi posunu, pokud =1 - 28: funkéni tlagitko F1 — F28
ma tento probihat rychle a jednodus$e. = 29: funkeéni tlacitko FO
Proto existuje moznost pomoci definovaného tladitka ¢asy rozjezdu a brzdéni do€asné snizit nebo __30' tacitko MA_’_\I o
nastavit na nulu; kromé toho je pfi posunu ob&as uZitené omezit rozsah ovladade rychlosti na ¢ast bity 7, 6, 5: modifikace ,poloviéni rychlosti
plného rozsahu (polovinu). = 000: rychlost dle jizdniho stupné, nasobeného 0,625
— = =001 ... 100: ... jizd. stupné, nasobeného 0,125 ...0,5
cv oznaceni rozsah | default | popis =100 ... 111: ... jizd. stupn&, nasobeného 0,5 ...0,875
Vybér tlacitka posun pro Toto CV prepide nastaveni funk&nich tlagitek v CV124
aktivaci POLOVICNI RYCHLOSTI: (bity 2&6) v pfipadé, Ze toto neni uspokojivé. Nastave-
bit 4 = 1 (a bit 3 = 0): F3 jako tlagitko poloviéni rychlos- ny rozsah vlivu (bity 0&1) se neméni.
POZOR: ti Pokud je CV156 > 0 (tedy tlagitko nastaveno), je even-
i bit 3 = 1 (a bit 4 = 0): F7 jako tladitko polovi¢ni rychlos- tualni pfifazeni v CV124 neuginné.
bity 2, 3, 4, 6 (tedy
vybér pro funkce fi Pokud je CV155 =
tlaCitka posun) Vybér tlacitka posun pro v okt = 0 znamena CV155 neaktivni, plati tedy CV124.
plati, jen jsou-li deaktivaci GASU ZRYCHLENI: ﬂ:f;‘g;cohstpnrgflz'g: 0, = 1— 28 funkéni tiaditko F1...F28
CV155 a 156 = 0 bit 2 = 0 (a bit 6 = 0): tlatitko MN jako deakt. zrychleni alternativa 1-28, = 29: funkéni laditko FO
(tato POYg'}‘J' roz bit 2 = 1 (a bit 6 = 0): F4 jako deakt. zrychleni k CV124: 20, = 30: tlagitko MAN
S'Jﬁﬂyp% d:g:m e” bit 6 = 1 (bit 2 neacinny): F3 jako deakt. zrychleni 156 funkéni tlaiitko 30 0 bit 7 = 1: potlageni pfepnuti svétel pfi zménén sméru.
pouzivana u no- DRUH (rozsah pusobeni) tlacitka (MN, F3 nebo F4) pro Nastaveni CV124 ohledné zplUsobu deaktivace plati
vych projektd) . pro deaktivaci éasti 123'1155% dale, tedy:
Funkee tiagitk bity deaktivaci ¢ast zrychleni: rozjezdu a brzdéni ’ CV124, bit 1,0 =
o ta?lt @ 0-4.6 0 bity 1, 0 = 00: bez vlivu na ¢asy zrychleni  00: bez viivu na Gasy zrychleni
posun: ¥ : Y 2Ty = 10: redukuje &asy rozjezdu/brzdéni na % hodnot
124 poloviéni rychlost, = 10: redukuje €as zrychleni/brzdéni na % dle CV3, 4.
deaktivace zrych- hodnot dle CV3, 4. ) o = 11: pln& deaktivuje dasy rozjezdu/brzdéni.
leni = 11: piné deakiivuje Gasy zrychleni/brzdéni. Typicky se proto nastavuje CV124 = 3, aby se dosahlo
NAOPAK: PRIKLADY: plné deaktivace (pokud nejsou nastaveny jesté jiné bi-
. e ty v CV124).
bity 0, 1 (ted . - o L _
DRU)I,-I dea(ktive);ce F3 jako tla¢itko poloviéni rychlosti, je-li CV124 = 16 Funkce MAN (popf. tlaGitko MAN na oviadadi ZIMO) je
zrychleni) plati F3 jako tlacitko polovi€ni rychlosti a funkce, ptvodné pofizena jen pro ZIMO aplikace, aby
fédz,ée\x/l;ésgpa)lseg- F4 pro plnou deaktivaci &asu zrychleni/brzdéni, funkéni tladitko E)II_I(l)J.mozne zrusit zastaveni a rychlostni limit systému
Y . Jsou-libity 0,1, 2,4 =1, tedy CV124 =23 pro funkci MAN V pozdg&jsich rozsifenich software byla tato funkce
bit 7: F? jako tla¢itko polovi¢ni rychlosti a pro deaktivaci ¢a- 157 pro Pffpééyq kdy 1 _0’28 0 rozSifena i na zastaveni u navéstidla ,asymetrickym
it s@, vpro,t¥|t°},‘tf(e",’w LXN 09 DCC signalem* (Lenz ABC).
, - ) S &ené tlacitko
prg%’gt:gﬁwu jsou-libity 0,1, 4,6 = 1, tedy CV124 = 83 na ovladagi ZIMO V téch pfipadech, kdy je dekodér ZIMO pouzit v ramci
bit 7 = 0: rozhrani SUSI aktivni (nebo serva, neni k dispozici ciziho (tedy ne ZIMO) systému (mdlokdy aplikace
7 0 je-li definovano v CV181, 182 ELU' Castéji s ABC), Ize nyni pomoci CV157 pouZit Ii-
ovolné tlagitko pro zruSeni ovlivnéni jizdy viaku nebo
= 1: aktivovany logické vystupy misto SUSI. zastaveni u navéstidla.
3 R 0, Jako rozSifeni nastaveni CV124, pokut vybér v ném
u novych projektd 1-28, (poloviéni rychlost na F3 nebo F7) nestadi, protoze je
upfednostiiovana 29 pozadovano jiné tlagitko:
alternativa d i L. . e .
155 K CV124: 30 0 CV155: Urcgm' funkéniho tlac_|tk§1i jimz maze byt za-
. . pnuta poloviéni rychlost (= nejvys$si jizdni stupen uda-
funkéni tlacitko a bity 7, va poloviéni rychlost.
ro 6,5
poloviér‘:f rychlost ’ quug jvewCV1 §5 >0 (tedy tl.j:ls":_ftkcg nastaveno), je even-
Ptfo na- tualni pfifazeni v CV124 neucinné.
staveni
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3.14 Mapovani funkci podle standardu NMRA-DCC

Dekodéry ZIMO maiji 4 az 12 funkénich vystupl (FA). Pripojena zatizeni (zarovky, generator koure
aj..) budou zapinana a vypinana znamym zplsobem pomoci tlac¢itek na ovladaci. Ktera funkce bude
kterym tlacitkem ovladana, je definovano pomoci CV ,pfifazeni funkci®.

CV33az 46

PRIKLAD pro modifikaci pfifazeni funkci: funkénim tlagitkem F2 (ZIMO tlacitko 3) ma byt navic
k funkénimu vystupu FA2 spinan také funkéni vystup FA4. Kromé toho NEMAJI byt tlacitky F3 a F4
spinany vystupy FA3 a FA4, ALE vystupy FA7 a FA8 (to mohou byt napriklad spfahla). Do pfislus-

nych proménnych je proto nutné naprogramovat nové hodnoty:

tvofi ,pfifazeni funkci® dle norem NMRA,; pfi tom nastavaji ale omezeni v pfifazeni (pro kazdou funk-
ci je jen jeden 8bitovy registr, tedy 8 vystupl na vybér), kromé toho je Celni osvétleni predpokladano

jako jedina sméroveé zavisla funkce.

Cvée1 =0

g 2o v
E;G gg
8% | 8 funkéni vystupy funkéni vystupy
£3 |23

1(L
Fo | 'P a3
Fo | "M aa
F1 ] 2 |3
F2 | 3 |36
F3 | 4 |37
F4 | 5 |38
F5 | 6 |39
F6 | 7 | 40
F7 | 8 |41
F8 | 9 | 42
F9 | 0 |43
F10 | ™1 | 44

F11 | N2 | 45
F12 | 13 | 46

Ve vySe uvedené tabulce je ozna¢eno defaultni nastaveni; tzn. pfi expedici odpovida &islo funkce
Cislu funkéniho vystupu. Defaultné jsou tedy v proménnych zapsany nasledujici hodnoty:

CV36=40
CV37 =32
CV 38 =64
F2 [ 3 [36 7 | 6
F3 | 4 |37 6 | 5 4 | 3
F4 | 5 |38 6 | 5 43

3.15 Mapovani funkci ,bez posunuti vlevo*

Pomoci

CV61 =97

se zrusi ,posunuti doleva“ vysSich CV (od 37 podle originalniho pfifazeni funkci NMRA, viz vlevo),

diky ¢emuz také ,vySSi“ funkce mohou dosahnout na ,nizsi“ funkéni vystupy: napf. ,F4 spind FA1,

coz podle NMRA neni mozné, ale zde ano.

FA6

Fo | ' a3
Fo | "M | a4
F1 | 2 |35
F2 | 3 |36
F3 | 4 |37
F4 | 5 |38
F5 | 6 | 39
F6 | 7 | 40
F7 | 8 |41
F8 | 9 |42

FAS5

bit 0:
bit 1:
bit 2:
bit 3:
bit 4:
bit 5:
bit 6:

hodnota 0 nebo 1
hodnota 0 nebo 2
hodnota 0 nebo 4
hodnota 0 nebo 8
hodnota 0 nebo 16
hodnota 0 nebo 32
hodnota 0 nebo 64

bit 7: hodnota O nebo

128

OFF nebo ON

CVv33 =1
CV34 =2
CV35=4
CV36=28

0
0
0
0
0
0
0
[
0
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3.16 ,Jednostranné potlaceni svétel
cv oznaceni rozsah | default | popis
vypnuti svétel (tzn. Hodnota tohoto CV se vypocita nasledovné:
,svétla vpredu® A Cislo funkéniho vystupu (FA1...FAB) x 32
tento — d('ie fCV107 + &islo funkéniho tlagitka (F1, F2,...F28)
107 ;efl‘:;'finfé':io\‘l’;' 0-220 0 - hodnota CV107.
stup) Funkéni tlaCitko: kazdeé tlacitko (F1...F28), jimz maji
N byt zhasnuta VSECHNA svétla na strané stanovisté
na strané stano- 1, tedy vystup ,svétla vpiedu“ A funkéni vystup napf.
visté 1 (vpfedu) zadni svétla na této strané.
108 stanovists 2 0-255 0 Jako CV107, ale pro opa¢nou stranu lokomotivy.
(vzadu)
109 dalsi f. vyst. str. 1 1...6 0 F. vystup je spinan spole¢né s CV107.
110 dalsi f. vyst. str. 2 1...6 0 F. vystup je spinan spole¢né s CV108.

Tip: Smérové zavisla zadni svétla pomoci efektovych CV:

Normalné (dle ,mapovani funkci* NMRA) je jako smérové zavisla urena jen funkce FO, tzn. podle
sméru jizdy pfifazena €elnimu osvétleni ,vpfedu® a ,vzadu“. VSechny funkce F1...F12 (a dalsi) se
naopak pouzivaji jen jako smérové nezavislé.
Efektova CV125 az 132, 159 a 160 (viz kapitola ,Efekty funk&nich vystup(“), ktera jsou pfifazena
vzdy jednomu funkénimu vystupu (az FA8), naopak umoziiuji smérovou zavislost dalSich funkci. Pro
toto pouziti se v efektovych CV pouziji jen smérové bity (0, 1), zatimco vlastni efektové bity zdstanou
prazdné (tedy 0).
PRIKLAD 1: Na funké&nich vystupy FA1, FA2 jsou pfipojena ¢ervena zadni svétla vpredu, popf. vza-
du; obé& maji byt spinana funk&nim tla¢itkem F1, ale také se prepinat podle sméru jizdy. Za timto
ucelem se
nastavi CV35 = ,12° (tedy pro F1; bit 2 pro FA1 a bit 3 pro FA2), dale

efektové CV127 = ,1™(pro FA1) a CV128 = ,2" (pro FA2)
a tim bude FA1 sepnut jen pfi jizdé vpred a FA2 jen pfi jizdé vzad (a jen je-li sepnuta funkce F1).
PRIKLAD 2: Na rozdil od predchoziho piikladu nemaji byt zadni svétla spinana smérové zavisle a
oddélené od Celnich svétel, ale maji byt obé €ela (vzdy platné pro Cervenou i bilou) nezavisle na so-
bé spinana pomoci FO, popf. F1 (vzdy podle toho, zda jsou na pfislusné strané pfipojeny vozy) —
.Jednostranna zména svétel“.
To Ize vyfeSit nasledujicim zplsobem:
Pfipojeni: bila svétla vpfedu na funkéni vystup ,svétla vpredu*/

Cervena svétla vpfedu na funkéni vystup FA2/

bila svétla vzadu na funkéni vystup FA1/

Gervena svétla vzadu na funkéni vystup ,svétla vzadu®“(!).

CV33 =1 a CV34 = 8 (bila svétla vpfedu ,normalné®, Cervena svétla vpfedu na FO vzad!),
CV35 = 6 (jak bila, tak ¢ervena svétla vzadu na F1!)
CV126 =1/CV127 =2

(smérova zavislost pro bila i Eervena svétla vzadu pomoci efektovych CV).

3.17 ,Svycarské prifazeni*

,Svycarské prifazeni“ je pfifazeni funkci, umozfiujici zobrazit stavy osvétleni lokomotivy. Nazev je
odvozen od pozadavku Svycarského systému osvétleni, pfi€¢emz samoziejmé muze byt pouzito i pro
vozidla jinych zemi.

Ugelem ,$vycarského pfifazeni“ je spinat riizné stavy osvétleni lokomotivy (jak spinat, tak i jednotli-
vé stmivat) vice funk&nimi tlacitky, napfiklad pro stavy ,samostatna jizda“, vozy pfipojeny ke stano-
visti 1 nebo ke stanovisti 2, postrk, posun aj.

Tato relativné naro¢na metoda se samoziejmé ,vyplati“ jen tehdy, pokud je vozidlo vybaveno velkym
mnozstvim samostatné zapojenych zarovek (LED) a dekodér ma dostatek funk&nich vystup(, zhru-
ba od 6. Dekodéry ZIMO (kromé nékterych miniaturnich typd) maji vétSinou 6 az 10 funkénich vy-
stupl, dekodéry pro velka méFitka jesté vice.

Pozadované stavy osvétleni jsou definovany pomoci celkem 17 skupin CV, slozenych vzdy z 6 CV
(tedy 102 CV: CV430...507 + 800...823). Jednoduchy princip vychazi z toho, ze vzdy prvni CV ve
skupiné obsahuje Cislo (1 az 28) funkéniho tlacitka F1...F28; a v dalSich CV je definovano, které
funk&ni vystupy maiji byt sepnuty pfi stisknuti tohoto tladitka, vzdy v zavislosti na sméru jizdy.

cv oznaceni rozsah | default | popis
0-28 Zde definovanym tlagitkem maji byt spinany funkéni
Svyc. prifazeni ’ vystupy, uvedené v
430 skupina 1 2?:0()"” 0 A1 vpied, popt. vzad) a
Jtlacitko F* 129 157 A2 (vpfed, popf. vzad).
Bit 7 = 1: funkce funkénich tlacitek invertovana.
,Normalni“ pfifazeni funkci, zde definované ,tlacitko
M“ ma byt deaktivovano (tzn. pFislusné vystupy, napf.
Celni osvétleni, vypnuty), pokud je zapnuto ,tlacitko
F*.
Bit 7 = 1: kromé toho maji byt vystupy, uvedené v A1
a A2 zapnuty jen tehdy, jsou-li zapnuta tla¢itka F a M.
Bit 6 = 1: pfi sméru jizdy vpfed nebudou vypnuty vy-
stupy tlagitka M, pokud je zapnuto tlacitko F.
Bit 5 = 1: pfi sméru jizdy vzad nebudou vypnuty vy-
stupy tla¢itka M, pokud je zapnuto tlacitko F.
8vyc. pfifazeni bit 0 — 6: =157: je ¢asta hodnota pro CV431,protoZe vétsinou
skupina 1 0-28, je uvedeno FO (= 29) jako ,tlagitko M*, a v&tsinou
431 Jlacitko M* 29 (pro Fo) 0 také bit 7 = 1. FO pak funguje jako generelni tla-
nebo abit7 &itko zapnout/vypnout.
specialni nastave- nebo
ni ,dalkové svétlo” 255

= 255 (specialni nastaveni pro dalkové svétlo!):

funkéni vystupy, definované v nasledujicich &ty-
fech CV jsou sepnuty na plnou intenzitu za pred-
pokladu, Ze jsou zapnuty ,normalnim mapovanim
funkci” a zatlumeny CV60; tato funkce se pouzije
napf. tehdy, maji-li byt pfepnuta ¢elni svétla Svy-
carské lokomotivy na dalkova svétla bez soucas-
ného ztlumeni bilych zadnich svétel.

Zavislost na CV399: Na dalkové svétlo se pfepne
jen tehdy, pokud je hodnota rychlosti vy$si nez

hodnota v tomto CV (v médu 255 jizdnich stupni).
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496- .

501 ...-skupina 12

502- .

507 ...-skupina 13

800- .

805 ...-skupina 14

806- .

811 ...-skupina 15

812- .

817 ...-skupina 16

818- .

823 ...-skupina 17
V kazdém ze skupinovych CV (napf. 432, 433, 434,

L (0-31)*8 435) Ize odkazat na jedno z téchto CV, tzn. na pét
508 hodnoty stmivani (pouZity v nich obsazenych hodnot stmivani.
pro ,Svycarské N . L. . A I
509 P jen bity To znamena, Ze funkéni vystupy, které maji byt za-
mapovani e x

510 7...3) pnuty, budou pfislu$né ztlumeny.

511 Lze pouzit u funkénich vystupt FAO az FA13.

512 specialni nastave- bity 2 — bit 0 = 1: potlaceni svételného efektu

ni 0 bit 1 = 1: blikani
bit 2 = 1: inverzni blikani
V souvislosti se ,Svycarskym mapovanim® u special-
niho nastaveni ,dalkové svétlo®, viz CV431 = 255; pro
kazdou z 13 skupin CV (CV437,443,...):
dalkové svétlo za- Na dalkové svétlo se prepne jen tehdy, je-li rychlost
vislé na rychlosti vy$8i nez hodnota v tomto CV; jako zaklad je inter-
(dle ,Rule 17) nich 255 jizdnich stupfid dekodéru.
399 " 0-255

od verze sw 6.00

PRIKLADY a SPECIALNI PRIPADY:
= 0: dalkové svétlo pfi jakékoli rychlosti (i v klidu),
ovladano jen tlacitkem F (napf. dle CV430).

= 1: dalkové svétlo za jizdy (NE v klidu), jinak ovlada-
no jen tlagitkem F (napt. dle CV430).

= 128: dalkové svétlo od poloviéni rychlosti.

bity 0...3: Bity 0...3:
1y7 12 Funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, Ze jsou
swve. pfifazeni 14 (FAO stisknuta tla¢itka ,F*“ a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro tla-
ye. pr vpred gitko ,M*, jinak stadi ,F*), ma byt zapnut pii sméru
432 skupina 1 )
A1 voFed® 15 (FAO jizdy vpred.
AL VP vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
bity 8.7 Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1* (bit 5 = 1)
znamena stmivani podle CV508, atd.
bity 0..3: Bity 0...3:
1-12 Dal$i funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, ze
swve. pfifazeni 14 (FAO jsou stisknuta tla¢itka ,F“ a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro
ye. pr vped) tlacitko ,M*, jinak sta&i ,F*), ma byt zapnut pfi sméru
433 skupina 1 .
A2 vfed 15 (FAO jizdy vpred.
” p vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moZnymi hodnotami a nulou):
bity 8..7: Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1* (bit 5 = 1)
znamena stmivani podle CV508, atd.
) Bity 0...3:
b|1ty70iés Funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, Ze jsou
o . 14 (FAO stisknuta tlacitka ,F* a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro tla-
434 Svyc. prirazeni vpfed) gitko ,M*, jinak stagi ,F“), ma byt zapnut pfi sméru
SAK;JP'"a :i 15 (FAO jizdy vpred.
Al vza vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moZnymi hodnotami a nulou):
bity 5..7 Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“ (bit 5 = 1)
0-7 znamena stmivani podle CV508, atd.
) Bity 0...3:
b|1ty70iés Dalsi funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, Ze
o . 14 (FAO jsou stisknuta tlacitka ,F* a ,M* (u bitu 7 =1 v CV pro
T vpred tlacitko ,M*, jinak staci ,F“), ma zapnut pfi sméru
435 Svyc. prifazeni pred) laditko .M* iinak sta&i F* 5 by [
skupina 1 15 (FAO jizdy vpred.
WA2" vzad vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moZnymi hodnotami a nulou):
bity 5..7 Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“ (bit 5 = 1)
0-7 znamena stmivani podle CV508, atd.
436- Kubing 2 V3ech 6 CV skupiny 2 je sougasné definovano jako 6
441 | - ---SKUPINA CV skupiny 1!
442- - skupina 3 V8ech 6 CV nasledujicich skupin je sou¢asné defino-
447 U P vano jako 6 CV skupiny 1!
448- .
453 ...-skupina 4
454- .
459 ...-skupina 5
460- .
465 ...-skupina 6
466- .
471 ...-skupina7
472- .
477 ...-skupina 8
478- .
483 ...-skupina 9
484- .
489 ...-skupina 10
490- .
495 ... -skupina 11
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vpredu vzadu
sv. vpred [e] 0} Pouziti ,Svycarského pfifazeni* Ize znazornit na
o O o O prikladu (ses Re422).
sv. vzad 0O (o] <
Zde jsou uvedeny funkéni vystupy spole¢né
o O O O s k nim pfipojenymi svétly nebo skupinami své-
FA1 o) o) tel, ktera jsou k dispozici na typické elektrické
lokomotivé SBB.
o O ©_©o Ukolem ,$vycarského pfitazeni“ je pomoci tla-
FA2 0] (o) Citek

FO (generelni zap/vyp) a

FA3 o o) F15, F16, F17, F18, F19, F20
spravné znazornit vSechny myslitelné provozni
®@ O O O stavy ve vztahu k osvétleni (samozfejmé pro
FA4 o) o) oba sméry jizdy).
'9) @ o o Z toho vyplyne nasledujici tabulka stavd >
FA5 0] 0
O O @ O
FAB 0] o
O O o @
33=133 34=42
430=15 431=157 432=14 433=1 434=15 435=1
436=15 437=157 438=2 439=0 440=2 441=0
442=16 443=157 444=14 445=1 446=2 447=4
448=17 449=157 450=5 451=6 452=15 453=2
454=18 455=157 456=6 457=0 458=4 459=0
460=19 461=157 462=2 463=0 464=1 465=0
466=20 467=157 468=0 469=0 470=0 471=0
Vysvétleni:

normalni mapovani funkci NMRA v CV33 a CV34 (pro FO-vpfed a FO-vzad) ur€uje osvétleni v pfipa-
dé zapnuté FO, a vSechna tlacitka F15 — F20 vypnuta: CV33 = 133 (= Lvor, FA1, FA6) a CV34 =42
(= Lriick, FA2, FA4)

Nasledujici skupiny CV (tedy CV430 — 435, 436 — 441, 442 — 447 atd.), vzdy zobrazené v jednom
fadku, obsahuji vzdy v prvnim CV ¢&islo funk&niho tladitka F15, F16, F17, F18, F19, F20. Pak nasle-
duji v kazdé skupiné popf. fadku CV pro tlagitko M a jim spinané funkéni vystupy.

Pfitom jsou pro F15 dvé skupiny popf. fadky (CV430... a 436...), protoze zde maji byt spinany tfi
funk&ni vystupy soucasng, ale v jedné skupiné jsou jen dvé mista (vzdy pro smér: A1, A2); pro
vS§echna ostatni ,F-tlacitka“ sta€i vzdy jedna skupina.

+M-tladitka“ (vzdy druhé CV v kazdé skupiné) jsou vSechna nastavena na ,157; to znamena ,FO* a
(bit 7) podminku, Ze uvedené vystupy maji byt sepnuty tehdy, pokud jsou sepnuta tlacitka F a M.
Vzdy tfeti az Sesté CV v kazdé skupiné popr. Fadku obsahuji koneéné &isla spinanych funk&nich vy-
stupl (pficemz Celni osvétleni je kddovano ,14“ a ,15% jinak jednodusSe ¢&islo FA1, FA2,...).

Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

funkce, tlacitka vystupy vpredu vzadu
FO, vpred sv. vpred Jizda sélo. o) O
(stanovisté 1 vpredu) FA 1
FA 6 o O ®
FO, vzad sv. vzad Jizda sélo. O o
(stanovisté 2 vpredu) FA 2
FA 4 ] O [®)
FO + F15, sv. vpred Jizda s vlakem, vozy na strané o) O
vpied FA1 stanovisté 2;
(stanovisté 1 vpfedu) | FA 2 vlak bez fidiciho vozu. o o O
FO + F15, sv. vzad Jizda s vlakem, vozy na strané ) o)
vzad FA 1 stanovisté 1;
(stanovisté 2 vpfedu) | FA 2 vlak bez fidiciho vozu. @] 0 o
FO + F16, sv. vpred Jizda s vlakem, vozy na strané
vpied FA1 stanovisté 2; O O
(stanovisté 1 vpfedu) vlak s fidicim vozem nebo
predni loko dvojnas. trakce. O 0 O
FO + F16, FA 3 Postrk, vozy na strané stanovis- o
vzad FA4 t& 2; O
(stanovisté 2 vpfedu) vlak s fidicim vozem (od r.
2000). e 0 O
FO + F17, sv. vzad Jizda s vlakem, vozy na strané
vzad FA 2 stanovisté 1; o O
(stanovisté 1 vpfedu) vlak s fidicim vozem nebo
predni loko dvojnas. trakce. o o O
FO + F17, FA S5 Postrk, vozy na strané stanovis- O
vpred FAG t& 1; O
(stanovisté 1 vpiedu) vlak s fidicim vozem (od r.
2000). o . -
FO + F18, FA 6 Postrk, vozy na strané stanovis-
vpred & 1; o) (@]
(stanovisté 1 vpfedu) vlak s Fidicim vozem nebo zadni
loko dvojnas. trakce (do . ®) O @
2000).
FO + F18, FA 4 Postrk, vozy na strané stanovis-
vzad & 2; (@] o)
(stanovisté 2 vpiedu) vlak s fidicim vozem nebo zadni
loko dvojnas. trakce (do . @ O O
2000).
FO + F19, FA 2 Jizda s vlakem jako posledni lo- O o)
vpied ko vicenas. trakce; vozy na
(stanovisté 1 vpredu) strané stanovisté 2. O o O
FO + F19, FA1 Jizda s vlakem jako posledni lo- O o
vzad ko vicenas. trakce; vozy na
(stanovisté 2 vpiedu) strané stanovisté 1. @] O O
FO + F20, - Vnitfni loko vicenas. trakce. O o
vpred / vzad
O O O
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3.18 Prifazeni vstupt ZIMO

od verze sw 3.00

Pomoci ,pfifazeni vstup(® Ize odstranit omezeni pfifazeni funkci NMRA (jen 12 funkénich tlagitek, a
vzdy jen jedna moznost z 8 funkénich vystupl k jednotlivému funkénimu tlagitku). Kromé toho mo-
hou byt pouzita funkéni tlacitka (= externi funkce) rychle pfizplisobena pozadavkim uzivatele, a to
spole¢né pro funkéni vystupy a zvukové funkce bez toho, ze by se musela ménit interni pfifrazeni
funkci, zejména beze zmény zvukovych projektu:

CV400...428
cv oznaceni rozsah | default | popis
= 0: Tlagitko FO (tzn. FO z paketu DCC) bude pfedano
na interni FO (1:1).
= 1: Tlagitko F1 bude pfedano na interni FO.
= 28: Tlagitko F28 bude pfedano na interni FO.
= 29: Tlacitko FO bude pfedano na interni FO.
- 3 . = 30: Tlacitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
pfitazeni vstupt 0
pro interni FO ’ = 57: Tlacitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
400 1-28,29 0 = 58: Tlagitko FO na interni FO, jen pi jizd& vpred.
tzn. které funk&ni tla- 30-187, = 59: Tlacitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
¢itko spina interni 254 255
funkci FO? ’ = 86:Tlacitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
= 87 Tlacitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
=101 Tlacitko F1 — invertované na interni FO.
= 187 Tlagitko FO — invertované na interni FO, pfi jizdé
vzad.
= 254 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vpred.
= 255 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vzad.
0,
401 pfifazeni vstupd Jako pfifazeni vstupt viz vy$e, ale napiiklad:
- pro interni 1-28, 0 < ) .
29, CV401 = 0: tlacitko F1 na interni F1
428 F1...F28 = 1: tlagitko F1 na interni F1, atd.
30-255

které definuje pomér spinani PWM. Samoziejmé je tento zpusob redukce napéti zajimavy i proto,
nebot je pomoci CV60 lehce nastavitelny.

POZOR: Zarovky se jmenovitym napétim do cca 12 V mohou byt pomoci PWM napéjeny bez
poskozeni, i kdyz je napajeci napéti vyrazné vyssi, ne ale zarovky na napf. 5V nebo 1,2V, tyto
museji byt pfipojeny misto k ,normainimu® plus pélu dekodéru k nizkému napéti pro funkce, viz
kapitola ,Montaz a pfipojeni®.

%~ LED naopak potfebuji sice v kazdém pFipadé pfediadny rezistor, ale pokud tento je navrzen
na napf. 5V, je stmivani PWM i pfi napajecim napéti 25 V dostacujici (v tomto pfipadé bude nasta-
veni CV60 = 50, tedy redukce na pétinu).

Generelné pusobi CV60 na vSechny funkéni vystupy. Pokud ma byt plisobeni omezeno jen na urcité
vystupy, pouziji se CV pro masky stmivani, viz tabulka.

cv oznaceni rozsah | default | popis

stmivani funkénich

vystupl = Redukce efektivniho napéti na funkénich vystupech

redukce napéti pomoci PWM (pulsné-sitkové modulace); tim muze
funké&nich vystupt byt napf. redukovan jas Zarovek.

60 pomoci PWM 0-255 0 PRIKLADY HODNOT:

CV60 = 0: (nebo 255) pIné napajeni
CV60 = 170: dvoutfetinovy jas

zasadné plati pro
CV60 = 204: 80% jas

vS§echny funkéni
vystupy

Zadani téch funké&nich vystupt, na kterych nema byt
nastaveno snizené napéti PWM (jas) dle CV60, ale pl-
né napéti pouzitého plus polu, tedy napajeci napéti

maska stmivani 1 nebo nizké napéti pro funkce.

- bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,

3.19 Stmivani a tlumeni, smérovy bit a vystupy

Funkéni zafizeni nesméji byt ¢asto provozovana s plnym napétim v kolejich, napfiklad Zarovky na
18 V, pokud je napéti v kolejich az 24 V (u velkych méFitek obvyklé). Nebo ma byt jednoduse redu-
kovan jas.

Nejlepsi feSeni pro tyto pfipady je pfipojeni plus pdlu takovych zafizeni na nizké napéti pro funkce
dekodéru, viz kapitola ,Montaz a pfipojeni“. Toto napéti je navic stabilizovano, tzn. nekolisa
s napétim v kolejich (zatizeni atd.).

Jako nahradni feSeni nebo navic (stmivani funguje nejen, kdyz je spotfebi¢ pfipojen k plus pdlu
s plnym napajecim napétim, ale i relativné k nizkému napéti) je k dispozici redukce napéti pomoci
stmivani PWM (pulsné-Sitkova modulace), s

CV60,

vylou€eni uréitych bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
funkénich vystupt bit 2 - pro funkéni vystup FA1, bit3 - FA2,
114 ze stmivani dle bity 0 bit 4 - pro funkéni vystup FA3,  bit5 - FA4,
CV60 0-7 bit 6 - pro funkéni vystup FA5,  bit7 - FA6
prislusny bit = 0: vystup bude — je-li zapnut — napajen
viz také snizenym napétim dle CV60.
pokragovani prislusny bit = 1: vystup je ze stmivani vyjmut, tzn. ma
v CV152 byt napajen — pokud je zapnut — pinym napétim.
PRIKLAD:
CV114 = 60: FA1, FA2, FA3, FA4 nebudou stmivany,
tzn. redukovano bude jen &elni osvétleni.
A ...pokrac¢ovani CV114.
maska stmivani 2
_ bit 0 - pro funkéni vystup FA7,
- bit 1 - pro funké&ni vystup FAS,
vylougeni urgitych bity bit 2 - pro funkéni vystup FA9,
funkénich vystupd 0-5 0 bit 3 - pro funk&ni vystup FA10,
152 ze stmivani dle a bit4 - pro funkéni vystup FA11,
CVv60 bit 6 0 bit 5 - pro funk&ni vystup FA12.
pokraCovani o bit 6 = 0: ,normaln&"
cv114 bit 7 =1: smérovy bit* na FA3, FA4, tzn.

FA3 bude zapnut, kdyz je smér vzad
FA4 bude zapnut, kdyz je smér vpied

PR

a FA3, FA4 jako
smérové vystupy

(,normalini* pfifazeni pro FA3, FA4 neplati).
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Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

Dalkova svétla / tlumeni svétel pomoci masky zhasinani

Jako ,tlagitko tlumeni* mize byt definovano jedno z funkénich tlacitek F6 (CV119) nebo F7 (CV120).
Podle potfeby mohou byt urcité vystupy ztlumeny pfi zapnuté nebo vypnuté funkci (bit 7, invertované

cv oznaceni rozsah | default | popis

127 Efekty = 48 pfi pouziti jako hodnota stmivani
- 0 127 > FA1 128 > FA2

432 | naFA1, FA2, FAS, 129 > FA3 130 > FA4

FA4, FAS5, FA6 131 > FA5 132 > FA6
159 na FA7, FA8 0
160 159 > FA7 160 > FA8
3.20 Efekt blikani

JBlikani“ je vlastné svételny efekt jako vSechny ostatni, které jsou shrnuty vCV od 125,

z historickych divodu byla pro néj ale pouzita vlastni CV117, 118.

pusobeni).
cv oznaceni rozsah | default | popis
. Zadani téch funkénich vystupu, které maji pfi zapnuté
maska Humeni F6 funkci F6 prejit do ztlumeného stavu (jas dle CV60)
= Typické pouziti dalkové / tlumené svétlo.
pfifazeni funké-
nich bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
vystupti jako bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
(napt.) bit 2 - pro funkéni vystup FA1,
tlumené / dalkové bit 3 - pro funkéni vystup FA2,
svétlo bit bit 4 - pro funkéni vystup FA3,
ity e P
119 POZOR: 07 0 b!,t,S - p'ro Ifunkcm’vystup FA4. ’
PHi urgitych nasta- prislusny bit = 0: vystup netlumeny,
venich CV154 prislusny bit = 1: vystup ma po stisknuti F6 ztlumit na
(,specialni konfi- hodnotu dle CV60.
gurace vystupu®) bit 7 = 0: normalni plisobeni F6.
é?/n%”'rz)’gnam = 1: pisobeni F6 invertovano.
, , tzn. . )
pak jiz ne maska PRIKLAD:
tlumeni CV119 = 131: €elni osvétleni ma pomoci F6 pfepinat
mezi tlumenymi a dalkovymi svétly (F6 = 1).
120 maska tlumeni F7 0b|_ty7 Jako CV119, ale s F7 jako funkci ztlumeni.

»,Druha hodnota stmivani“ pomoci CV pro sprahlo

Pokud redukce napéti, nastavitelna pomoci CV60 nepostacuje, nebo je pro jiné funk&ni vystupy po-

tfeba jina hodnota a funkce spfahel neni ve vozidle pouzita, maze byt ,CV pro sprahlo®

Cv115

pouzito jako alternativni nastaveni jasu. PfisluSné funkéni vystupy museji mit v jenom z

CV125...132, 159, 160

pfifazen kod efektu ,ovladani spfahla“ (kapitola ,Efekty pro funkéni vystupy*).

druha hodnota
stmivani

cv oznaceni rozsah | default | popis
(ovladani sprahla e .
&as zapnuti fUcnr(\per, pfoll((LtJd J(ej v _CV’1“2?.H.1$;2,d1 5?, 1fgynastaven
115 nebo 0_7 0 unkéni efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"):

Desitky = 0 pfi pouziti jako hodnota stmivani
Jednotky (0 az 9): Redukce napéti PWM (0 az 90%)

funkénich vystupt
k rytmu blikani dle
CV117

cv oznaceni rozsah | default | popis
o L Pomeér impuls/mezera pro blikani:
bI|ka’n| fUchn'Ch Desitky ¢as zapnuti / jednotky ¢as vypnuti
17 vystupl dle 0-99 0 . =100ms, 1=200ms, ,.., 9=1s
cv118 PRIKLAD:
maska blikani CVA7 = 55: stejnomérné blikani v taktu 1 s, tzn. iden-
tickym €asem zapnuti a vypnuti.
Zadani téch funk¢&nich vystupt, které maji v zapnutém
stavu blikat.
bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
bit 2 - pro funkéni vystup FA1,  bit3 =...FA2
maska blikani bit4 - FA3, bit5 - pro funkéni vystup FA4.
= prislusny bit = 0: vystup nema blikat,
118 pFifazeni 0bity7 0 prislusny bit = 1: vystup ma — je-li zapnut - blikat.

bit 6 = 1: FA2 ma blikat inverzné!
bit 7 = 1: FA4 ma blikat inverzné!
(takto Ize ziskat stfidavé blikani)

PRIKLADY:
CV118 = 12: funkéni vystupy FA1 a FA2 jsou uréeny
pro blikajici Zarovky.

CV118 = 168: vystupy FA2 a FA4 maji blikat stfidave,
jsou-li oba zapnuty
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3.21 Efekty pro funkcni vystupy

(americkeé a jiné svételné efekty, generator koure, sprahla aj.)
Celkem 15 funkénim vystupim lIze pfifadit ,efekty”; toto se provede pomoci
CV125, 126, 127...132, 159, 160, 195...199
pro svétla vpfedu, svétla vzadu, FA1...FA6, FA7 , FA8, FA9...FA13
Hodnoty, které mohou byt programovany do efektovych CV, sestavaji z
6-bitového kédu efektu a 2-bitového smérového kodu

bity 1, 0 = 00: smérové nezavislé (plsobi vzdy)
= 01: pUsobi jen pfi jizdé vpred (+ 1)
= 10: pUsobi jen pfi jizdé vzad (+ 2)
+ smér = (0), 1, 2 (smérové nezavislé, vpred, vzad)
+smér =4, 5, 6 (smérové nezavislé, vpred, vzad)
+smér=8,9,10 (..., )
+smér=12,13,14 ...
+smér =16, 17, 18
+ smér = 20, 21, 22
+ smér = 24, 25, 26
+ smér = 28, 29, 30
+ smér = 32, 33, 34

vilastniho

bity 7...2 =000000xx bez efektu
=000001xx Mars light
= 000010xx Random Flicker
=000011xx Flashing headlight
=000100xx Single puls strobe
=000101xx Double puls strobe
=000110xx Rotary beacon simul
=000111xx Gyralite
= 001000xx Ditch light type 1,
right
=001001xx Ditch light type 1, left
= 001010xx Ditch light type 2,
right
=001011xx Ditch light type 2, left

+ smér = 36, 37, 38
+ smér = 40, 41, 42

+ smér = 44, 45, 46

=001100xx ovladani spfahla: omezeni ¢asu/napéti v CV115, =48, 49, 50
automatické poodjeti pii rozpojeni v CV116

=001101xx ,Soft start* = pomalé rozsviceni funkéniho vystupu =52,53, 54

=001110xx Automaticka brzdova svétia pro tramvaje, dosvit v klidovém stavu ménitelny, ¢as dosvi- = 56, 57, 58

tu viz CV63.

= 001111xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu pfi jizdnim stupni > 0 (napf. zhasnuti osvétle- = 60, 61, 62
ni stanovisté za jizdy).

= 010000xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu po 5 min. (napf. pro ochranu generatoru kou- = 64, 65, 66
fe pfed prehfatim).

=010001xx jako nahore, ale automatické odpojeni po 10 min. =68, 69,70

= 010010xx Vytvareni koufe v zavislosti na rychlosti nebo zatizeni pro PARNI lokomotivy podle =72, 73,74
CV137 — 139 (pfedehfev v klidovém stavu, silny kouf pfi rychlé jizdé nebo zatiZeni).
Automatické odpojeni podle CV353; po odpojeni opétovné zapnuti jen novym sepnu-
tim funkce.

= 010100xx Vytvareni koufe v zavislosti na stavu jizdy pro motorové LOKOMOTIVY dle CV137 - = 80, 81, 82
139 (pfedehiev za stani, silny raz koure pfi zvuku startu motoru a pfi zrychleni). Odpo-
vidajici ovladani ventilatoru na vystupu pro ventilator. Automatické odpojeni dle
CV353; Opétovné zapnuti novym stisknutim.

=010110xx Tento vystup jako Fidici vodi¢ pro zasobnik energie. =84

= 010110xx Pomalé rozsviceni & pomalé zhasnuti funkéniho vystupu; Gcelné pro rizné svétlené = 88, 89, 90
efekty nebo motoricky pohéanéna zafizeni (napfiklad ventilator nebo kolo snézné fréz-
ky). Nastaveni ¢asu rozsviceni a zhasnuti v CV190, 191!

=011000xx Jiskry od kol pfi prudkém brzdéni. =96, 97, 98

=011001xx Zablesky svétel = 100, 101,
102

=011010xx Stmivani — nastaveni hodnoty stmivani v CV192 = 104, 105,
106

& Efektova CV jsou i bez efektu (tedy kod efektu 000000) vhodna pro
smérovou zavislost funkénich vystupt
PRIKLAD: CV127 = 1, CV128 = 2, CV35 = 12 (FA1, FA2 smé&rové zavislé, spinatelné tlagitkem F1).

cv oznaceni rozsah | default | popis
) bity 1, 0 = 00 smérové nezavislé (pusobi vzdy)
amer_l_ck’é svételné = 01: uc¢inné jen pfi jizdé vpred
a jiné efekty = 10: a¢inné jen pfi jizdé vzad
spFahlo, generator POZOR v ptipadé CV125 nebo 126: CV3_3, 34 (,,;_)Fifa-
koufe aj. zeni funkci“ pro FO, vpfed a vzad) museji byt pfizpG-
sobena, aby s nimi souhlasila vySe uvedena smérova
na zavislost.
funkéni vystup bity 7,6, 5,4, 3, 2 = kod efektu
125 »Svétla vpfedu”, 0 PRIKLADY (hodnota efektu, ktera se programuje do CV125)
nastaveni a modi- gﬁrsl]tight jen YP|F6d . - 888??18(1) =5
= o _ yralite, nezavisle na smeru -
fikace efektt po Ditch type 1 left, jen vpred -00100101 = ,37*
moci ovladani sprahla -00110000 = ,48"
CV62, 63,64 a Soft-Start pro vystup -00110100 = ,,52*
automaticka brzdova svétla -00111000 = ,,56“
CV115, 116 aut. zhasnuti stanovisté -00111100 = ,60“
(pro spfahlo) gen. koufe zavislé na rychlosti/zatézi - 01001000 = ,72¢
gen. koufe dieselu zav. rych./zatéz - 01010000 = ,80"
efekty
na funkénim jako CV125
126 wstubu 0 125 > svétla vpredu
vystup " 126 > svétla vzadu
Losvétleni vzadu
127 efekty jako CV125
_ 0 127 > FA1 128 > FA2
na Pt Pz FAS. 129 > FA3 130 > FA4
132 A 131> FA5 132 > FA6
159 efekty 0 )
160 na FA7, FA8 jako CV125 159 > FA7160 > FA8
195 efekty jako CV125
_ 0 195 > FA9 196 > FA10
oo | F Jaras PAL. 197 > FAT1 198 > FA12
’ ’ 199 > FA13
dosvit brzdovych Br_zdové sv_étlla (Code 0011 10x3( v CV1 25_a nasl.): do-
62 svétel 0-255 0 svit v desetinach s (rozsah 0 az 25 s) v klidu po zasta-
veni.
N Desitky: zména €asu cyklu pro efekty
63 vmodllflkace ) 0-99 51 (0 — 9, defaultné 5), popf.
svétlenych efektd stmivani pti 001101 (0 - 0,9 s)
Jednotky: prodlouzeni dosvitu
modifikace Bit 7 — 4: Definice tla¢itka Ditchlight (funkéni tlagit-
64 Ditchlight 0-255 0 ko+1)*16, z toho plyne 0=F2, 1=F0, 2=F1,.. 15=F14
9 Bit 3 — 0: &as dosvitu [s].
393 ZIMO 0-3 0 Bit 0 = 1: Aktivuje Ditchlight, pokud zni zvon
konfigurace 5 Bit 1 = 1: Aktivuje Ditchlight, pokud zni houka&ka
&as stmivani pro 0-100 Rozsah 0 — 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/jednotka)
190 ofekty 88, 89 pgo 101-200 0 101 - 200 1-100 s (1 s/jednotka)
¥ 2, 89, 201-255 201-255 100 — 320 s (4 s/jednotka)
&as rozsviceni pro 0-100 Rozsah 0 — 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/jednotka)
191 ofckty 88. 89 SO 101-200 0 101 - 200 1-100 s (1 s/jednotka)
¥ 89, 69, 201-255 201-255 100 — 320 s (4 s/jednotka)
192 hodnota pro efekt 0-255 0 Kéd 011010xx v CV125 a nasl. snizuje jas svétel (funkéniho vy-

stmivani

stupu) o nastavenou hodnotu (v procentech; napf. hodnota 127
= 50%).
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cv oznaceni rozsah | default | popis
L 0-255 Pro efekty ,010010xx" nebo ,010100xx" (generator koure):
automatické ochrana proti pfehfati: odpojeni po 1/2 min. az cca 2 hod.
353 odpojeni genera- = 0 o -
toru koufe 0-106 mi = 0: bez automatického odpojeni
-196 min =1 az 155: automatické odpojeni po 25 s / jednotku

3.22 Konfigurace generatort koure

Na prikladu generatoru kourfe ,Seuthe” 18 V (bez ventilatoru):

Kromé jednoduchého zapnuti a vypnuti pfes libovolny funkéni vystup existuje moznost vytvofit zavis-
lost intenzity vytvareni koufe na klidu nebo jizdé a zrychleni.

K tomu se generator koure pfipoji k jednomu z funkénich vystupt FA1...FAS; v ,efektovém CV*, pfi-
sluSejicim tomuto vystupu (127 pro FA1 atd.) se naprogramuje efekt vytvareni koufe pro parni loko-
motivu (kéd efektu ,,72) nebo motorovou lokomotivu (,80).

Pro pfislusny vystup pak plati ,kfivka pro generator koufe* z CV137, 138, 139; tato museji byt
BEZPODMINECNE naprogramovana, jinak je kouf trvale vypnuty.

PRIKLAD — typicka kfivka pro napéti v kolejich 20 V, generator koufe na plné napéti (18 V):

CV137 =70 .. 90: Toto zpUsobi v klidu slaby proud koufe.

CV138 = 200: Od jizdniho stupné 1 (tedy jiz od nejnizSi rychlosti) bude generator koufe pracovat
s vykonem cca 80%; tedy relativné husty kouf.
CV139 = 255: PFi zrychleni bude generator koufe napajen na plno, husty kour.

Koureni synchronni s razy pary nebo typické pro diesel (s ventilatorem):

Topné téleso generatoru koufe bude — jak bylo popsano na pfikladu ,Seuthe” — pfipojeno na FA1,
FA2, ...FA8 a konfigurovano, ventilator na vystup FA4 (ve vyjime€nych pfipadech na FA2).

Viz kapitola ,Montaz a pfipojeni*, ,....pfipojeni generatort koure“.

Malé dekodeéry:

Ventilator se pfipoji na FA4 (proti plus pdlu; nastavi se CV133 = 1).

Dekodeéry pro velka méritka

Ventilator by mohl byt pfipojen i na vystup FA4, vyrazné lepsi je ale:

Pouziti specialnich vystupu Ventilator V1 a V2 (proti zemi). tyto vystupy jsou pfipraveny pravé pro
tento Ucel (na rozdil od normalnich funkénich vystup(l): pracuji na bazi 5 V (jako bézné motory venti-
latori) a vybaveny moznosti brzdéni mezi impulsy razd (¢imz jsou vypousténé oblacky pary lépe
oddéleny).

Pro Ventilator V1 (ktery se pouzije jako jediny, je-li k dispozici jen jeden generator koure) jsou urée-
ny moznosti nastaveni v CV351, 352, 355 (viz nasledujici tabulka).

Pokud jsou pouzity dva generatory koure, tedy 2 topna télesa a 2 ventilatory (jedno, zda v jedné
krabiCce nebo zcela oddélené), pfipoji se obé topna télesa na rizné funkéni vystupy, jimz obéma
musi byt pfifazen odpovidajici efekt (PARNI nebo DIESEL nebo eventualné budouci varianty, takze
napfiklad

PARNI: CV159 = 72 a CV160 = 72 nebo DIESEL: CV159 = 80 a CV160 = 80 (za predpokladu, Ze
obé topna télesa jsou pfipojena na FA7, FA8).

Niz§imu z obou funké&nich vystupt (v pfikladu tedy generatoru koufe na FA7) je pak automaticky pfi-
fazen prvni vystup pro ventilator (tedy V1), vy§Simu druhy (V2).

Pro Ventilator V2 jsou nastavovaci CV umisténa v samostatné strance CV;
informace bude DOPLNENA.

cv oznaceni rozsah | default | popis

= 0 (default): FA4 je pouzit jako normalni funkéni vy-

L stup, tedy ovladatelny jednim funkénim tlacitkem
pouziti FA4 a ne detektorem napravy.

jako vystupu pro

detektor napravy

pro libovolné mo-

1}
-

: FA4 je pfepnut na detektor napravy (tedy syn-
chronni s ota€enim napravy), vétSinou pro pohon
ventilatoru koufe. To se déje bud podle ,simulo-

dul
neub):) vaného" detektoru napravy nebo podle skutecné-
FA4 jako vystup ho. Viz CV267, 268!
133 pro ventilator razu 0 UPOZORNENI: Zplisob provozu ventilatoru je uréen
pary pro PARNI rovnéz zvukovym projektem.
lokomotivy UPOZORNENI: Dekodéry velkych méfitek maji diky
_a . specidlnim vystupdm vice moznosti pro nastaveni
konflllglu(rriZZ)pmu ventilatoru!

a bit 4 = vstup IN1 bude invertovan
MS440: FA9 na bit 3 = vstup IN2 bude invertovan
pinu IN4 bit 2 = vstup IN3 bude invertovan
bit 5 = vstup IN4 bude invertovan
bit 6 = (jen typy MS440) na pinu IN4 bude vystup FA9

Uginny, pokud v jednom z CV127 — 132 je definovan

enké:\a{l‘::rﬁ)(rgufe jeden z efektll ,generovani koure” (tedy ,72“ nebo
9 na iednom ,80“): Pomoci tfi hodnot v CV137 — 139 bude defino-
7 FJA 1-6 vana kfivka pro pfislusny funkéni vystup (FA1...FAS8,
) dale oznacen jako FAXx).
137 PWMv k_','d” 0-255 0 CV137: PWM vystupu FAx v klidu
138 PWM za jizdy 0-255 0 CV138: PWM vystupu FAX pfi konstantni jizdé
139 PWM zrychleni 0-255 0

CV139: PWM vystupu FAXx pfi zrychleni

rychlost ventilatoru

N Rychlost ventilatoru se nastavuje pomoci PWM, hod-
koufre pfi kon-

351 stantni jizdé 1-255 128 nota CV351 lciefrlnujevc’hovam pfi n?rmalnl jizdé.
pro DIESEL = 128: polovi¢ni napéti (PWM) za jizdy.
rychlost ventilatoru Pro vytvofeni mraku koufe pfi rozbéhu lokomotivy se
koufre pfi zrychleni ventilator nastavi na vy$Si (vétSinou maximalni) rych-
352 a startu motoru 1-255 255 lost, totéz plati pfi silném zrychleni béhem jizdy.
pro DIESEL = 255: maximalni napéti pfi startu.
rychlost ventilatoru i . . .
Koufe za Klidu Pomoc_l CV355 se nastavi r){chlost ventlJat(_)ru za ’kI[du,
355 . 1-255 0 pokud je zapnut zvuk. To ma ten efekt, Ze i za stani
pro PARNI a vychazi kouf (malé mnoZstvi, ale viditelné).

DIESEL

ZIMO ELEKTRONIK



Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

Strana 45 ;)JI

Dekodeéry pro velka méfitka a generatory koure ZIMO RAUSIx (jednoduchy) a
RAUDUXx (dvojity)

Generatory koufe ZIMO RAUSIx (x= 1, 2,..., jednoduchy) a RAUDUx (x= 1, 2,..., dvojity) jsou urée-
ny specialné pro pouziti spole¢né s dekodéry pro velka méfitka ZIMO, jak s MS990x (zvukovy de-
kodér pro méfitka 1 a G), tak i s MS950 (zvukovy dekodér pro méfitko 0 a ,mensi“ velka vozidla).
Prislusny dekodér ovlada pfimo topna télesa a ventilatory, vlastni generator koufe obsahuje jen
elektroniku pro ochranu proti pfehrati; toto umozriuje cenovée vyhodné balicky.

Pomoci desek lokomotivy LOKPL990 (pro nasunuti MS990L), popf.LOKPL950K (pro nasunuti
MS950) je propojeni mezi generatorem koufe a dekodérem jednoduché a mozné pomoci 4- nebo 6-
polového hotového kabelu.
Samozfejmé je mozné i propojeni jednotlivymi vodiéi, viz kapitola ,Technicka data, pfipojovaci pla-
ny“. Souhrn propojovanych vodici:

funkéni vystup FA7 — SPOL. PLUS — funkéni vystup FA3 — ventilator V1 — ZEM — ventilator V2

(jen dvojity generator) (------- jednoduchy a dvojity generator ------ ) (jen dvojity generator)

Na FAS3 (proti PLUS) je jediné (jednoduchy) nebo prvni (dvojity) topné téleso.

na FA7 druhé (dvojity) topné téleso,

na V1 (proti ZEMI) ventilator k topnému télesu FA3, na V2 k topnému télesu FA7.

cv oznaceni rozsah | default | popis

= 0: bez efektu (generator koufe neni ovladan)
= 72: vytvareni koufe pro parni lokomotivu

= 80: vytvareni koufe pro motorovou lokomotivu
= 0: bez efektu (generator koufe neni ovladan)
= 72: vytvareni koufe pro parni lokomotivu

efekt na funkénim vy-
129 stupu FA3 0

viz také kap. 3.21

efekt na funkénim vy-
159 stupu FA7 0

viz také kap. 3.21 = 80: vytvareni koufe pro motorovou lokomotivu

Uginné, pokud je jednomu z CV127 — 132 pfifazen je-

kfivka pro vytvareni den z efektd pro ,vytvareni koure“ (tedy ,72“ nebo

koufe na jednom ,80%): pomoci tfi hodnot v CV137 — 139 je definovana
zFA1-8 kfivka pro prislusny vystup (FA1 — FAS8, ozn. jako
137 PWM pfi stani 0-255 0 FAX):
138 PWM za jizdy 0-255 0 CV137: PWM FAX pfi stani

139 PWM zrychleni. 0-255 0

CV138: PWM FAx za konstantni jizdy

CV139: PWM FAXx pfi zrychleni

Priklad (prvni/jediné topné téleso spinat pres F6, dru-
430 hé/jediné topné téleso spinat pres F7).

431

432 | Svycarské mapo- 430 =6 (<< F6) 436 =7 (<<F7)

433 vani 431=0 437=0

434 skupiny 1 a 2 0 432 =3 (<< FA3) 438 =7 (<< FAT)

jgg viz také kapitola Priklad (prvni a druhé topné t&leso spinat pfes F6).
437 »Svycarské mapo- 430 = 6 (<< F6) 433 = 6 (<< F6)

438 van 431=0 437=0

432 = 3 (<< FA3) 435 =7 (<< FA7)
351 PWM (rychlost) - 128 ... DIESEL — p[l nor.m. ledf (= 1?8: p’o.lowcn! intenzita)
352 ventilétoru koufe - 255 ... DIESEL - pfi rozjezdu (= 255: plna intenzita)

... DAMPF, DIESEL - pfi stani (= 0: bez koure)

355 0

Pro druhy ventilator (V2) je planovano (v pozdé&jSich verzich sw):
CV-stranka 145/0 (tzn. ukazatel stranky CV31 = 145, CV32 = 0), CV500 — 511

popfipadé i pro vice dalSich ventilator(i. Druhy ventilator je automaticky pfifazen vy$§imu funkénimu
vystupu s efektem ,vytvareni koufe” (tedy kde je pfipojeno druhé topné téleso).

CV (od verze sw 6.0) popis

zvolit stranku:

od verze sw 6.00 nebo pozdéji
CV31=145,CV32=0

Identicky vyznam jako CV stranka 0 (hlavni stranka) > CV351,352, 355

CV stranka 145/0 (tam pro ventilator V1), ale pro vystup pro ventilator V2.

3.23 Konfigurace elektrickych sprahel

»Systém KROIS” a ,,systém ROCO”

Pokud je jednomu z funk&nich vystupl (nebo dvéma) FA1...FA8 pfifazen efekt ,ovladani sprahla“
(CV127 pro FA1 atd.), provedou se nastaveni pro ovladani spfahla a cely proces odpojeni pomoci

CV115a CV116

Jde pfitom o omezeni doby zapnuti (ochrana pfed prehfatim), definice pfipadného pfidrzného napéti
(systém ,ROCQO"), jakoz i o automatické stlaceni a poodjeti.

U ,systému Krois” je doporu¢eno CV115 = ,,60“, ,,70“ nebo ,,80“; to znamena omezeni impulsu
spfahla (s plnym napétim) na 2, 3 nebo 4 s; definice zbytkového napéti neni pro systém ,KROIS*
nutna (proto jednotky ,0).

cv oznaceni rozsah | default | popis
ovladani spiahla Uginné, pokud je v CV125...132, 159, 160 nastaven
Gas zapnuti funkéni efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"):
nebo Desitky (0 az 9): Casovy interval (v s), podle nasledu-
cV115 jici tabulky, b&hem néjz je spfahlo napajeno pinym
- S napétim:
115 atlt?rrja_tn‘:neé)otr:z’l 0-99 0 hodnota: 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
elne Jako ,druha s: 0 010204 08 1 2 3 4 5

hodnota stmivani®

(nastavenim desitek Jednotky (0 az 9): Zbytkové napéti (0 az 90%) pro na-

na ,0“) od 0 do 90% pajeni spfahla po zbytek doby zapnuti (pro spfahlo
(podle jednotek) ROCO, ne pro KROIS).

Desitky (0 az 9): Doba, béhem niz ma lokomotiva po-
odjet od vlaku; kédovani jako CV115.

Jednotky (0 az 9) = x4: interni jizdni stupefi pro pood-
jeti (jeho zrychleni dle CV3)

automatické 0-99
116 poodijeti ' 0 Stovky o »
pfi rozpojeni 0-199 = 0: bez stlageni pfed poodijetim.
= 1: stlaeni pro odlehceni sprahla.
PRIKLAD:

CV115 = 60 (Cas poodjeti 2 s) a
CV116 = 155 (stlageni aktivni, jizdni stupen 20, 1s)

ZIMO ELEKTRONIK



Strana 46

Upozornéni k automatickému stlaceni a poodjeti:

- L,Automatické poodjeti“ je aktivovano, pokud neni desitkova pozice CV116 rovna O; pfipadné (pokud
CV116 > 100) spojeno s pfedchozim automatickym stlaéenim.

- Automatické poodjeti (nebo predchozi automatické stlaceni) se zahaji soucasné s ovladanim sprahla, ale jen
tehdy, pokud vlak stoji v klidu (ovlada¢ na nule); pokud je vlak jesté v pohybu, zahaji se proces odpojeni (a
stlaceni a poodjeti), jakmile vlak zastavi.

- Odpojeni a poodjeti je ukon€eno, pokud je funkce spfahla vypnuta (tedy pfislusné tlacitko — pokud je v momento-
vém rezimu — je uvolnéno; nebo — je-li v trvalém rezimu — je opétovné stisknuto), nebo pokud uplynuly zadané
Casy (pro spfahlo v CV115,pro poodjeti v CV116).

- Pokud bé&hem procesu odpojeni a poodjeti dojde k pohnuti ovladaée rychlosti, nasleduje preruseni procesu.

- Smér jizdy poodjeti odpovida vzdy aktualné nastavenému sméru jizdy, nezohledriuje pfipadné nastavené sméro-
vé definice v definici efektu spfahla.

3.24 Piny SUSI: pfepinatelné na rozhrani SUSI nebo I°C,
logické vstupy a vystupy nebo fidici vodie pro serva
V tomto navodu k pouziti popsané ,piny SUSI® jsou multifunkéni; mohou byt voliteIné pouzity jako
rozhrani SUSI, jako rozhrani 12C, jako logické vystupy nebo vstupy nebo také jako Fidici vodice pro
serva ). ,Piny SUSI* jsou umistény na konektorech PluX nebo MTC, nebo (u typl s vodici) na paje-
cich ploskach (viz plany pfipojeni, kapitola , Technicka data,...").
")V pfipadé ,malych* dekodérd (HO, N, TT atd.) jsou piny SUSI v alternativnim pouZiji jedinou moz-
nosti pro pfipojeni serv; dekodéry pro velkd méfitka maji naopak piny, uréené jen pro serva: jen
v pfipadé, Ze tyto nestaci, pouziji se piny SUSI pro dalsi dvé serva.
Defaultné jsou tedy na ,pinech SUSI* aktivni vyvody SUSI-Data a Clock; pokud jsou misto pozado-
vany logické funkéni vystupy, nastavi se to pomoci

CV124 bit 7 = 1 (hodnota 128) (bit 7 navic k ostatnim bitdm v CV 124 jako tlagitko pro posun).

Tyto logické vystupy jsou pak vzdy Cislovany postupné jako ,normalni“ vystupy: napf. u MS450, kte-
ry ma 10 ,normalnich® funk&nich vystupl (Lvor, Lriick, FA1 — FA8), budou logické vystupy Cislovany
jako FA9, FA10, MS440 ale jako FA7, FAS.

Nize uvedena CV definuji vSechna alternativni pouziti ,pind SUSI“. Ve stavu pfi dodani jsou obvykle
(neni-li zvukovym projektem definovano jinak) tato CV = 0, takze ,piny SUSI* skute¢né predstavuji
rozhrani SUSI. Pro poradi CV plati: prvni CV <> 0 (popf. bit 5 v CV393) urcéuje pouziti; nasledujici
CV jsou neucinna. Poradi: logické vystupy / logické (,Reed”) vstupy / rozhrani I1>C / fidici vodie pro
serva / SUSI.

por. | CV oznaceni rozsah | default | popis
funkce bity 0 — 4, 6: Vybér tlacitka posun (funkce)
tlacitka posun bity pro AKTIVACI POLOVICNI RYCHLOSTI:
(nepouzito) 0-4, 6, bit 5 = 1: ,stejnosmérné zastavovaci Useky"

1. 124 ) ) 5 0
Lpiny SUSI* jako ’
SUSI nebo jako

bit 7 = 0: rozhrani SUSI na ,pinech SUSI*
7 = 1: logické funkéni vystupy na ,pinech
SUSI*, zapisy v nasledujicich CV

logické vystupy timto neucinné
bit 0 = 1:aktivuje Ditchlight, kdyz zni zvon
bit 1 = 1: aktivuje Ditchlight, kdyz zni houkac-
ka
2 393 | Specialni konfigu- bit 5 0 bit 2 = 0: u vysokorychl. kontrol. zaginat 1. vz.

racni bity ZIMO = 1: vzorky prehravat po sob&

bit 3 = 0: pfi fazeni nahoru prehrat zacatec¢ni
a koncovou ¢ast (pfi fazeni doll jen
stfedni)

A /i;‘
Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 'zt" ! I

por. | CV oznaceni rozsah | default | popis
bit 3 = 1: i pfi Fazeni nahoru preskocit zac. a
konc. ¢ast (jako pfi fazeni dold)
bit 4 = 1: tyristor 2: vy$ku tonu nezvySovat
bit 5 = 1: logické (,reed”) vstupy na ,pinech
SUSI"; zapisy v nasledujicich CV timto
neucinné
bit 6 = 1: Etyfnas. prodlouZeni intervalu pary
3 394 specialni konfigu- bit 2 0 bit 2 =1 12C na ,,pinech SUSI*;
) raéni bity ZIMO zapisy v nasledujicich CV timto neuginné
Nastaveni pro provoz prvnich 4 serv: viz kapi-
181 pro servo 1 tola ,Konfigurace Fidicich vodiét pro serva‘“.
182 pro servo 2 Pokud se jedna i ,piny SUSIY je pfislusny
4. 183 ro servo 3 0 soué. pfedefinovan na fidici vodi¢: u ,malych”
p dekodéru servo 1 a servo 2 na ,pinech SUSI,
184 pro servo 4 u dek. pro v. méf. posledni (7 a 8 u MS990)
> 0: Fidici vodi€ pro servo na ,pinu SUSI*
POZOR: .
) L alternativa (u no- = 11: piny SUSI jako log. vystupy (viz vyse)
Je mozne vych projekti) (0), 11, = 22: piny SUSI jako log. (,reed“) vstupy
automatické | k upfednostiiova | 22 33, 0 = 33: piny SUSI jako Fidici vodie pro serva
pfizpusobeni | nému nastaveni 44,55 = 44: piny SUSI jako ,piny SUSI* (jako 0)
201 aplikace ,,SUSI“ = 55: piny SUSI jako sbérnice 12C
pokud ma (velky) o, 11, Viz vySe (CV201), ale pro druhou pFipojku SUSI; tam
202 dekodér dvé pfi- 22, 33, 0 je CV202 vlastné jedinou moznosti nastaveni, ne jen
pojky ,SUSI* 44, 55 alternativou.
203 pouziti J:(g;ost;}, = 11: oba ,IN" jako log. vystupy (viz vyse)
204 vstupl IN1 & IN2, Ky 0 = 22: oba ,IN“ jako log. (,reed”) vstupy
popf. IN3 & IN4 0.1.2 4 = 04: prvni z obou ,IN“ jako vstup pro detektor napravy

3.25 Konfigurace fridicich vystupd pro serva

cv oznaceni rozsah | default | popis
0-3
0 bit 0 = 0: protokol serva s pozitivhimi impulsy.
= 1: protokol serva s negativnimi impulsy.
Upozor- . e
néni: pro bit 1 = 0: ovladaci vodi¢ aktivni jen béhem pohybu
Smart- =1 ..v.yzdy akt|yp| (spotrgbgvava pro-ud,’ nékdy
161 protokol servo 0 c'tvwej’e, ale drzi polohu i pfi mechanickém za-
servovystupl RC-1 tizeni)
musi byt bit 2 = 0: v pfipadé dvoutlaCitkového oviadani (dle
nasta- CV161) se stfedni polohou, kdyZ jsou obé
veno funkce 0.
CV161 = =1 v pﬁ'pavdvé’ dvout-la(":ftkvového lovlédégrl' (dle
21 CV181) bézi servo jen béhem stisku tlacitka.
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servo 1

konc?l\llsvzoloha 49 Koncova a stfedova poloha definuji vyuzitelny podil
162 0-255 =1ms celkového rozsahu otaceni serva (typicky cca 270°).
servo 1 servopuls . . o .
163 K $ poloh 0-255 205 ,,VIe_vo je rozuméno symbolicky; s pfislusnymi hodno-
oncova poloha tami maze ,vlevo* byt ,vpravo".
164 vpravo 0-255 127 . i . . .
servo 1 Rychlost prestavovaciho pohybu; ¢as mezi definova-
165 tredova poloh 0-255 30 nymi koncovymi polohami v desetinach s (tedy rozsah
stredova poloha _ do 25 s, defaultné 3 s).
servo 1 =3s
¢as béhu
166
- servo 2
169
170
- servo 3 jako vySe pro servo 1
173
174
- servo 4
177
Plati pro kazdé servo, které je v CV181 — 184 (pfifa-
zeni funkci) nastaveno jako ,pantograf‘ = 94 — 97).
Po dosazeni koncové polohy (tedy po (zdvizeni pan-
178 | dokmit pantografu 0255 0 tografu®) se ma pantograf jesté nékolikrat lehce po-
od verze sw 4.210 hnout sem a tam. Pomoci CV178 se nastavuje ampli-
tuda tohoto pohybu (pfesnéji fe¢eno prvniho z nich).
= 0: bez dokmitu
= 50: smyslupIné prvni nastaveni, z néj se da vychazet
= 0: servo neni v provozu
servo 1 4 . . s .
servo 2 = 1: jednotlagitkové ovladani pomoci F1
servo 3 = 2: jednotlacitkové ovladani pomoci F2
servo 4 atd.
0-28 . e .
. ; ; = 28: jednotlacitkové ovladani pomoci F28
pfifazeni funkci
. = 90: servo zavislé na smérové funkci
L 90-97 vpred = servo vlevo; vzad = vpravo
UPPgZdOR';EN,I: = 91: servo zavislé na stani a sméru
181 OKu ne tebr-ew 101 - 0 tzn. servo vpravo pfi stani a sméru nastaveném
servo sdili svij Fi- 114 vpred, jinak vlevo
182 | dici vodit s jinou 0
183 | funkci (napf. SUSI 0 = 92: servo zavislé na stani a sméru
184 nebq vstup), zna- 201 - 0 tzn. servo vpravo ... vzad ..., jinak vlevo
mena hodnota > 0 208 = 93: servo zavislé na stani nebo jizdé, NE na sméru
v CV181, 182,... *zatim tzn. vpravo pfi stani, vlevo za jizdy;
prepnuti na servo. . —oa . . B
To se u ,malych* neim- 94: odkazuje na funkci ,pantograf 1“ dle CV186
dekoéra“ (velikost plemen- = 95: ...pantograf 2 dle CV187
tovano!

N...HO) tyka ,ofi-
cialnich* pinQ
SUSI, u MS950,
MS955 servo 3 +
4,uMS990 7 + 8.

= 96: ..."pantograf 3“ dle CV188.
=97: ..."pantograf 4“ dle CV189
= 101: dvoutlacitkové ovladani F1 + F2
= 102: dvoutlacitkové ovladani F2 + F3

atd.

= 111: dvoutlacitkové ovladani F11 + F12

= 112: dvoutlacitkové ovladani F3 + F6

= 113: dvoutlacitkové ovladani F4 + F7

= 114: dvoutlacitkové ovladani F5 + F8
(dvoutlacitkové ovladani dle CV161, bit 2)
=201 - 208: akce 1 — 8 ze skriptu nebo zvuku

= 1: parni lokomotiva s provozem na jedno servo;
rychlost a smér ovladacem rychlosti, stfedni polo-
specialni pFifazeni ha je zastaveni.
pro lokomotivy na = 2: servo 1 proporcionalné dle ovladace rychlosti,
skuteénou paru servo 2 na funkci sméru.
= 3: jako 2, ale smérova servo automaticky v nulové
poloze, je-li jizdni stupen 0 a F1 = zap; pfi jizdnim
stupni > 0:
smérové servo na smer.
UPOZORNENI k CV185 = 2 nebo 3:
Servo 1 je nastavitelné pomoci CV162, 163 (konco-

az na dalsi
185 | v dekodérech MS 0
neimplementova-
no, CV rezervova-
no pro pfipadnou

potfebu vé polohy), pomoci odpovidajicich hodnot je mozna
i zména sméru. Servo 2 je nastavitelné pomoci
CV166, 167.
bit 7 = 0: nezavislé na zvuku
= 1: zavislé na zvuku
186 Jpantograf 1° bit 6 - 5 = 00: smérové nezavislé,
187 Lpantograf 2“ 0 = 01: jen pfi jizdé vpred
188 spantograf 3“ = 10: jen pfi jizdé vzad
189 spantograf 4* = 11: jen je-li vypnuto funkéni tlagitko

bit 4 — 0: tla¢itko pro aktivovani (00001=F1,
00010=F2, 00011=F3,...)
= 11: SUSI piny jako logické vystupy (viz vyse)

Alternativa (pre- = 22: SUSI piny jako vstupy reed

hledn&j$i, u no- 0,11,
201 vych projektu 22,33, 0 = 33: SUSI piny jako fidici vodi€e pro servo
upfednostiiovana) | 44,55 = 44: SUSI piny jako ,SUSI piny* (stejné jako 0)
Lvyuziti SUSI*

= 55: SUSI piny jako sbérnice 12C

DULEZITE UPOZORNENI pro pfipojeni serv k ,malym dekodérim*

Moznost pfipojeni fidicich vodi¢l pro serva je vedlejSi moznosti pint ,SUSI* (aktivovana pomoci
CV181, 182). tyto pracuji s napétovou urovni 3,3 V (na rozdil od dekodérti MX, kde piny SUSI (a tim
i fidici vodice pro serva) pracujis 5 V.

Néktera serva s 3,3 V NEPRACUJI! Z technickych dat serv toto omezeni obvykle NEVYPLYVA!
Eventualni pomoc pfi nefunkénosti: napajeci napéti (normalné 5 V) snizit na asi 4 V; jinak pom0Gze
jen vyména; lepsi jsou digitalni serva (zabrani také po¢ate¢nimu zaskubu aj.).
Dekodéry s vice nez 4 (totiz 5 az 8) fidicimi vodici pro serva (napf. MS990)
Pro Fidici vodi€e pro serva 5...8 jsou k dispozici

CV stranka 145/0 (tzn. ukazatel stranky CV31 = 145, CV32 = 0), CV262...284.

Neni dulezité, zda se jedna o kompletni pfipojky pro serva (napf. celkem 6 pfipojek pro serva na
MS990) nebo samostatné fidici vodi€e pro serva, napfiklad jako vedlejsi funkce pind SUSI.
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i

CV (od verze sw 4.90)

popis

CV stranka 145/0
CV262 - 277, 281 — 284

Pro dekodéry pro velka méfitka, pokud Ize provozovat vice nez 4 serva:
Identicky vyznam jako CV stranka 0 (hlavni stranka) > CV162 — 177,
popf. 181 — 184, ale fidici vodi€e pro serva 5 az 8 (misto 1 az 4).

v vs

3.26 Pridavna CV pro dekodéry pro velka méritka a specialni

cv oznaceni rozsah | default | popis
volitelné nizké na- VoliteIné (pomoci CV nastavitelné) nizké napéti (jen
péti (dekodéry pro 15 pro dekodéry pro velka méfitka a nékteré specialni
264 velka méfitka a 10-158 | dekodéry)
specialni dekodé- =15V)

ry)

= 10...158: nizké napéti v desetinach Voltu (1 — 15,8
V)

| 4. RailCom — ,obousmérna komunikace" pro DCC

,Obousmérna“ znamena, Zze v rdmci protokolu DCC neprobiha tok informaci jen ve sméru k dekodérim, ale i
v opaéném sméru: tedy nejen jizdni povely, funkéni povely, stavéci povely atd. do dekodér(, ale i zpétna hlaseni
jako potvrzeni piijmu, méfeni rychlosti, ostatni stavové informace a nacitani CV z dekodéri do digitalni centraly
nebo ,lokalnich detektord*.

Dekodéry ZIMO v$ech typu (a také digitaini centraly a kolejové obvody jako pfijimace) byly jiz v 90. letech (dlouho
pred RailCom) vybaveny zjednodu$enou formou ,obousmérné komunikace” — ,,zjiStovani ¢isla vlaku ZIMO*. To
byl tehdy vyznamny rozdil oproti konkurenénim vyrobkim. V az do roku 2010 vyrabénych modulech kolejovych
obvodii MX9 je i nadale pouzivano zjistovani &isla viaku ZIMO, protoZe moduly MX9 NEPRACUJI
s ,,RailCom“ (jejich naslednici, moduly ,StEin“ naopak ano).

Od roku 2005 (kratce po zavedeni firmou Lenz) jsou vSechny dekodéry ZIMO vybaveny pro mezitim
normalizovany protokol zpétného hlaseni RailCom*“ (RCN-217 u Railcommunity — VHDM - a
S-9.3.2 u NMRA). RailCom nahrazuje i vySe zminéné zjiStovani Cisel vlaka ZIMO.

Principialni funkce RailCom je zaloZena na tom, Ze z jinak kontinualniho datového a energetického toku DCC,
tedy z kolejového signalu DCC, ktery do koleji posila digitalni centrala, jsou vystfizeny kratké pauzy (,RailCom-
Cutouts”, max. 500 mikrosekund), v téchto pauzach mohou dekodéry neru$ené vysilat informace zpétného hla-
$eni (jako ,zpravy RailCom“, celkem — oba kanaly spole¢né — az 48 bitl dlouhé), které jsou pfijaty a vyhodnoce-
ny ,Jokalnimi detektory“ (pfifazenymi jednotlivym izolovanym Usekim) nebo ,globalnim detektorem“ v digitalni
centrale samotné.

CV relevantni pro konfiguraci RailCom:

cv oznaceni rozsah | default | popis
3 bit 0 — kanal 1 RailCom (vysilani vlastni adresy)
konfigurace 0.1,2,3 | hopr.67 | bit 1 — kanal 2 RailCom (data viastni adresy))
28 RailCom 65, 66, s bitem vzdy 0 = vypnut 1 = zapnut
67 6, vyso- | bit 6 — vysokoproudy RailCom (jen dek. pro vel. méf.)
ky proud 0 =vypnut 1 =vysoky proud (jen u vel. méf.)
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnit (pocet jizdnich stuprid)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupnu
14 = bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
0000 1110 0 = vypnut, 1 =zapnut
29 zakladni nastaveni 0-63 tedy bit3 bit 3 — RailCom (,obousmérna komunikace")
=1 (Rail- 0 = vypnuta 1 = zapnuta
Com za- bit 4 — vybér kfivky rychlosti
pnut) 0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
1 = uzivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka“) adresa dle CV17+18
nastaveni zpét. faktor Korekéni faktor pro zpétné hlaseni rychlosti pfes Rail-
136 hlaseni rychlosti zobre}- 128 Com.
nebo kontrolni &is- zeni nebo (viz kapitola 5.8)
lo pfi just. jizdé RailCom hodnota interniho vypoctu rychlosti.

V dekodérech ZIMO (a v sou€asnosti i ve vétSiné cizich vyrobkUl) jsou funkce RailCom standardné
zapnuty; pokud by tomu tak nemélo byt, Ize je aktivovat pomoci

CV29, bit 3=1A CV28 = 3 (nebo = 67, jde-li o dekodér pro velké méfitka),
pokud by nemélo fungovat zpétné hié$eni rychlosti (tacho): CV158, bit 2 =1
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nebo vyjimecné (je-li jako centrala MX31ZL): = 0
V prvnich letech po zavedeni RailCom byl jeho potencial intenzivné vyuzivan pro dvé moznosti: pro
hlaseni adresy v izolovanych kolejovych Usecich (to, co dfive zajiStovalo zjiStovani Cisel vlakl
ZIMO), a k programovani a €teni CV v operacnim médu (také nazyvaném ,Programming-on-the-
Main“ = ,PoM*). To se zménilo — zhruba od roku 2015:

Kratce shrnuto mohou byt tkoly ,RailCom*“ roz¢lenény takto:

» Diky veSkerym odpovédim RailCom (nezavisle na obsahu vlastni zpravy) je potvrzen pfijem
DCC povelu, coz zvySuje bezpe€nost provozu a ,Sitku pasma“ celého DCC fizeni. To posledni
proto, Zze potvrzené DCC povely nemuseji byt opakovany.

» ,RailCom Channel 2“ (vzdy druha — s 36 bity vétSi ¢ast — kazdé celkové zpravy RailCom): V ni
jsou do ,globalniho detektoru® digitalni centraly, vzdy jako odpovéd na DCC povel na danou ad-
resu DCC, hlaSena aktualni data z vozidla; patfi k nim napfiklad (podle vybaveni) ,skute¢na®
(zmé&rFend) rychlost, kdd trasy a polohy, simulované ,zasoby pohonnych hmot®, aktualni hodnoty
CV na vyzadani (programovani a ¢teni CV v operaénim moédu, ,Programming-on-the-Main® —
PoM).

» ,RailCom Channel 1“ (vzdy prvni — mensi ¢ast s 12 bity): Tim je hlasena (normalné nic jiného)
vlastni adresa dekodéru, a to jako odpovéd na veskeré DCC povely (tedy pfedevsim na takové,
které vlastni vozidlo Neadresuji, proto az 100 krat za sekundu). Protoze takto vS§echny dekodéry
soucasneé vysilaji data v Channel 1, jsou tato Citelna jen v izolovanych kolejovych usecich pomoci
Jokalnich detektor(*, pokud se zde nachazi jediné vozidlo s dekodérem s aktivovanym RailCom.

V ,globélnim detektoru“ zékladniho pfistroje se naopak prekryvaji sou¢asné vysilana data z Channel 1 rtznych

dekodéru a jsou proto necitelnd, coz by ale stejné nemélo smysl, protoze adresy jsou zajimavé jen lokalné (v jed-

notlivych izolovanych Usecich).

VySe uvedeny ,kratky popis“ techniky RailCom se vztahuje jen na ,normalni“ postupy; v praxi (i v normach) existuji

Cetné odchylky a vyjimky v pfifazeni kanalu aj.

Aktualni stav a trvaly dal$i vyvoj pouziti RailCom:

ProtozZe jsou nova vyuziti RailCom trvale vytvarfena a implementovana do dekodérl a digitalnich
pristrojli, pficemz ZIMO ¢&asto zaujima pFedni roli, nelze v tomto ohledu udrzovat navody aktualni.

Proto je zde jen kratky seznam aplikaci a aplikaci, ,padlych do oka“, které bud jiz byly realizovany
(podle toho, kdy je tento text ¢ten), jsou pravé v praci nebo mozna v blizké budoucnosti budou reali-
zovany (v dekodérech a systémech ZIMO):

o
,_AII I.;
Klasické aplikace:

Hlaseni adresy (zobrazeni na displeji nebo pocitaci), programovani a ¢teni CV, méfeni rychlosti (k
zobrazeni tachometru na ovladagci), hlaSeni sméru (pro zobrazeni vpred/vzad a vychod/zapad na
ovladacdi a automatickeé fizeni).

Rozsifena hlaseni z vozidel:

Tyto jsou v sou€asnosti vyhodnocovany predevsim v digitalnich centralach a ovladagich ZIMO.

Stav ve verzi sw 4.210:

- hlaseni stavu sméru (pro zobrazeni vpfed/vzad a sméru vychod/zapad na ovladaci a automatické
zasahy do Fizeni); dle normy RailCommunity: ID7, Sub-ID 27,

- ZIMO hledani pfi nakolejeni; dle normy RailCommunity: ID1, ID2, ID14 (podle pozadavku na ad-
rese 0),

- hlaseni kvality sluzeb, dle normy RailCommunity: ID7, Sub-ID 7,

- napéti v kolejich na misté dekodéru, dle normy RailCommunity: ID7, Sub-ID 46.

Planované:

Hlaseni HLU&ABC (pro zobrazeni na ovladaci a automatické Fizeni), vzdalenost od cile a cilova
rychlost (pro zobrazeni na ,skute€ném® stanovisti), ujeta vzdalenost, stoupani, klesani, oblouky (de-
kodéry se senzory), vySkové rozdily, uhel odboceni, profily traté, aktualni poloha, data dekodéru
(proud motoru, teplota,...).

Planované provozni aplikace
tyto jsou az na dalSi dostupné jen v ramci systémui ZIMO.

Predavani vétSich mnozstvi dat z vozidel a vlakd, napfiklad GUI (Graphical-User-Interface, grafické
uzivatelské rozhrani) z vozidla do ovladace), tratovy profil nebo hmotnosti pfedlohy a rozméry vozu
vlaku, textové zpravy z vlaku pro zobrazeni na ovladagi.

,RailCom" je zapsana ochranna znamka firmy Lenz Elektronik GmbH.
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15. Zvuk ZIMO — vybér a programovéani

Zvukové projekty, kolekce zvukii, volné a placené projekty atd.
Speciality organizace zvukt ZIMO oproti béZné nabidce jinych vyrobct

> Kazdy zvukovy dekodér potfebuje ke své plnohodnotné funkci zvukovy projekt, nahrany
v ,,Flash-paméti“ dekodéru. Zvukovy projekt je v principu soubor, sestaveny ze vzork( zvuk{ pfi-
slusné skute¢né lokomotivy (nebo vice lokomotiv v pfipadé ,kolekce zvuki®, viz dale), jakoz i po-
znamek k prehrani zvukl ve formé provoznich plani (zavislosti na provoznim stavu, rychlosti, zrych-
leni, stoupani aj.), a pfifazeni (vyvolani pomoci funkénich tlacitek, nahodnych generator(, spinacich
vstupd aj.).

» Kazdy zvukovy dekodér ZIMO je dodavan s nahranym zvukovym projektem (vétSinou ,kolekci
zvukUd*, viz dale). Dal$i zvukové projekty ZIMO k vlastnimu nahrani jsou k dispozici v databazi zvu-
ka ZIMO na www.zimo.at, v kazdém pripadé ve formé ,,projektu Ready-to-use (soubor .zpp), ¢as-
to navic také jako ,,projekt Full-featured“ (soubor .zip):

U projektu ,Ready-to-use” jde o soubor .zpp, ktery po stazeni pomoci ,pfistroje pro update de-
kodérd“ MXDECUP, MXULF, MX31ZL nebo zakladniho pfistroje MX10 s USB-stickem (na konekto-
ru ,USB-host* jmenovanych pfistroju) nebo z pocitace (spojenym s konektorem ,USB-client* pfistro-
je a s programem ZSP nebo ZIRC) je bezprostfedné nahran do zvukového dekodéru ZIMO. Nasled-
né je mozné provést mnoho pfifazeni a nastaveni pro individualni pfizpasobeni (pfestoze jde o pro-
jekt ,Ready-to-use“) pomoci procedur a CV, popsanych v navodu k pouziti dekodéru.

Projekt ,Full featured” je naopak stazen jako soubor .zip z databaze zvuk(; neni nahran pfimo
do dekodéru, ale rozbalen a zpracovan pomoci ,,ZIMO Sound Program“ ZSP. Pomoci ZSP mohou
byt ur€ena pfifazeni a nastaveni; mohou byt také vyjmuty vzorky k externimu zpracovani nebo na-
hrazeny jinymi; takto Ize prakticky vytvofit vlastni nebo silné individualni zvukové projekty atd. Vy-
sledek je opét soubor .zpp pro nahrani do dekodéru (viz vyse).

» Zvukové dekodéry ZIMO jsou prednostné dodavany s ,kolekci zvukii”; tato je zvlastni formou
zvukového projektu: vzorky zvukl a parametry jsou v paméti dekodéru ulozeny pro vice typl vozidel
(napfiklad 5); pomoci vybérového CV (265) je z ovladace uréeno, ktery zvuk (ktera lokomotiva) sku-
te¢né béhem provozu zazni. Uzivatel ma také moznost sestavit zvuk lokomotivy podle vlastni chuti,
protoze napfiklad mize zkombinovat jeden z péti zvuk(l razl pary s jednim z uloZenych piskani (ne-
bo i vice z nich) — vybér pomoci procedury ,CV300“, rovnéz je k dispozici vybér riiznych zvuki zvo-
nd, kompresord, pfikladani uhli, hofaku, skfipéni brzd atd.

Upozornéni: | normalni zvukové projekty (,normalni* = pro jednu urcitou lokomotivu) mohou mit
vlastnosti ,kolekce zvuk(®, napfiklad je k dispozici vice zvukl pistal, z nichZ je mozné vybrat po-
moci procedury ,CV300°.

» Zvukové projekty, ulozené v databazi zvuk( ZIMO se rozdéluji na

- ,Free Download“ (= zdarma) zvukové projekty (¢asto pochazejici pfimo od ZIMO), a
- ,Coded“ (= placené) zvukové projekty (pochazejici od externich ,providert zvukd*).

,Kbddované zvukové projekty” jsou dodavany externimi partnery ZIMO (= providery, napfiklad od
Heinze Dappena pro Rhatische Bahn a americké parni lokomotivy), a jsou honorovany prodejem
snahravaciho kédu“. Tyto placené projekty je mozné stejné jako ty zdarma stahnout z databaze zvu-
kd ZIMO, jsou ale pouzitelné jen v ,k6dovanych dekodérech®, tedy v takovych, které byly pfedem
naprogramovany odpovidajicim ,nahravacim kédem“. Takové ,kédované dekodéry” jsou bud jako
takové jiz zakoupeny (za vys$si cenu, viz cenik) nebo jsou vytvofeny dokoupenim a naprogramova-
nim nahravaciho kédu (CV260, 261, 262, 263) z ,normalniho* dekodéru. ,Nahravaci kéd“, ktery
opravnuje k pouziti vSech zvukovych projektd uréité skupiny (= zvukovych projekt jednoho provide-

ra, napf. Heinze Dappena), je individualné pfifazen kazdému dekodéru, tzn. plati pro jeden urcity
dekodér, ktery je oznacen svym identifikacnim €islem (CV250, 251, 252, 253).

» Kromé zvukovych projektd ,Free D’load” a ,kédovanych®, které oba jsou k dispozici v databazi
zvukd ZIMO (viz vySe) existuji jesté

- ,prednahrané” zvukové projekty; takové jsou k dostani vyhradné s dekodérem a €asto jen s ho-
tovym vozidlem. Timto zpisobem pfipravené dekodéry nejdou dodavany ZIMO, ale vyrobci vozidel a
jejich obchodnimi partnery, ktefi také uréuji jejich cenu. V databazi zvuk( ZIMO jsou tyto zvukové
projekty uvedeny jen jako informace.

Dekodér s kolekci zvukii - vybér Iokomotivy pomoci CV265
od verze sw 4.00
cv oznaceni rozsah | default | popis
1 nebo =0, 100, 200: rezervovano pro budouci pouziti
101
1 , =1, 2...32: Vybér mezi v dekodéru ulozenymi zvuky
2 parni lo- parnich lokomotiv v kolekcich zvukii, napf. pro lo-

vyber typu komotivy komotivy BRO1, BR28, BR50 atd. Jak razy pary,

265 lokomotivy 101 1 tak i ostatni zvuky (piskani, kompresor, zvon,...)
102 motoro- budou ptizpisobeny.
vé loko-
motiva =101, 102...132: Vybér mezi typy motorovych loko-
101 motiv (pokud je v kolekci vice zvukt motorovych
lokomotiv).
959 | nacist set lokomo- jako jako zobrazi naposledy zapsany set lokomotivy (CV256=X)
tivy 265 256

Prvni uvedeni zvukového dekodéru do provozu
(s nahranou kolekci ,evropské pary/diesely”):

Ve stavu pfi dodani jsou jiz zvoleny typické zvuky vozidla a pfifazeny funkéni zvuky, s nimiz Ize za-
hajit provoz

funkce F8 — zapnuti/vypnuti zvuku
funk&ni zvuky zUstavaji nezavisle na ni aktivni (t&émto Ize ale pomoci CV311 piifadit vlastni tlagitko generelniho zapnu-
tiflvypnuti); toto muze byt samoziejmé rovnéz F8!
Defaultné je zvolen v ,evropské kolekci para/diesel sada razG pary dvouvalcového stroje (pficemz
Cetnost razl bez doladéni odpovida jen pfiblizné), s automatickym zvukem vypousténi vody a
skfipénim brzd, jakoz i s nékterymi nahodnymi generatory v klidu.

Funkcim jsou pfi expedici pfifazeny nasledujici funkéni zvuky:

F2 — kratké pisknuti
F4 — ventily valct (vypousténi vody,...)
F5 — dlouhé pisknuti (hratelné) F11 — vodni €erpadlo (= injektor)
F6 — zvon, houkacka F7 — prikladani uhli nebo olejovy horak
FO, F1, F3 nejsou defaultné pfifazeny, protoze jsou vétsinou pouzity pro jiné ucely.

F9 — kompresor
F10 — generator

Nahodnym generatoriim jsou pii dodani pfifazeny nasledujici klidové zvuky:
Z1 — kompresor Z2 — prikladani uhli Z3 — vodni ¢erpadlo (= injektor)

Spinaci vstupy S1 - nic S1 - nic S3 - nic
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Z ceho je zvukovy projekt sestaven...

.ze zvuki (vzorku zvuk(), planu prabéhu a seznamu CV (= konfigurace)

Aby bylo mozné vytvofit zvukovy obraz lokomotivy, obsahuje zvukovy projekt tyto komponenty:

1

4

) »Zvuk hlavniho procesu“: toto je centralni zvuk, tedy razy pary nebo dieselmotor nebo ventilator (kte-
ry v projektech pro elektrické lokomotivy obsadi tuto hlavni pozici).
Tomuto ,zvuku hlavniho procesu” je jako jediné komponenté v projektu pfifazen plan pribéhu, ktery
definuje dulezité vlastnosti, predev§im pfechody mezi rliznymi vzorky zvuku v rliznych situacich rych-
losti, zrychleni a zatéze.
Tento plan prdbéhu muize byt zménén jen v ,ZIMO Sound Programmer ZSP“, tedy ne pomoci CV.
Kazdopadné jsou pro zvuk hlavniho procesu k dispozici ¢etné moznosti pro pfizpisobeni pomoci CV
(napt. relace mezi Cetnosti razl pary a rychlosti, fixace vedouciho razu, funkce Coasting/Notching
atd.).

ostatni procesni zvuky (Casto také ne zcela spravné nazyvané vedlej$i zvuky); to jsou zvuky syceni,
vypousténi vody, kompresoru, skfipéni brzd aj., u elektrickych lokomotiv také vlastné hlavni zvuky ty-
ristorové jednotky a elektromotoru.

wZvuky procesu” — jak ,hlavniho procesu®, tak i vedlejSi — jsou takto oznaCeny proto, Ze dekodér je
Jprehrava“ na zakladé jizdni situace, na rozdil od ,funkénich zvukd“ (viz dale), aktivovanych
z ovladace.

,Ostatni* procesni zvuky (tedy v8echny kromé ,zvuku hlavniho procesu®, viz vy$e) nemaji ZADNY plan
pribéhu, tzn. jsou pIné definovatelné pomoci CV a modifikovatelné, pfimo pomoci téchto CV nebo
procedur s CV300, i béhem provozu (zavislosti na rychlosti, zatizeni aj.). Ve zvukovém projektu (nebo
kolekci zvuku) jsou ulozeny jen origindlni nahravky, tedy vzorky zvuku jako takové nebo vybér vzorkd.

-

=z

funkéni zvuky, tj. vzorky zvukd, které jsou spoustény funkénimi tlagitky ovladace, predevSim akustic-
ké navésti jako piskani, houkacka, zvon, ale i zvuky jako pfikladani uhli, vyvéSeni spfahla, spusténi
sbérace aj. a rovnéz nadrazni hlaSeni z lokomotivy.

Vlastni hlasitost a ,Loopings” (k trvalému prehravani pfi stisknutém tlacitku) se definuji a modifikuji
pomoci CV nebo procedur s CV300. Také zde jsou bud vzorky zvuk( definované projektem nebo vy-
bér z vice.

=

a 5) zvuky spinacich vstupt a nahodné zvuky, zpravidla vzorky zvukd, které jsou pouZité i jako
funkéni zvuky, ale zde spousténé spinacimi vstupy nebo nahodnymi generatory.

Prilezitostné pouzity pojem ,jizdni zvuk“ oznacuje souhrn zvukd, tedy ,zvuk hlavniho procesu” a vétSinu

#0!

statnich” procesnich zvuk(; ale napfiklad procesni zvuk ,piskani na odjezd“ sem nepatfi, protoze neni

zavisly na jizdnich datech.

5

.1 Procedury “CV300”
Od verze 5.00 nebo pozdéji.

Komfortni procedura (bez manualniho programovani CV300 =...)s ovladaci MX31/MX32
Pod pojem ,procedura CV300“ spada ,pseudoprogramovani“ CV300, které umozriuje modifikaci nahra-
ného zvukového projektu v provozu, a sice ve vztahu na;

vybér ze vzorkG zvukl v ramci tfid zvukd“ (napf. ,kratké piskani“), pokud jde o ,kolekci zvukd“ (ta
zahrnuje vice vzorkl pro ¢ast tfidy zvukld) nebo o ,normalni“ zvukovy projekt s vice vzorky zvuk( pro
urcité tridy.

hlasitost a smy¢ékové chovani pro jednotlivé tfidy zvukd; napfiklad je definovano, jak hlasité ma znit
pistala v poméru k jizdnimu zvuku (rézy pary).

UPOZORNENI: Pokud jde o nastaveni hlasitosti tfid zvukd, je pohodIné pouzit pfima CV, viz 5.4
1Zakladni nastaveni nezavisla na druhu provozu®; v mnoha aplikacich proto NEBUDOU procedu-
ry CV300 pouzity.

(pro zvuk hlavniho procesu mozné jen v pripadé parnich projektd, ne pro diesel/elektro!)

V nasledujicim popsané procedury jsou pouzitelné stejnym zplsobem i pfes flexibilni vybavu zvuko-
vych dekodérl riznymi sestavami vzork( zvukd. Upfednostfiovana je metoda ,zkuSebniho posle-
chu® pfi provoznich podminkéach, tedy v lokomotivé — i béhem jizdy — a nejen na pogitaci.

Procedura vybéru bude zahajena programovanim v ,,provoznim médu*“ (na ,hlavni koleji“)

CV300 =100

Toto ,pseudoprogramovani® (,pseudo” znamena, zZe se ve skute€nosti nejedna o zapsani hodnoty
do CV) zplsobi, ze funkéni tlacitka FO az F8 nebudou mit nadale svou normalni tlohu pro spinani
funkci, ale ziskaji specialni funkce v ramci procedury vybéru. Funkéni tlacitka na ovladaci by méla
byt — pokud je to mozné — prepnuta na mzikovou funkci; usnadni to proceduru. Procedury
,,CV300“ v operacnim moédu, NE v servisnim médu!

Vyznam funkénich tladitek b&éhem procedury vybéru (a nasledné i pro dalSi procedury nastaveni
zvuku) je zobrazen na zakladé ovladace ZIMO (a prfedpokladané specialni obrazovce pro procedu-
ru vybéru na displeji MX31), plati ale rovhocenné pro funkéni tlacitka v§ech ovladacu, pficemz
jejich rozmisténi se mize lisit.

V ramci procedury vybéru maji
funkéni tlacitka nasledujici specialni vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

W1F0 @2F1 @ 3F2

SOUND AUSWAHL

PDampfschlag - SAMPLE -

{ play @ prev ( next

CLEAR

@+end € @
STORE

({4 (4 @+ end

Y

WA4F3 ((S5F4 @6F>5

Y

W7F6 @ 8F7 9Fs

FO = play: Pfehrani aktualné zvolené sady razli pary ke zkuSebnimu poslechu, jen v klidovém
stavu, nebot za jizdy jsou zvuky razl pary prehravany automaticky.

F1, F2 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi popf. nasledujici vzorek zvuku, ktery je ve zvukovém
dekodéru ulozen; v klidovém stavu s okamzitym pfehranim ke zkuSebnimu
poslechu, za jizdy se pfepne na zvuk jizdy.

F3 = CLEAR + end: Procedura vybéru bude ukonéena, vybér bude smazan, tzn. nadale nebu-
dou prehravany zadné razy pary (sy€eni pary a vypousténi vody zustane).

F8 = STORE + end: Procedura vybéru bude ukonéena; naposledy pfehrana sada razt pary
plati jako zvolena a bude nadale pouzita jako zvuk jizdy.

Procedura vybéru bude rovnéz ukonéena, pokud bude provedeno jakékoli jiné programovani
(napf. CV300 = 0 nebo jakakoli jina hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuSeni napajeni.
V tomto pfipadé plati opét ,,staré“ prirazeni; takovéto ,nucené preruseni“ se €asto pouzije pro na-
vrat ke ,starému” nastaveni bez toho, ze by musela byt znovu hledana ,stara“ sada razl pary.
Ovladani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly:

»Hlas kukacky* je slySet, kdyz...

...neni k dispozici zadna dalSi sada raz(i pary, tzn. bylo dosazeno posledni nebo prvni; pro dal$i zku-
Sebni poslech musi byt nyni pouzito tladitko pro opacny smeér (F1, F2),

...je zapnuto pfehravani (FO), ale neni pfifazen zadny vzorek zvuku,

...je stisknuto tlagitko, které nema zadny vyznam (F4, F5...).

»Potvrzovaci gong“ je slySet po ukonceni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.
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Zvukové dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 ” .

V pribéhu procedury vybéru muze probihat normalni provoz: s ovladaéem rychlosti, pfepinanim
sméru, tlaCitkem MAN (posledni jen na ovladacich ZIMO); funkce nemohou byt ovladany; teprve po
ukonc&eni procedury vybéru jsou funkce opét dostupné.
Vybér zvuku syceni pary, vypousténi vody, pisknuti pfi rozjezdu a skripéni brzd:
Procedury vybéru pro tyto ,automatické vedlej$i zvuky” budou zahajeny v ,operaénim médu“ pseudoprogramo-
vanim
CV300 = 128 pro zvuk sy&eni pary (jen pro PARNI)
CV300 = 129 pro zvuk zmény sméru jizdy
CV300 = 130 pro skfipéni brzd i
CV300 = 131 pro zvuk tyristorové regulace (ELEKTRICKE lokomotivy)
CV300 = 132 pro pisknuti nebo zahoukani pfi rozjezdu
. €V300 = 133 pro zvuk vypousténi vody = ventily véalci (PARNI lokomotiva)
UPOZORNENI: Pfislusny vybér pro vypousténi vody plati i pro tento zvuk pomoci funkéniho tladitka (CV312).

CV300 = 134 pro zvuk pohonu (elektromotor, el. lok)
CV300 = 135 pro zvuk jizdy
CV300 = 136 pro zvuk kontroléru ELEKTRICKE lokomotivy
CV300 = 137 pro druhy zvuk tyristortd (ELEKTRICKE lokomotivy)
CV300 = 141 pro turbodmychadlo (MOTOROVA lokomotiva)
CV300 = 142 pro ,dynamickou brzdu“ (elektricka brzda, ELEKTRICKA lokomotiva)

Vlastni proces vybéru pro vedlej$i zvuky probiha stejnym zplsobem jako vybér razti pary, ALE: lokomotiva by pfi-
tom méla stat v klidu, nebot ovladaé rychlosti funguje béhem vybéru jako ovlada¢ hlasitosti pro pfislusny ve-
dlejsi zvuk!

UPOZORNENI: Tyto zvuky mohou byt rovnéz pitazeny jako funkéni zvuky (viz nasledujici strana) pomoci
funkéniho tlacitka je pak mozné ukonéeni automatickych zvuka.

V ramci procedury vybéru maji funkéni tlacitka
nasledujici specialni vyznam, ovladac rychlosti pro hlasitost!

Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@W1F0 @2F1 @ 3F2

@A4F3 (5F4 @6F5

W 7F6 @ 8F7 9Fs

Funkéni tlacitka jako pfi vybéru razu pary:

FO0 = play: Pfehrani aktualné zvoleného zvuku.

F1, F2 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi, popf. nasledujici
vzorek zvuku.

F4, F5 = prev, next: Pfepnuti tfid, viz vpravo.

OVLADAC RYCHLOSTI slouzi b&hem celé procedury vybéru

jako ovlada¢ hlasitosti pro aktualni vedlejsi zvuk.

F3 = CLEAR + end: Procedura vybéru bude ukoncéena,
aktualni vedlejsi zvuk bude vypnut!

F8 = STORE + end: Procedura vybéru bude ukonéena;
novy vybér bude prevzat.

Procedura vybéru bude rovnéz ukonéena jakymkoli programovanim nebo vypnutim napéjeni.

Prifazeni funkénich zvukt funkcim F1...F63
v ramci kolekce zvukt nebo zvukového projektu s vice vzorky této tridy

Kazdé funkci, poprf. funkénimu tladitku F1...F19 mGze byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby,
ulozené v dekodéru. Je zcela jedno, Ze je funkce pfifazena jak funkénimu vystupu (FA1, FA2,...),
tak i funkénimu zvuku; obé akce budou vykonany po stisknuti funkéniho tlacitka.

Procedura prifazeni pro funkéni zvuky se zahdji v ,provoznim modu® pseudoprogramovanim

CV300=1 pro funkci F1
CV300=2 pro funkci F2
atd.

CV300 =20 pro funkci FO(!)

UPOZORNENI: Funkce F4 je defaultn& pFitazena zvuku vypousténi vody (v CV312); pokud ma byt
F4 pfifazena jinak, musi byt nastaveno CV312 = 0.

Procedura pfifazeni pracuje velmi podobné jako popsané procedury pro jizdni a vedlejs$i zvuky, na
rozdil od nich je ale rozsifena, protoze je mozné hledat i mimo vlastni tfidu zvukd, a proto je nutné
prepinat i mezi tfidami.

Trida zvuku vytvari poradek mezi vzorky zvuku, napriklad existuji tridy ,pisknuti kratka“ / ,pisknuti
dlouha®/ ,houkacky*“/ ,zvony*/ ,prikladani uhli‘/ ,hlaseni“/ a mnoho jinych.

Lokomotiva by méla stat v klidu, protoZze ovladaé¢ rychlosti funguje béhem pfifazeni jako ovladaé
hlasitosti!
podle zahéjeni: F1...F12
V rémci procedury prifazeni maji funkcni
tlacitka nasledujici
Usporadani tlagitek ZIMO MX31: specialni vyznam!

@W1F0 @2F1 @ 3F2

WA4F3 (5F4 @6F5

@W7F6 @ 8F7 9Fs

FO0 =play: Prehrani aktualné zvoleného vzorku zvuku ke zkuSebnimu poslechu.

F1, F2 = prev, next: Pfehrani pfedchoziho, popf. nasledujiciho vzorku zvuku, ulozeného ve zvu-
kovém dekodéru.

F4, F5 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi, popf. nasledujici tfidu zvuk( (piskani, zvony, pfiklada-
ni uhli atd.), pfehrani prvniho vzorku zvuku ve tfidé.

OVLADAC RYCHLOSTI slouzi b&hem procedury pfifazeni jako ovladaé hlasitosti pro aktualni
funkci.

F6 = loop: Pokud je pfi ukon€eni procedury pfifazeni zapnuta F6: Vzorek zvuku bude pfi pfehra-
vani prodluzovan tak dlouho, dokud bude stisknuto funkéni tlacitko, pfiemz se
opakuje stfedni ¢ast mezi znackami (ty jsou obsazeny v ulozeném vzorku zvuku).

F7 = short: Pokud je pfi ukon€eni procedury pfifazeni zapnuta F7: Vzorek zvuku bude pfi pfehra-
hratelné pisknutil  vani zkracen na dobu stisknuti funkéniho tlacitka, pfi€emz bude vynechana stredni
¢ast az po znacku.
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UPOZORNENI: F6 a F7 plisobi jen tehdy, pokud jsou ve vzorku zvuku obsaZeny pfislusné znacky;
zakladni nastaveni jsou rovnéz ulozena; zmeéna jen pfi stisknuti F6, F7.

UPOZORNENI: Pokud nejsou F6 a F7 zapnuty, bude vzorek zvuku pfehravan vzdy v ulozené dél-
ce, jak pfi kratSim tak pfi delSim stisknuti funkéniho tla¢itka.

F3 = CLEAR + end: Procedura prifazeni bude ukonéena, vybér bude smazan, tzn. tomuto
funkénimu tlacitku nebude pfifazen zadny zvuk.

F8 = STORE + end: Procedura prifazeni bude ukonéena; naposledy pfehrany funkéni zvuk plati
jako vybrany a bude nadale spinan touto funkci.

Procedura prfifazeni bude rovnéz ukonéena, bude-li provedeno jakékoli programovani (napr.
CV300 = 0 nebo jakakoli jina hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuSeni napajeni. V tomto

pfipadé plati ,staré” pfifazeni; takové ,nucené ukoneni“ se €asto pouzije pro navrat ke ,starym* pri-
fazenim bez toho, Ze by musely byt znovu hledany ,staré” vzorky zvuka.

Ovladani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly:

»Hlas kukacky* je slySet, kdyz...
...neni k dispozici zadny dalSi vzorek zvuku v dané tfidé, tzn. bylo dosazeno posledniho nebo prvni-
ho; pro dalSi zkuSebni poslech musi byt nyni pouzito tladitko pro dosavadni smér (F1, F2 — cyklicky —
nasleduje prvni vzorek ve tfideé) nebo tladitko opacného sméru (nasleduje posledni vzorek ve tfi-
de).
...neni k dispozici dalsi tfida (po F4 nebo F5), tzn. bylo dosazeno posledni nebo prvni; pro dalsi
zku$ebni poslech muze byt nyni stisknuto F4 nebo F5 (podle logiky jako uvnitf tfidy).
...je zapnuto prehravani (FO), ale neni pfifazen zadny vzorek zvuku,
...je stisknuto tlagitko, které nema zadny vyznam.

»Potvrzovaci gong“ je slySet po ukonceni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.

Prirazeni vzorku zvuki nahodnym generatorum Z1...28:

Dekodér MX640 nabizi k pouziti 8 sou¢asné bézicich nahodnych generator(, jejichz ¢asové chova-
ni je ur€eno vlastnimi CV; viz odstavec Tabulka CV od CV315.

Kazdému tomuto nahodnému generatoru muze byt pfitazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, ulozené
v dekodéru.

Procedura pfifazeni pro nahodné zvuky bude zahajena v ,operaénim médu“ pseudoprogramova-
nim
CV300 =101 pro nahodny generator Z1
(Z1 obsahuje specialni logiku pro kompresor;
mél by tedy vzdy zlstat pfifazen kompresoru)

CV300 =102 pro nahodny generator Z2
CV300 =103 pro nahodny generator Z3
atd.
vZdy podle zahajeni: Z1...Z8
V ramci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici specialni

vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@W1F0 @2F1 @ 3F2

@A4F3 (5F4 @6F5

@W7F6 WB8F7 W9Fs

Vyznam a funkce funkénich tlacitek jako u funkénich zvuka (viz vy$e), tedy
FO = play: prehrani
F1, F2 = prev, next: pfehrani pfedchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.

ale

F6 = still: Pokud je pfi ukon€eni procedury pfifazeni zapnuta F6: zvoleny vzorek zvuku ma byt
prehravan jako ndhodny zvuk v klidu (default).

F7 = cruise: Pokud je pfi ukongeni procedury pfifazeni zapnuta F7: zvoleny vzorek zvuku ma
byt pfehravan jako nahodny zvuk za jizdy (default: ne).

Procedura pfifazeni pro nahodné zvuky jako pro funkéni zvuky!

Prirazeni vzorki zvuki ke spinacim vstupum S1, S2, S3,...:

Dekodér MX640 ma 3 spinaci vstupy (na ,druhém konektoru®), z nichz jsou dva vzdy volné pouzi-
telné (,1, ,2%) a jeden (,3“) je vétSinou pouzit jako vstup pro detektor napravy, ale pokud neni takto
pouzit (protoze Ulohu pfebira ,simulovany detektor napravy®), je rovnéz volné pouzitelny. K t&émto
spinacim vstuptim mohou byt pfipojeny jazyckové kontakty, opticka ¢idla, Hallovy sondy aj.; viz ka-
pitola 8, Pfipojeni reproduktoru, detektoru napravy,... (coz plati i zde).

Kazdému spinacimu vstupu mize byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, ulozené v dekodéru;
pomoci CV341, 342, 343 se nastavuji €asy pfehravani; viz Tabulka CV.

Procedura prifazeni pro spinaci vstupy bude zahdjena v ,operaénim moédu“ pseudoprogramova-
nim
CV300=111 pro spinaci vstup S1
CV300=112 pro spinaci vstup S2
CV300 =113 pro spinaci vstup S3
atd.
vZdy podle zahajeni Z1...Z8
V ramci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici specialni

vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@W1F0 @2F1 @ 3F2

@A4F3 (5F4 @6F5

W 7F6 @ 8F7 9Fs

Vyznam a funkce funkénich tlacitek jako u funkénich zvuku (viz vyse), tedy

FO = play: pfehrani
F1, F2 = prev, next: Pfehrani pfedchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.
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5.2 Mérici jizda k uréeni zakladniho zatizeni motoru

od verze sw 6.00
Nasledujici procedura je nutnd pro umoznéni zavislosti razt pary (hlasitost a zvuk) na zatizeni
(stoupani, hmotnost vlaku,...), popF. optimalizaci oproti defaultnim hodnotam.
Technické zdUvodnéni:

Zavislost zvuku na zatiZzeni vychazi z méfeni EMS (= elektromotoricka sila) v dekodéru, které je primarné ur¢eno
pro regulaci (vyrovnani zatéze), ktera pfivadi do motoru vice nebo méné energie s cilem udrzet rychlost jizdy kon-
stantni. Aby dekodér mohl skute¢né prehravat zvuk odpovidajici jizdni situaci, musi nejprve védét, jaké hodnoty

velké je ,zékladni zatizeni“ vozidla nebo vlaku; toto je u modelové Zeleznice kvuli ztratdm v pfevodech, sbéradiim
proudu aj. vétSinou vyrazné vétSi nez ve skutecnosti. Odchylky od tohoto ,zakladniho zatizeni* budou potom
v pozdéjSim provozu interpretovana jako stoupani nebo klesani, coz vyvola pfislusné zménéné razy pary.

Zahajenim pomoci pseudoprogramovanim
CV302=75
se uskute¢ni automaticka jizda k sejmuti méficich dat zakladniho zatizeni ve sméru vpred;

A /i;‘
Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 'zt" ! I

5.3 ZVUK: Zakladni nastaveni, nezavisla na druhu trakce

CV v nasledujici tabulce maji stejny vyznam pro vSechny druhy provozu (parni, diesel, elektro):

UPOZORNENI: Defaultni hodnoty jednotlivych CV nejsou v praxi specifické pro dekodér, ale
zavisi na nahraném zvukovém projektu; tzn. HARD-RESET pomoci CV8 = 8 nastavi stav, defi-
novany zvukovym projektem. V nasledujicim uvedené defaultni hodnoty jsou hodnoty, pouzité
v TOMTO nahraném zvukovém projektu Roco BR85.

POZOR: lokomotiva (nebo vlak) se pfitom pohybuje automaticky, pficemz musi byt k dispo-
zici volna trat’ minimalné 5 m dlouha ve sméru vpred, bezpodminec¢né bez stoupani a klesa-
ni, pokud mozno bez (ostrych) obloukti.

CV302=76
muze byt tato méfici jizda zahajena ve sméru vzad, pokud jsou na zakladé konstrukce vozidla oce-
kavany rozdily v zakladnim zatizeni (jinak se vychazi z rovnosti vpfed a vzad).

Vysledky méfeni budou ulozeny do CV777, 778 (hodnoty PWM pomalu, rychle smérem vpfed), 779,
780 (hodnoty PWM smérem vzad); tato CV mohou byt nactena a v pfipadé potfeby pouzita i do ji-
nych vozidel nebo pouzita ke zkouskam nastaveni.

Pomoci

UPOZORNENI: ,T&zky“ vlak (pfesn&ji: viak s vysokym jizdnim odporem, napi. kvali sbé&radtim
proudu pro osvétleni) midze mit jiné zakladni zatizeni nez samostatné jedouci lokomotiva. Pro opti-
malni zavislost zvuku na zatizeni mize byt proto nutna samostatna méfici jizda.

Pokud méfici jizdu zahajite v programovani SERV, musite bezprostfedné po zapsani povelu do
CV302 programovani SERV opustit (u ovladacu ZIMO tlagitkem E, popf. u MX32/FU stisknout E
dvakrat, aby motor mohl nastartovat). Prosime, neprovadéjte méfici jizdu na valeCkové zkuSebni
stolici, protoze zde pfi vétSich rychlostech mize dochazet ke kratkodobym prferuSenim napajeni
(kontakt kolo — valecky).

cv oznaceni rozsah | default | popis
266 celkova hlasitost 0-255 64 Defaultni hodnota ,64* udava (vypogetng) nejhlasit&jsi
(nasobitel) =0 -400% = 100% moznou nezkreslenou reprodukci; G€elné jsou hodnoty
az do cca 100. Doporucéeno: CV266 = 40...90
Funkéni tlagitko pro zapnuti/vypnuti jizdniho zvuku
(rdzy pary, syceni, vypousténi vody, skfipéni brzd,
popf. zvuky Dieselova motoru, tyristort apod.), jakoz i
o o nahodnych zvuku (kompresor, prikladani uhli,...).
Za"{;ﬁ?&?ﬁ,‘g“' 0—28 = 8: tedy tlagitko F8 pro zapnuti/vypnuti zvuku
310 jizdni a nahodné 255 8 Upozornéni: toto je default pro originalni zvukové
zvuky projekty ZIMO; typické projekty OEM (napf. ve vozi-
dlech ROCO) maji ¢asto jiné nastaveni, vétSinou 1,
tedy tlagitko F1.
= 1...28: zapinaci/vypinaci tlagitko pro zvuky F1...F28.
= 255: jizdni a ndhodné zvuky jsou trvale zapnuty.
Funkéni tlacitko pro zapnuti/vypnuti funkénich zvukd,
pfifazenych tlacitkim (napt. F2 — piskani,...).
zapinaci/vypinaci = 0: neznamena FO, ale zZe funkéni zvuky jdou trvale
311 tlagitko pro 0-28 0 aktivni (nejsou generelné vypnutelné)
funkéni zvuky = stejna hodnota jako v CV310: piislusnym tlaGitkem
bude zvuk kompletné zapinan a vypinan
= 1...28: vlastni generelni tlagitko pro funkéni zvuky
312 tla¢itko vypousténi Viz 5.4 ,Parni lokomotivy — zakladni nastaveni®,
vody (nepatfi — pfes poradi — do kapitoly ,nezavislé na provozu*)
Funkéni tlacitko pro mékké ztlumeni a zesileni jizdnich
zvukU, napt. pfi vjezdu do neviditelné ¢asti kolejisté.
mute* V mnoha zvukovych projektech je CV313 = CV310,
313 (ztlhmovacf) 0-28 8 tedy stejna hodnota v obou CV, timto probiha ,nor-
tlagitko 101-128 malni* zapnuti/vypnuti mékce.
= 0: zadné tlacitko, popf. funkce ,mute".
= 1...28: odpovidajici funkéni tlagitko F1...F28.
=101...128: odpovidajici f. tladitko pdsobi inverzné.
mute® Cas pro proces ,mute“ v desetinach sekundy, tedy
314 cas ztlume- 0-255 0 rozsah az 25 s,
ni/zesileni =0 (az 10): minimalni ¢as 1s
= 11...255: delSi prubéhy ,mute”
hlasitost jizdniho 0-255 255 Pro redukci hlasitosti zvuku procesu (hlavni proces
376 zvuku =0- - 1009 | napF. dieselmotor spoleéné s ,vedlejsimi procesy jako
(nasobitel) 100% ° | turbodmychadlo) oproti funk&nim zvukiim.
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i

sélo (tlacitkem dle CV347)

cv oznaéeni | rozsah | default | popis
346 podminky pro prepnuti do ko-
lekce dle CV345
835 | dalsi tlacitka pro pfepinani sad Tato tladitka jsou popsana v kapitole
tlagitko pro prepnuti jizdnich ,Motorové a elektrické lokomotivy - ...“!
347 | vlastnosti a zvuku pro jizdu sé-
lo Jako takova plati pro v§echny druhy provozu,
— — - — jsou ale dulezita predevsim pro diesel!
vybér opatfeni, ktera se maji
348 provést pfi pfepnuti na jizdu

Stav rozpracovanosti verze sw 4.00 (zvukové projekty pro motorové a elektrické lokomotivy)
(ve verzi sw 4.00 jesté neimplementovano: diesel s mechanickou prevodovkou)

Nastaveni hlasitosti procesnich zvukii:

574 ,Zvuk syceni” 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,syeni pary“
576 .Zmeéna smeru“ 0-255 0 hlasitost zvuku procesu pro napt. ,Johnson Bar*
578 ~Skfipéni brzd“ 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,skfipéni brzd“
580 ,ZVUkK tyristor(” 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,zvuk tyristord” (ELEKTRO)
582 .,roz'Jvezdo“va 0255 0 hlasitost zvuku procesu ,rozjezdova pistala“ (PARNI?
pistala DIESEL)

584 ,vypousténi vody*“ 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,vypousténi vody* (PARNI)
586 ,elektromotor” 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,elektromotor” (ELEKTRO)

plénm’;?%_%g) verzi 0-255 0 jizdni zvuky
590 ,Zvuk kontroléru® 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,zvuk kontroléru* (ELEKTRO)
592 ,druhy tyristor” 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,druhy tyristor* (ELEKTRO)

plénm’;?%_%g) verzi 0-255 0 pantograf nahoru (ELEKTRO)

Anova -

P | 0-255 0 pantograf dolti (ELEKTRO)

plénovs?;% %rg verzi 0-255 0 pantograf dol( na doraz (ELEKTRO)
600 ,turbodmychadlo® 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,turbodmychadlo® (DIESEL)
602 ,dynamicka brzda“ 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,dynamickéa brzda“
604 .,skr|peyn| “ 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,skfipéni v obloucich®

v obloucich

cv oznaceni rozsah | default | popis
. Skfipéni brzd ma byt spusténo, pokud je zpomaleni
287 ?’ra'h pro 0-255 50 vétsi nez urcity pocet jizdnich stupiid. Pfi dosazeni nu-
skFipéni brzd lové rychlosti (klidovy stav na zakladé mé&feni EMS) je
zvuk automaticky zastaven.
Skfipéni brzd ma byt potlaéeno, pokud lokomotiva jela
jen kratkou dobu, protoZe pfitom se jedna ¢asto o po-
P 0-255 sun, Casto bez vozl (ve skute¢nosti skfipé&ji vétSinou
minimaini Cas vozy, ne sama lokomotival)
288 jizdy pro = 50 ’ 7
skipéni brzd 0-25s Upozornéni: Zvuky skfipéni brzd mohou byt také pfi-
fazeny funkénimu tlagitku (viz procedura pfifazeni
CV300 =...), pfitemz tyto mohou byt manualné spus-
tény nebo zastaveny!
bit 0 — jazy€kovy kontakt 1 spusti kfivku skfipéni
T bit 1 — jazy€kovy kontakt 2 spusti kfivku skfipéni
pribeh kfivky bit 2 — jazyckovy kontakt 3 spusti kfivku skfipani
307 skfip&ni bit 3 — jazy&kovy kontakt 4 spusti kiivku sk¥ipéni
konfigurace jazy¢- bit 7 = 0: tlaCitko z CV308 potlaci kFivku skFipéni
kového kontaktu vstup, je-li tladitko stisknuto
= 1: tlagitko z CV308 aktivuje kFivku skFipéni ne-
zavisle na jazy&kovych kontaktech
308 tIaC|tI§9 Ifnyky 028 25 0 tellell((t:icl:]? neni definovano, jazyckové kontakty vzdy
skFipéni
1-28 = tlacitko F1 — F28
= 0: FA4 pouzit jako normalni funkéni vystup, tedy
pouziti FA4 ovladatelny funkénim tlacitkem,
FA4 Jat(o'nqrmalnl = 1: FA4 pro ventilator koufe, ovladany ,simulovanym"
funkeni vystup nebo ,skute€nym® detektorem napravy; viz
nebo CV267, 268!
FA4 jako vystup T
pro ventilator razi UPOZORNENI: Zplsob provozu ventilatoru je uréen
133 pary v PARNI lo- 0 také zvukovym projektem.
komotivé UPOZORNENI: Dekodéry pro velka méfitka maji spe-
a cialni vystupy a moznosti nastaveni pro ventilatory!
konfigurace IN . . . .
(reed) b!t 4 - !nvertu!e polar!tu vstupu 1
bit 3 — invertuje polaritu vstupu 2
a bit 2 — invertuje polaritu vstupu 3
MS440: FA9 na bit 5 — invertui laritu vstupu 4
pinu IN4 it 5 — invertuje polaritu vstupu
Bit 6 — (jen typy MS440) pin IN4 je vystupem FA9
maximalni hlasi- Rozsah nastaveni pro hlasitost pomoci tla¢itka hlasitéji
395 tost pro tlacitko 0-255 64 dle CV397; v potfeby muUze byt i vy$si nez za-
hlasitéji kladni nastaveni v CV266.
396 tladitko tiéeji 0-29 0 0 = tla¢itko neni definovano
1-28 = tlacitko F1 — F28 29 = tlacitko 29
397 tlagitko hlasitéji 0-29 0 0 = tla¢itko neni definovano

1-28 = tlacitko F1 — F28 29 = tlacitko 29

Upozornéni: Pfedchazejici CV (573, 575 atd.) obsahuiji informace o vzorcich zvuka, které maiji
byt pfehrany (Cisla vzorkd, parametry smycky), které je vSeobecné také mozno modifikovat,
obvykle pomoci procedur CV300.

Nastaveni hlasitosti funkénich zvuki:

cv oznaceni rozsah | default | popis
0255 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci FO.

571 funkéni zvuk FO 150 0 = 0: pIna hlasitost, originalni vzorek zvuku (jako 255)
1-100 % =1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5 %

= 255: plna hlasitost
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funkéni vystup, ktery ma platit pro propojeni 1, pokud

cv oznaceni rozsah | default | popis

514 funkéni zvuk F1 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F1.
517 funkéni zvuk F2 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F2.
520 funkéni zvuk F3 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F3.
523 funkéni zvuk F4 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F4.
565 funk(":nl'.;vuk F18 i-.liasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F18.
568 funkéni zvuk F19 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F19.
674 funkéni zvuk F20 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F20.
0-255 0

698 funkéni zvuk F28 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F28.

Upozornéni: Mezilehla CV (570, 572, 513, 515, 516, 518 atd.) obsahuji informace

k pfehravanym vzorkdm zvukl (Cislo vzorku, parametry smycky), které je vSeobecné také
mozno modifikovat, obvykle pomoci procedur CV300.

727 propojeni 1 FA je pfehravan zvuk. 1 = FAO vpfed, 2 = FAQ vzad,
3=FA1,...
728 propojeni 2 zvuk Cislo zvuku pro propojeni 2
" funkéni vystup pro propojeni 2
729 | propojeni ZFA 1= FAOQ vpfed, 2 = FAQ vzad, 3 = FA1, ...
730
735
736 propojeni 6 zvuk Cislo zvuku pro propojeni 6
737 propojeni 6 FA funkéni vystup pro propojeni 6

1 =FAO0 vpfed, 2 = FAQ vzad, 3 = FA1,...

Nastaveni hlasitosti zvukt spinacich vstupu:

planovano od verze sw 6.00

5.4 ZVUK: Parni lokomotivy = zakladni nastaveni zvuku

o 0-255 Hiasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S1.
739 zvuk spinaciho = 0 = 0: pIna hlasitost, originalni vzorek zvuku (jako 255)
vstupu S1 . = 1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5 %
; = 255: plna hlasitost
zvuk spinaciho . - . . .
741 vstupu S2 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S2.
zvuk spinaciho . - . . .
743 vstupu S3 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S3.
zvuk spinaciho % R
671 vstupu S4 0 Cislo vzorku zvuku pro spinaci vstup S4.
672 zvuk spinaciho 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S4.

vstupu S4

| Upozornéni: Pedchazejici CV (740, 742) obsahuiji &isla prehravanych zvukd.

Nastaveni hlasitosti nahodnych zvukii:

745 nahodny zvuk Z1 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z1.
748 nahodny zvuk Z2 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z2.
751 nahodny zvuk Z3 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z3.
754 nahodny zvuk Z4 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z4.
757 nahodny zvuk Z5 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z5.
760 nahodny zvuk Z6 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z6.
763 nahodny zvuk Z7 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z7.
766 nahodny zvuk Z8 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z8.

Upozornéni: Pfedchazejici CV (744, 747 atd.) obsahuji Cisla pfehravanych zvuk(. Moznosti
nastaveni napfiklad pomoci nastroje ZCS (ZIMO CV Setting) nebo ZSP!

Propojeni mezi zvuky a funkénimi vystupy:

(,Propojeni“ znamena: zatimco probiha urcity zvuk, ma byt sepnut urcity funkéni vystup; typické po-

uziti: automatické blikani topenisté béhem pfikladani uhli).

726

propojeni 1 zvuk

Cislo zvuku pro propojeni 1 (je vétSinou dano zvuko-

vym projektem a normalné neni potfeba ménit);
v dokumentaci vlastnich (ale ne vSech) zvukovych pro-

jektu jsou &isla zvukd uvedena

specialni funkce

parnich lokomotiv

,Simple articula-
ted”

cv oznaceni rozsah | default popis
A i Viz kapitola 5.4 ,Zakladni nastaveni, nezavisla
266 celkova hlasitost - 50 na druhu provozu®.
128
. . CV267 ucinné jen je-li CV268 = 0:
Cetnost raza pary i | o . |
podle ,simulova- Razy pary sleduji ,simulovany detektor napravy®,
ného pak tedy neni nutné pfipojovat k dekodéru sku-
detektoru napravy* tecny detektor.
Zakladni nastaveni ,70" udava pfiblizné 4 nebo 6
0 nebo 8 razu pary na otacku podle zvolené sady
267 2;5 63 raza pary; protoze je zde silna zavislost na moto-
viz také CV354 ru a prevodech, musi byt vétSinou provedeno in-
v tomto seznamu dividualni pfizptisobeni pro dosazeni skute¢né
(Getnost razd pary exaktni Cetnosti razl pary: k tomu slouzi CV267:
pfi jizdnim stupni Snizeni hodnoty zpUsobi vy$si Cetnost razt pary
a naopak. Nastaveni by mélo prob&hnout pfi niz-
§i rychlosti (asi na jizdni stupefi 20 — 25, ne 5).
= 0: ,simulovany” detektor napravy aktivni (nastave-
ni pomoci CV267, viz vyse).
= 1: skuteny detektor napravy (pfipojen na spina-
prepnuti cim vstupu 2 MX640, viz kapitola 6) aktivni,
na skuteg¢ny kazda negativni hrana vyvola jeden réz pary.
detektor napravy =2, 3,..., 63: skutedny detektor napravy, vice hran
a 0 po sobé (2, 3,..., 63) vyvola jeden raz pary.
poéet hran signalu - =128 (bit 7 = 1 pfi ,simulovaném detektoru naprav):
detektoru na raz 63 druhy pohon trochu pomalejSi — ma smysl, jen
268 pary a 1 0 kdyz jsou k dispozici vlastni ,,druhé vzorky" jako
a 128 nasledujici parni set ve zvukovém projektu.
192¥ =192 (bit 6 a bit 7 = 1): pokud nejsou ,druhé vzorky",

tedy vlastni vzorky pro druhy pohon), bude pro
oba pohony pouzit identicky parni set, druhy
prehravan pomaleji

bit 7 = 1 (se skute¢nym detektorem naprav, viz hod-

noty vySe) detektor napravy pro pohon 1 na
IN3 (normaliné), detektor napravy pro pohon 2
na IN2 (mozné, jen pokud ma dekodér dva
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cv

oznaceni

rozsah

default

popis

vstupy).

269

fixace uvodniho
réazu

Pro zvuk kolemjedouci parni lokomotivy je cha-
rakteristické, Ze jeden z raz( pary ze skupiny 4
nebo 6 zni hlasitéji nez ostatni; tento efekt je jiz
sam o sobé dan vybérem zvolené sady razd pa-
ry, mize byt ale pomoci CV269 jesté zesilen.

271

efekt prekryti pfi
rychlé jizdé

255
(ucelny
do cca

30)

16

PFi rychlé jizdé se maiji jednotlivé razy pary stejné
jako ve skute€nosti prekryvat, protoZze nasleduji
tésnéji po sobé a nejsou stejné zkraceny, az ko-
ne¢né prejdou do slabé modulovaného Suméni.
V modelovém provozu to neni vzdy zadouci, pro-
toze to zni méné atraktivné; proto Ize pomoci
CV271 nastavit, zda maji razy pary pfi rychlé
jizdé znit spiSe vyrazné nebo spiSe Sumét.

272

trvani vypousténi
vody

viz také CV312
v tomto seznamu
(tlacitko vypousté-
ni vody)

80

Otevieni ventill véalcd pro vypusténi vody probi-
hé ve skute¢nosti individualné podle strojvidce.
V modelovém provozu je to spiSe pozadovano
automaticky pfi rozjezdu; pomoci CV272 je sta-
noveno, jak dlouho ma v pribéhu rozjezdu znit
zvuk vypousténi vody.

Hodnota v CV272 = ¢as v desetinach s!

Upozornéni: Pokud je zvuk vypousténi vody pfi-
fazen funkénimu tlagitku (pfi dodani F4, viz
CV312), Ize pomoci tohoto tlagitka automatické
vypousténi vody libovolné prodlouzit nebo zkratit.
Automatické a funkéni vypousténi vody je pod-
minéné identické (podle pozdé&ji provedeného
vybéru (pfifazeni).

= 0: bez zvuku vypousténi vody

273

zpozdéni rozjezdu
pro vypousténi
vody

Otevieni ventild valcy a s tim spojeny zvuk zaci-
na ve skute¢nosti vétSinou uz v klidovém stavu.
Pomoci CV273 to Ize ztvarnit v modelu, pfi¢emz
je rozjezd automaticky zpozdén.

Uginek zpoZdéni rozjezdu je zrusen, je-li aktivo-
vana funkce posunu s deaktivaci zrychleni (viz
prifazeni F3 nebo F4 pomoci CV124!)

= 0: bez zpozdéni rozjezdu

= 1: Specialni nastaveni vypousténi vody pomoci
ovladace; bez zpozdéni rozjezdu, ale nejniz-
§i jizdni stupenrl) (nejnizSi poloha ovladace
nad 0, jen pfi 128 stupnich) znamena ,jesté
nerozjizdét, ale vypustit vodu!®).

= 2: Zpozdéni rozjezdu v desetinach s, doporu-
¢eni: ne hodnoty > 20 (> 2 s).

274

¢as stani v klidu
pfi vypousténi
vody
a
Cas stani pro
pisknuti pfi roz-

255

I ©

30

PFi posunu (Casté zastavovani a rozjizdéni) se
v praxi opakované otevirani a zavirani ventili
nepouziva. CV274 zpUsobi, Ze zvuk vypousténi
vody bude potlaéen, pokud lokomotiva nestala po
minimalné zde nastavenou dobu.

Hodnota v CV274 = ¢as v desetinach s!

cv oznaceni rozsah | default popis
jezdu 25s Tato hodnota plati i pro pisknuti pfi rozjezdu!
tlagitko vypoustani 0 Funk(":zlfvtlar-léftko, kter):/m muize byt spuété[l Z\’/uk-
312 vody - - vypousténi vody, napf. pro posun s ,otevienymi
28 ventily“.
CV354 jen v souvislosti s CV267!
Pomoci CV354 bude vyrovnana nelinearita mé-
feni rychlosti pro ,simulovany detektor napravy“:
Cetnost razu par
azu pary Tzn. bdhem nastavovani CV267 pfiblizng pfi
pr jizdnim stupni 10 ma probé&hnout (tedy pomalu,
354 jizdnim stupni 5 0 11 ale ne extrémné pomalu), mdze byt pomoci
- CV354 provedena korekce pro jizdni stuper 1
) ) 255 (tedy pro extrémné pomalou jizdu).
viz také CV267 = 0: zadny vliv (Getnost linearni podie CV267)
v tomto seznamu
=1 .. 127: rdzy pary pfi jizdnim stupni 1 (a ex-
trémné pomalé jizdé) cEetnéjSi nez podle
CV267
= 255...128: razy pary méné cetné
bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: odjet ihned, i kdyz
zvuk za klidu nebyl pfehran do konce.
riizné bit 2 = 1: DIESEL, ELEKTRO: P¥i rozjezdu kratce
specialni bity po zastaveni ¢ekani na zvuk za klidu.
bit 4 = 1: PARNI: dvoustupriovy kompresor (Z1
154 16
; ) po zastaveni, Z2 béhem stani)
p'anzoe"z\’,‘v°6°go"er' bit 7 = 1: PARNI: Zpozdit rozjezd, dokud ,pisknuti
' pfi rozjezdu® neni pfehrano kompletné.
Ostatni bity: OEM specidlni aplikace (pantograf
aj.).
bit 1 = 1: DIESEL, MECHANIKA: P¥i brzdéni bez
zvySovani otacek viz také CV364).
s eg‘:;gl,ebit bit 3 = 1: DIESEL: Zvuk za stani bude pFi ,pred-
p Y Casném® rozjezdu zatlumen.
bit 4 = 1: Cetnost razt PARY roste pfi rychlé
158 bity 1, 3, 5, 6, 7 (jen - jizdé podproporcionalné (= méné).
diesel & elektro) bit 5 = 1: DIESEL: Brzdéni (i jen o jeden jizdni
stupen) zpuUsobi snizeni zvuku motoru a turba
o jeden diesel-stupen.
od verze sw 6.00 bit 6 = 1: ELEKTRO: Zvuk tyristord mize byt pfi
brzdéni hlasité&jsi.
bit 7 = 1: ELEKTRO: Zablesky kontroléru na FA7.
bit 0 = 1:aktivuje Ditchlight, kdyz zni zvon
bit 1 = 1: aktivuje Ditchlight, kdyz zni houkacka
bit 2 = 0: u vysokorychl. kontrol. za¢inat 1. vz.
o . = 1: vzorky pfehravat po sobé
393 | Speciaini konfigu- bit 3 = 0: pfi fazeni nahoru piehrat zacatecni a

raéni bity ZIMO

koncovou ¢ast (pfi fazeni dold jen stfedni)
bit 3 = 1: i pfi fazeni nahoru preskocit za¢. a
konc. ¢ast (jako pfi fazeni dola)
bit 4 = 1: tyristor 2: vy$ku tonu nezvySovat
bit 5 = 1: logické (,reed) vstupy na ,pinech
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cv

oznaceni

rozsah

default

popis

SUSI*; zapisy v nasledujicich CV timto neu-
¢inné
bit 6 = 1: Etyfnas. prodlouzeni intervalu pary

5.5 Parni lokomotivy 2 zavislost na zatiZzeni a zrychleni

UPOZORNENI: CV této kapitoly se tykaji zavislosti na zatizeni hlasitosti pfislusnych zvuki (te-

dy v jaké mife ma byt zvuk pfi vy$Sim zatiZzeni hlasitéjsi, pfi niz§im zatizeni ti§$i az do nezvuc-
ného stavu). Eventudlni zména vzorku zvuku pfi zatizeni nebo odlehéeni je naopak zalezitost
prabéhu zvukud ve zvukovém projektu.
Zde uvedené defaultni hodnoty jednotlivych CV jsou jen typické orientani hodnoty, protoze

skute¢né hodnoty jsou v praxi uréeny nahranym zvukovym projektem; tzn. HARD RESET po-
moci CV8 = 8 znovu nastavi hodnoty definované zvukovym projektem.

cv oznaceni rozsah | default popis
Odpovidajici nastaveni muze byt prakticky zjisté-
no jen zkousenim.
. Pomoci CV283 se nastavuje, jak hlasité maji byt
_ hlasitost razy pary pfi maximalnim zrychleni (default: 255
J'Zd["Ch z'vuku 0 = maximalni hlasitost).
283 (rézy pary) - 255 ) _ i 3
pro piny zvuk 255 Je:ll C\/Z81 —v1 (tebdy p'rah zrychlenl na’staver) na
zrychleni 1vj_|zdrv1| §tuper1)v, pgsob| zdg c_ieﬂnq’vanrfl hIaS|t9st
pfi kazdém zvySeni rychlosti (i o 1 jizdni stupen).
Tis8i az zcela se vytracejici razy pary maji do-
provazet redukovanou potfebu vykonu. Logika
0 redukce zvuku je analogicka obracenému pfipa-
prah zpozdéni - du zvuku zrychleni (podle CV281 az 283).
284 pro 255 1 = 1: na minimum (dle CV286) redukovany jizdni
redukci zvuku ; : . . M h
- . (interni zvuk (rézy pary) pfi snizeni rychlosti o 1
pfi zpomaleni jizdni A .
L jizdni stupen.
stuperi)
= 2, 3... na minimum redukovany jizdni zvuk pfi
snizeni o tento pocet jizdnich stuprid.
0 Po sniZeni rychlosti ma zustat redukovany jizdni
- zvuk jesté urcitou dobu redukovany (analogicky
trvani redukce 255 k pfipadu zrychleni).
285 _zvuku = 30 Hodnota v CV285 = ¢as v desetinach s!
pfi zpomaleni 0
25:3
Pomoci CV286 se nastavuje, jak hlasité maji byt
. rézy pary pfi zpomaleni (default: 20 = pomérné
hlasitost 0 tiché, ale ne nula).
286 redukovaného 20 i )
jizdniho zvuku 255 Pokud CV284 = 1 (tedy prah zpomaleni nastaven

pfi zpomaleni

na 1 jizdni stuper), pusobi zde nastavena hlasi-
tost pfi kazdém snizeni rychlosti (i o 1 jizdni stu-
per).

od verze sw 6.00

cv oznaceni rozsah default popis
Pomoci CV275 bude nastaveno, jak hlasité maji
byt rézy pary pfi ,zakladnim zatizeni“ (tedy stejné
provozni podminky jako pfi dfive provedené mé-
hlasitost o fici jizdé).
275 wrézﬂ p’é,vry ) ° 220 ,Méfici jizda“ od verze sw 6.00
pfi nezatizené 255 Pfitom se nastavi rychlost cca 1/10 maximalni
pomalé jizdé rychlosti; neni nutné ji presné dodrzovat.
CV277 by pritom mélo zUstat na ,0“, tim nebude
nastaveni pro ,nezatizenou jizdu“ zkresleno za-
tézi.
hlasitost 0 Jako CV275 (viz vySe), ale pro rychlou jizdu.
276 pii nezatizené - 220 P¥i nastaveni pomoci CV276 se ma jet maximalni
rychlé jizdé 255 rychlosti.
PFi odchylce od zakladniho zatizeni (podle ,au-
- T tomatické méfici jizdy pro ur€eni zakladniho zati-
zavislost hlasitosti S N N . s
14701 DAr Zeni motoru, viz vy$e) maji byt rdzy pary silngjsi
pary 0 (ve stoupani), popf. slabsi (az se zcela vytrati, v
na aktualnim Klesani)
277 zatizeni - 10 :
255 CV277 predstavuje miru této zavislosti, ktera
musi byt na odpovidajici hodnotu nastavena
od verze sw 6.00 zkou$enim.
0 = zadna reakce
zména zatizeni Timto maze byt potlacena reakce jizdniho zvuku
rahova hodnota 0 na malé zmény zatizeni (napf. pfi jizdé v oblou-
278 P — 10 ku) pro zamezeni neklidného akustického dojmu.
255 Odpovidajici nastaveni mize byt prakticky zjisté-
od verze sw 6.00 no jen zkousenim.
zména zatizeni Timto mdze byt zpozdéna reakce jizdniho zvuku
B 0 na zmény zatizeni, pficemz se nejedna o defino-
Cas reakce vané zadani ¢asu, ale o ,Cas zavisly na zatizeni*
279 - 1 s Tl M . A .
255 (=€im vétsi je zména, tim rychlej$i ucinek). Také

toto CV slouzi pro zamezeni prili§ neklidného
akustického dojmu.
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5.6 Motorove a elektrické lokomotivy 2 o T T oo o | oo ops
zvuk dieselmotoru, zvuk turbodmychadla, zvuk tyristoru, 0 Po zastavent lokomotivy majf (napfikiad) ventia-
zvuk elektromotoru, zvuk kontroléru T oy e iza  zoiu s po 2o derovns
Motorové a elektrické lokomotivy jsou popsany ve spole¢né kapitole, protoze maji mnoho spole¢né- 344 zvuky motoru i R jede.y
ho: dieselelektrické pohony maji zvukové komponenty (zvuky procesu) z obou oblasti. Naproti tomu (ventilator aj.) R = 0 bez dob&hu
neni déleni ,zakladniho zatizeni“ a ,zavislosti na zatiZzeni“ (jako u parnich lokomotiv v pfedchozi ka- po zastaveni 0 T o
pltole) proveditelné. 25s =1...255: dobéh po dobu1...25s
cv oznaceni rozsah | default popis prepinaci Funkéni tlagitko (F1 — F28), pomoci néjz se pie-
- - - - - — tlacitko pina mezi dvéma variantami zvuku v pro to urée-
0 Viz kapitola ,Zakladni nastaveni, nezavisla na ssleduiici né kolekci zvukil, a to mezi uréenym v CV265 a
266 celkova hlasitost - 5 64 | druhu provozu“. na nasledujici va- - e & p
128 p riantu uvnitt kolek- nasledujicim vy$Sim, napf.
- o n <ce dieseimon ce zvukl 1 - pro zménu mezi dvéma druhy provozu (napf.
imto mize byt nastavena reakce dieselmotoru _ lehky viak/t&zky viak) nebo
na zatizeni motoru (urené z PWM motoru a 345 pro druhy provozu 28 y ) 'y ) . i
jizdniho stupnd); upozoméni: zvuk spalovaciho jedné lokomotivy - mezi elekt’rlckym a _mt?toro‘vyrp pvr'ovoz.em vice-
motoru je principialné zavisly na rychlosti a nebo sysltemove lokomotivy; typicky pfipad: zvukovy
zrychleni. druhy pohonu vi- projekt pro RhB Gem.
dieselmotor dieselhydraulické lokomotivy — vy$3i a nizsi ceS)I/(stenlc_)ve lo-
e 0 otagkové a vykonové stupné, omotivy
vliv zatizeni b0 =1 or m ani T
280 - 10 dieselelektrické lokomotivy — chod/chod na 11O =1 prepnuti za stani mozne,
255 prazdno, podminky bit 1 = 1: pFepnuti za jizdy mozné (bity pro stani a
od verze sw 6.00 dieselmechanické lokomotivy — pFevod. stupné 346 pro I?Fle‘?(mft" 01,2 jizdu jsou mozné i soucasné)
v kolekci T H B =1 4 ; ;
= 0: bez vlivu, otaéky motoru podle rychlosti dle CV345 bit 6 = 1: pfechodové sady v projektu pro diesel,
— 1 a3 255 O i aln vii které maji byt pfehrany pfi zméné z jednoho
=1 az 255: rostouci az maximalini vliv setu na druhy
UPOZORNENI: Doporudujeme nejprve provést RozEfeni CV345 Zde mie byt definova -
Lo s _ . ; . yt definovan pocet
méfici jizdu s CV302 = 75 (viz kapitola 5.3)! 835 dalsi tiacitka 030 po sobé jdoucich tladitek, ktera pak prepinaji
bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: odjet ihned, i kdyz pro prepnuti setd Set2, Set3, Set4,... Prvni tlagitko je i nadale defi-
] zvuk za klidu nebyl pfehran do konce. novano v CV345.
154 Speg‘;a,zlgl,ebity - 0 | bit2=1: DIESEL, ELEKTRO: PFi rozjezdu krétce itk - = 0: zadné tladitko, bez moznosti prepnuti
i dekani ) aditko pro pre-
po zastaveni Cekani na zvuk za iidu. Dt ixdnich = 1...28: funkéni tlagitko (F1...F28), pomoci n&jz
bit 4 = 1, bit 7 = 1 viz PARNI 347 | vlastnosti a zvuku 0-28 se pfepina mezi jizdou s (relativné tézkym) vla-
bit 1 = 1: DIESEL-MECH: Pfi brzd&ni nedojde ke pro samostatnou kem a samostatnou Ii'z"f’” (bez privésené Zate'k
zvyseni otadek phi brzdéni (viz také CV364). jizdu Ze), tzn. méni se nékteré parametry jizdy a zvuku
- (kmih) (vybér parametra dle CV348)
) bit 2 = 0: Zpét. hlaSeni rychlosti RailCom (km/h — —
bit 1 od verze sw ve ,staré* varianté (pro MX31ZL), RailCom-Id Pfi samostatné jizdé (funkce dle CV347)...
G-O%KPVOIOZS Jhen 4) bit 0 = 1: ...se ma zvuk spalovaciho motoru
pro Ii}scekgec & = 1: Zpét. hlas. rychl. RailCom (km/h) v nové vybér opatrenti, (stupné zvukuy) pfi zrychleni zvySovat bez
varianté DLE NORMY (RailCom-Id 7) Ktera maji byt pro- 3";25;?&5({;"”2"_;2‘5?“8‘:[]"'ﬁi)CV389
158 | ruzné specialni bi- bit 3 = 1: Smyckovany jizdni zvuk (napf. zvuk za vedena pfi pre- L . vJ . P L
ty (vétSinou klidu) bude pfi zméné na jiny stupeft preru- 348 | Ppnuti na samo- 0-31 bit 1 = 1: ...se maji Casy rozjezdu a brzdéni dle
v souvislosti en, aby se zkratil as prehravani zvuku. statnou jizdu (tla- CV3, 4 redukovat, pficemz mira redukce je
s funkcemi, které bit 4 = 1: Cetnost razt PARY roste pfFi rychlé Citkem dle CV347) definovana v CV390
jsou definovany jizde bodproporcionélné. od verze sw 6.00 bit 2 = 1: ... se ma prehravat zvuk za klidu
v jinych CV) bit 5 = 1: Brzdani (i o jeden jizdni stupefi) zpi v nejnizsi oblasti rychlosti, pfiéemz nejvyssi
1to = 1. Brzdeni (I 0 jeden jizdni stupen) zpuso- jizdni stupen se zvukem za klidu je defino-
bi snizeni zvuku motoru a turbodmychadla o J\,én v Cvgm !
jeden zvukovy stupen.
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cv oznaceni rozsah default popis
bit 3 = 1: ...se ma tla¢itkem pro samostatnou jiz-
du deaktivovat 2. generator a ventilator kou-
fe (dvoumotorova lokomotiva jede jen
s jednim motorem); 2. generator a ventilator
348 koure deaktivovany na vzdy vy$Sim funké-
nim vystupu
bit 4 = 1: ...se ma tla¢itkem pro samostatnou jiz-
du potlacit skfipéni brzd
Kromé jizdniho stupné (dle definovaného pribé-
hu pfehravani v ZSP) maze mit aktualni zména
. . 0 rychlosti (zrychleni, zpomaleni) kvuli s tim spoje-
387 vliv zrychleni na - né zméné zatizeni vliv na zvuk.
zvukové stupné i . » X
dieselu 255 = 0: bez vlivu (zvuk zavisly jen na jizd. stupni)
= 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota
= 255: maximalni zavislost na zrychleni (nejvyssi
stupen zvuku pfi zrychleni)
Jako CV287, ale pfi situaci se zpomalenim.
vliv zpomaleni na 0 . ) A . )
388 2vukové stupné _ = 0: .bez V|IVL:I' (zvukl zawvslly jenna jizd. stupni)
dieselu 255 =64: ze sz_Jst—‘fno'sh’ppuzneIna hodnota )
= 255: maximalni zavislost na zpomaleni
CV uréuje, jak moc se mize vzdalit zvuk. stuper
pfi zrychleni (= rozdil mezi cilovym jizdnim stup-
Lo ném dle polohy ovladade a aktualnim) od Cisté
omezenl viivu 0 zéavislosti na jizdnim stupni (podle planu prehra-
389 zrychleni na zvu- _ vani).
kové stupné die- 255 ) . |
selu = 0: plné omezeni; zvuk motoru podle planu,
zvukovy stupen nezavisly na zrychleni,
=1 ... 254: zavislost podle hodnoty CV,
= 255: plna zavislost na cilové rychlosti
Pokud se pfepne na samostatnou jizdu (tlacitko
dle CV347) a je aktivovana redukce zrychleni a
redukce &asd roz- 0 zpomaleni (dle CV348, bit 1):
390 | jezdu a brzdéni pii - =0 = 255: bez redukce
samostatné jizdé 255 = 128: redukce na polovinu
= 64: redukce na Ctvrtinu
= 1: prakticky zruSeni ¢asu rozjezdu/brzdéni
jizda se zvukem 0 Az do jizdniho stupné, nastaveného v CV391,
391 za klidu pfi samo- - ma zUstat zvuk dieselu na zvuku za klidu pfi sa-
statné jizdé 255 mostatné jizdé (funkéni tladitko dle CV347).
836 | zvuk startu motoru bit 0 bit 0 = 1: lokomotiva se nema rozjet, dokud zvuk
od verze sw 6.00 startu motoru nebyl pfehran do konce
Pravdépodobnost pro zablesky svétla (dle
pravdépodobnost CV158, bit 7 pro FA7 nebo 394 pro FAB) pii
zableskl svétla pfi 0 zrychlovani.
378 zrychleni - s
255 =0: vzdy

od verze sw 6.00

= 1: velmi zfidka
= 255: velmi ¢asto (témér vzdy)

cv oznaceni rozsah | default popis
; Pravdépodobnost pro zablesky svétla (dle
pravdépodobnost CV158, bit 7 pro FA7 nebo 394 pro FA6) pfi
zablesku svétla pfi 0 zpomaleni.
379 zpomaleni - 0 | _ 0: vad
2% Z 1 velmi zfidk
= 1: velmi zfidka
od verze sw 6.00 = 255: velmi Gasto (t6m&F vzdy)
pokles otadek pri Speciélm’ Cv jlevn prq-cviieselmechanické lokomo-
tazeni nahoru t|\_/y, pokles’otac_ek pfi Fazeni nahoru.
364 dieselmech. lok. 0 Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
od verze sw 6.00
otacky pi Slpeciéllm' 9\/ je'nvpro Eiies?lmec'hanické lokomo-
365 tazeni nahoru 0 t|\_/y, nejvyssi otqcky pred fazenim nahoru.
dieselmech. lok. Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
od verze sw 6.00
turbodmychadlo 0
366 maximalni - 48
hlasitost 255
. tzuér\tl)i(;?on;tyg?::;i 2 150 jzfj(\i/)i/SIOSt frekvence piehravani na rychlosti
na rychlosti 255 ’
368 turbodmychadio 0 100 Zavislost frekvence pfehravani na rozdilu mezi
zavislost otacek - novym a aktudlnim jizdnim stupném (= zrychle-
na zrychleni 255 ni).
369 turbodmychadlo 0 30 Prah slySitelnosti pro turbodmychadlo; zatizeni
minimalni zatizeni 255 se urci z CV367, 368.
370 turbodmychadlo 0 25 Rychlost zvySeni frekvence turbodmychadla.
zvySeni frekvence 255
371 turbodmychadlo 0 15 Rychlost snizeni frekvence turbodmychadla.
snizeni frekvence 255
289 tyristory 0 = 1...255: stupriovy efekt ve vztahu k vySce ténu
stupriovy efekt 255
290 tyristory 0 Vyska ténu pfi rychlosti podle CV292.
vyska ténu pomalu 255
tyristory 0 Vyska tonu pfi maximalni rychlosti.
291 vyska tonu -
maximum 255
292 tyristory 0 Rychlost pro vysku ténu podle CV290.
pomala rychlost 255
tyristory 0 Hlasitost pfi konstantni rychlosti.
293 hlasitost -
konstantni 255
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cv oznaceni rozsah | default popis
204 tyristory 0 Hlasitost pfi zrychleni.
hlasitost zrychleni 255
295 tyristory 0 Hlasitost pfi brzdéni.
hlasitost brzdéni 255
tyristory 0 Interni jizdni stupefi, od néjz ma byt zvuk tyristo-
357 pokles hiasitosti - rd ti§i. Béhem brzdéni nebude hlasitost zvySo-
pfi rychlé jizdé 255 vana. Pomoci CV158, bit 6 = 1 Ize zpUsobit, ze
hlasitost bude pfi brzdéni i pfes to zvySovana.
. Prabéh, jak ma byt zvuk tyristort ti$Si od jizdni-
tyristory 0 ho stupné, definovaného v CV257.
358 prﬂbéh polklewsu - =0: viibec ne
hlasitosti pfi 255 =10: o cca 3% na jizdni stupef tigsi
rychlé jizdé = 255: zlom na jizdnim stupni definovaném
v CV257
) Jizdni stupen, od néjz bude pfepnuto na druhy
tyristory 0 zvuk tyristord pro vys$si rychlosti; toto bylo zave-
362 prah prepnuti - deno v souvislosti se zvukovym projektem pro
na druhy zvuk 255 LICN“ (dodavka Roco).
= 0: Zadny druhy zvuk tyristord
393 ZIMo kogflgurace bit 4 Zvuk tyristoru 2: vySku zvuku nezvySovat.
394 ZIMO ko:figurace bit 7 Zvuk tyristoru jde pred odjetim.
elektromotor 0 Maximalni hlasitost zvuku motoru, ktera bude
296 ) - dosazena pri pIné rychlosti nebo pfi rychlosti dle
hlasitost 255 CV298.
0 Interni jizdni stupen, pfi némz je zvuk motoru
297 elektromotor _ poprvé slysitelny; pfi této rychlosti zacina tiSe a
minimalni zatizeni 255 maximalni hlasitost dle CV296 dosahne pfi rych-
losti dle CV298.
elektromotor 0 Interni jizdni stupen, pfi némz zvuk motoru do-
298 | zavislost hlasitosti - sahne maximalni hlasitost dle CV296.
na rychlosti 255 Viz popis ZSP!
Zvuk motoru bude podle tohoto CV pfehravan
elektromotor 0 rychleji s rostouci rychlosti.
299 zavislost vysky - =0: vyska tonu (rychlost prehravani) se nezvy-
ténu na rychlosti 255 Suje
=100: zdvojnasobeni vySky tonu
472 elektromotor 0 = 0: bez funkce
zévislost hlasttosf - = 1...255: minimélni a2 maximalni Gginek
na zrychleni 255
elektromotor 0 = 0: bez funkce
373 | zavislost hiasitosti - = 1...255: minimalni a2 maximaini ginek
na brzdéni 255

cv oznaceni rozsah | default popis
K & Cas v desetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), po
ontrolér 0 néjz nema byt zvuk kontroléru sly$et po rozjez-
350 blokovani po roz- - 0 du; ma smysl, pokud prvni stupen je jiz ve vzor-
jezdu 255 ku klid -> F1.
= 0: kontrolér se ozve hned pfi rozjezdu
kontroler Maximalni pocet stupiiCi kontroléru, které sméji
pocet stuprid, kte- 0 nasledovat po sobé pfi zrychlovani.
359 re smeyl nasvledv(-)- 255 30 Uginné, jen pokud je zvuk kontroléru ve zvuko-
vat po sobé pfi vém projektu k dispozici.
zrychlovani
kontrolér Cas v desetinach sekundy (tedy 0 a2 25 s), po
doba prehravani 0 néjz ma byt zvuk kontroléru slySet po zastaveni.
360 szgi:stgt\:g:ﬁm 2g5 0 = 0: po zastaveni vibec ne
od verze sw 6.00
i PFi rychle po sobé jdoucich zménach rychlosti
kontrolér 0 by se zvuk kontroléru ozyval pfili§ Gasto.
361 doba cekani do - 20 | cv3e1:Gas v desetinach sekundy (tedy 0 az
pristiho prehrani 255 25 s) jako minimalni odstup mezi opakovanym
prehranim zvuku kontroléru.
K & Pocet spinacich stupria pres cely rozsah (klid az
ontrolér 0 plna jizda), napf. pokud je definovano 10 spina-
363 | rozdéleni rychlosti _ 0 cich stupnl, ozve se pfi (internim) jizdnim stupni
do spinacich 255 25, 50, 75 ... (tedy celkem 10x) zvuk kontroléru.
stupfid = 0: stejny vyznam jako 5; tzn. 5 spinacich
stupiid pfes cely rozsah rychlosti
bit 2 = 0: u vysokorychlostniho kontroléru vzdy
zacinat 1. vzorkem
. bit 2 = 1: pozit nasledujici vzorek pfi pfechodu
393 | ZIMO konfigurace bit 2, 0 zpét na 1. vzorek
5 bit 3 bit 3 = 0: pfi fazeni nahoru prehrat zacatecni a
koncovou ¢ast (pfi fazeni dold jen stfedni)
bit 3 = 1: i pfi Fazeni nahoru pfesko it zacate¢ni
a koncovou ¢&ast (jako pfi fazeni dold)
tlagitko ruéni 1 Funkéni tlagitko pro ruéni zapnuti zvuku ,dyna-
380 elektrické brzdy 2_8 0 mické" nebo ,elektrické” brzdy.
elektricka brzda 0 Elektricka brzda ma byt slyéet jen tehdy, pokud
381 minimalni - 0 je jizdni stupert mezi hodnotou v CV381...
jizdni stupen 255
elekiricka brzda 0 ...a hodnotou v CV382.
382 maximalni - 0
jizdni stupen 255
383 elektricka brzda 0 0 = 0: vyska ténu nezavisla na rychlosti
vyska ténu 255 =1...255: ...zavisla s rostouci mirou
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cv oznaceni rozsah | default popis

384 elektricka brzda 0 o | Poget jizdnich stupfid, o které se musi rychlost
prah zpozdéni 2;5 snizit, aby se prehral zvuk ,elektrické brzdy*.
elektricka brzda 0 =0: bez spuété'nvf invem ,,neggti\{niho“ 'zvatfirenf

385 . L, - 0 = 1 — 255: spusténi po ,negativnim zatizeni”
jizda v klesani 255

bit 3 = 0: zvuk bude na konci utlumen

elektricka brzda 0 = 1: zvuk kon€i koncovym vzorkem

386 | - 0 bit 2 = 0: prodlouzeni minimalni doby béhu zvu-
oop 15 ku brzdy o 0...7 s, aby nedoslo k pferuseni
zvuku brzdy mezi jizdnimi stupni

tla¢itko zamku
356 rychlosti
od verze sw 6.00

Je-li tlacitko aktivovano, je mozné ménit zvuk
jizdy ovladagem rychlosti bez toho, Ze by se
meénila rychlost jizdy.

5.7 Coasting a Notching

S funkcemi pro Coasting (angl. pro ,jizdu naprazdno*) a Notching (angl. pro ,odji§téni) se
znazorni jizdni situace, kdy zvuk jizdy nemize byt odvozen jen z rychlosti, zrychleni a zavislosti na
zatézi.

Zejména u motorovych lokomotiv (ale neni to omezeno jen na né) se stisknutim tlacitka vynuti jizda
naprazdno (zvuk za klidu) nebo ur¢ity pfedem definovany zvukovy stupen.

Metoda muze byt pouzita pfi jizdé naprazdno nebo k ,vytoeni* (napf. rozto¢eni motoru do otacek
pro topeni pfi stani). V budoucich verzich software bude vyhodnoceni na plné samostatné ovlivnéni

Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340

Zejména pfi provozu dieselmotor( je G&elné mit moznost zvukovy stupen zvySit ru¢né.

Seno a event. dal-
i tlacitka

cv oznaceni rozsah | default | popis
Funkéni tlacitko, jimz bude zvySen zvuk dieselmotoru
tlagitko pro zvyse- na minimalni stupen, definovany v CV340.
339 i stupné diesel 0-28 0
ni stupne dieselu Viz nize pro pfipad, Ze pro dalSi zvySovani maji byt
definovana dalSi tla¢itka.
stupen dieselu, na Minimalni stupen, na néjz ma byt zvySen zvuk diesel-
340 néjz ma byt zvy- 0-10 0 motoru tla¢itkem dle CV339, ev. doplnén podle vzorce

(pokud ma byt definovano vice tladitek (postupné)):
minimalni stupen + (16 * (pocet tlacitek — 1)).

zvuku.

cv

oznaceni

rozsah

default

popis

374

tlac¢itko Coasting
(nebo Notching)

Funkéni tlagitko, jimz muze byt aktivovan ,Coasting®,
tzn. zvuk nezavisle na jizdni situaci pfepnut na urcity
stupen. Viz CV375 pro jizdni stuper (Casté pouziti:
zvuk stani pfi jizdé).

= 0: NEznamena FO0, ale ZADNE tlagitko pro Coasting
= 1...28: funkéni tladitko F1...F28 pro Coasting

375

stupen Coasting
(nebo Notching)

0-10

Zvukovy stupen, ktery je aktivovan po stisknuti tlacitka

Coasting (dle CV374), nezavisle na jizdnim stupni.

= 0: Zvuk za klidu (typicky pfipad Coasting)

= 1...10: Zvukovy stupen (typicky je u motorové loko-
motivy 5 az 10 stupiid), ktery ma byt aktivovan tla-
Citkem Coasting (napfiklad pro znazornéni vytapé-
ni pfi stani).

398

automatické pua-
sobeni Coasting

0-255

Pocet jizdnich stupiit, o néz musi byt béhem 0,5
s zabrzdéno, aby bylo Coasting spusténo automaticky
(tzn. bez specialniho tlacitka Coasting, viz vySe), tzn.
poklesl zvuk spalovaciho motoru na zvuk za klidu. Pfi
pomalej$im snizovani jizdnich stupiii tento efekt ne-
nastane.
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cv oznaceni rozsah | default | popis
inaci vstup 1 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S1, ma
341 spinactvsiup = 0 byt pfehravan vzdy po dobu, definovanou v CV341.
doba prehravani
0-255s = 0: vzorek prehrat jednou
inac vstup 2 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S2, ma
342 spinactvstup = 0 byt pfehravan vzdy po dobu, definovanou v CV342.
doba prehravani
0-255s = 0: vzorek prehrat jednou
0—255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S3 (po-
inaci ud neni pouzit jako detektor napravy), ma byt prehra-
343 spinaci vstup 3 _ 0 kud i Zit jako detekt A4 4 byt prehra
doba piehravani = van vzdy po dobu, definovanou v CV343.
0-255s
= 0: vzorek prehrat jednou
o 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S4, ma
392 dsc?l;;a;eﬁtéuvgﬁi = 0 byt pfehravan vzdy po dobu, definovanou v CV392.
0-255s

= 0: vzorek prehrat jednou

cv oznaceni rozsah | default | popis
Nahodny generator  vytvafi v nepravidelnych
(=nahodnych) ¢&asovych odstupech interni impulsy,
pomoci nichZ jsou spoustény zvuky, pfifazené vzdy
nahodny generator 0-255 jedn9mu zvnr:llhodnych genlerétf)rﬂ. CV315vur(":’uje ne?j-
315 _ 1 mensi mozny interval mezi dvéma po sobé nasleduji-
L cimi impulsy.
minimalni interval 0-255s
Prifazeni vzorkd zvuk( k ndhodnému generatoru Z1
probéhne pomoci procedury zahajené CV300 = 101,
viz vySe! Ve stavu pfi dodani (default) je ,kompresor®
jako klidovy zvuk na Z1.
Specialni upozornéni k nahodnému generatoru Z1: Pokud se ma kompresor, pro néjz je Z1 optimali-
zovan, rozbéhnout kratce po zastaveni lokomotivy, je nutné provést nasledujici nastaveni:
CV315 a CV316 nastavit na stejnou hodnotu (napf. 30) a CV154 musi obsahovat hodnotu 16.
) ! ) 0255 CV316 uréuje nejdel$i mozny interval mezi dvéma po
nahodny generétor sobé& jdoucimi impulsy nahodného generatoru Z1 (tedy
316 o = 60 vétSinou rozbéh kompresoru v klidovém stavu; mezi
nejvyssi interval 0-255s obéma hodnotami v CV315 a CV316 jsou skute¢né vy-
tvarené impulsy rozdéleny rovnomérné.
néhodny generator 0-255 Vzorek zvuku pfifazeny nahodnému generatoru Z1
317 Z1 - 5 (tedy vétSinou kompresor) ma byt prehravan vzdy po
doba prehravani 0_255s dobu, deﬂnovvanoEJ v CV317. o
= 0: vzorek prehrat jednou (v uloZené délce)
318 ko vize, 0-255 20 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z2 zvuk pikladani
319 arepro 0-255 80 uhli jako klidovy zvuk.
320 nah. generator Z2 0-255 5
321 jako vyge, 0-255 30 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z3 vodni &erpadio
322 ale pro 0-255 90 jako Klidovy zvuk
323 nah. generator Z3 0-255 3 ’
3?4 jag;gie’ 8:%22 V;eu;ittavu pfi dodani nejsou tyto nahodné generatory
338 | nah. generator Z4-Z8 0-255 P Y-
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. o /f 7.0 Komfortni nastaveni filtrii pomoci ZPP-Konfig nebo ZSP:

6. Ekvalizace zvuku (filtry) zvuk. dekodéra MS S g | -
Softwarovy ovladag s filtry je vyvolatelny jek pfes ZPP-Konfig, tak i ZSP. Aby bylo mozné vyuzit na-
staveni filtrd v realném €ase, musi byt MXULF propojen s PC pfes USB kabel. Pak se otevie ovla-
dac a tlacitko pro dialog filtrG.

Od verze sw 4.229 Priklad: PfizpUsobeni reproduktoru pro LS8X12 (hranaty reproduktor z programu ZIMO):

Zvukové dekodéry MS viech typti (od subminiaturnich po velka méfitka) umozZiiuji pouziti az 6 fil- - Frekvence, které reproduktor pfehrava velmi tise nebo hlasité, se pomoci Spickovych filtri zdu-

traénich stupiit (se vzdy jednim a aktualné 7 typt filtrti) na audiosignal, odchazejici do reproduktoru. razni nebo potlaci — v tomto pFipadé potlaceni kolem rezonancni frekvence. o

V pfipadé ,stereo* dekodért také oddélené pro oba vystupni kanaly (po 3 filtraénich stupnich, jesté - Nizke frekvence, které (malé) reproduktory tak jako tak nemohou pfehrat, se potlaci vyskovou

ne ve verzi sw 4.229). propusti, aby se snizilo zatizeni reproduktoru.

Pro filtry a jejich parametry jsou k dispozici CV na strance CV 145/2:

proto musi byt tato ,aktivovana® jako prvni tim, Ze se naprogramuji CV31 = 145 a CV32 = 2. & Audio Filter fir MS-Decoder X

Toto programovani se po nastaveni audiofiltrG opét vrati zpét: Filter-Einstellungen  Hilfe

CVv31=0aCV32=1. Fiterstife 1

Filtertyp Grenzfrequenz Filter-Giite Verstarkung
Pk ] F—— nen ] 2 | a2
cv filtr pOpiS trrrr e ' trrrrtttoomrmny '
1. filtr Filterstufe 2 )
257 Filtertyp Grenzfrequenz Filter-Giite Verstarkung
258 typ filtru Pk =] J— ses8Hz 2 3
259 mezni frekvence R O
260 fakt9r k’vallty Filterstue 3
zesileni
_ Filtertyp Grenzfrequenz Filter-Giite Verstarkung
261 2. filtr ek o ) w2 — 2
262 typ filtru
263 mezni frekvence typ filtru: 0 = bez filtru (deaktivovano) Eiecifel
264 faktor kvality _ . - . o . ) ) )
sesileni 1 = hloubkova propust | 2 = vySkova propust | 3 = pasmova pro- Filtertyp . Grenzfrequenz Filter-Giite
pust [Hochpass - ~| =~ )7 143 Hz 09
265 3. filtr 4 = hloubkova zadrz | 5 = vySkova zadrz | 6 = zUzeni | 7 = vrchol
266 typ filtru Filterstife 5
267 mezni frekvence | . . Filtertyp Grenzfrequenz Filter-Giite
268 faktor kvality mezg{/fr_eklvence 64'Hz az 16 kl-iz. oo ] —J WH — F— 09
zesileni = (log(mezni frekvence) * 32 / log(2)) — 192 o o [EREE T
269 4. filtr Fiterstufe 6
270 typ filtru faktor kvality 0 az 2: Fitertyp
271 mezni frekvence CV = (faktor kvality * 128) — 1 m =
272 faktor kvality
zesileni 5
) zesileni -12 dB a2 +12 dB: e
5. filtr
273 . CV = zesileni * 32/ 3 + 127
274 typ filtru
275 mezni frekvence g
276 faktor kvality
zesileni
. 24 1 1 1 1 1 1 1 1
277 6. filtr 43 86 172 344 589 1378 2756 5512 11025 22050
278 typ filtru
279 mezni frekvence
280 faktor kvality e . B L. . B A ) L.
Zzesileni Zde popsané prizplisobeni reproduktoru je jen jednou z mnoha moznosti, které ekvalizace otevira!
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|7. MontéZ a pripojeni dekodérii ZIMO

Tato kapitola se jen zfidka tyka digitalizace modemich modeld; predevsim téch
s digitalnim rozhranim (PluX, 21MTC, Next18, E24,...).

Oddéleni privodt z kolejnic a pfivodi motoru!

VSechna v originalnim stavu existujici pfima propojeni mezi sbéraci z kol (nebo kolejnic) a motorem
museji byt spolehlivé prerusena, jinak muze byt pfi uvedeni do provozu poskozen koncovy stuper
dekodéru. Také Celni osvétleni a jina pfidavna zafizeni museji byt kompletné odizolovana.

Odrusovaci prvky v lokomotivé — ruseni regulace motoru?

Ano, nékdy!

Pro objasnéni: obvykle jsou motory modelovych lokomotiv vybaveny pfipojenymi tlumivkami a kon-
denzatory. Ty maji zamezit ruSeni jiskfenim (napf. omezeni pfijmu televize) ,jiskfenim na kartacich*
elektromotoru.

Takové soucastky zhorSuji regulovatelnost motoru. Dekodéry ZIMO jako takové jsou s nimi vétSinou

bez problém, tzn. vétSinou témér neni rozdil, zda jsou tyto odruSovaci sou€astky ponechany nebo

odstranény.

Typické zkuSenosti a opatieni:

ROCO, BRAWA, HORNBY - obvykle zadné problémy, zadna opatfeni nejsou nutna.

FLEISCHMANN HO - stary kulaty motor — tlumivky nevadi; kondenzatory by mély byt v pfipadé po-
tfeby odstranény, zejména ty mezi Sasi a motorem (nebezpedi zni¢eni dekodéru)!
Nové motory Bihler — dosud Zadné problémy.

TRIX HO — tlumivky mezi kolejnicemi a konektorem dekodéru by mély byt odstranény!

MINITRIX, FLEISCHMANN PICCOLO - velmi nejednotné; odstranéni kondenzatort ¢asto vyhodné;
tlumivky naopak podle dosavadnich zku$enosti neskodi.

Indikatory pro skute€¢nou Skodlivost odruSovacich sou¢astek v konkrétnim pfipadé jsou

- generelné neuspokojiva regulace, cukani pfi pomalé jizde,

- nizka regulaéni sila lokomotivy, Skodlivé mohou byt (pFili§ velké) tlumivky,

Naprava: Tlumivky pfemostit (nebo odstranit a nahradit dratovymi propojkami), kondenzatory maji

ale jen zfidka negativni vliv.

Odrusovaci soucastky v lokomotivé — vypnuti pro nadproud?

Nékteré lokomotivy PIKO do roku 2019 a jinych vyrobch maji v ramci odruseni paralelné k motoru
zapojeny tak velké kondenzatory, Zze dochazi dokonce i k vypnuti pro nadproud.

Naprava: ,Skodlivy“ kondenzator je na desce plodnych spoji lokomotivy PIKO obvykle oznagen
,C4“, tento musi byt odstranén. K tomu musi byt deska lokomotivy obvykle demontovana, protoze
kondenzator je osazen na jeji spodni strané.

Stejnosmérné a stridavé motory
Toto je nejpouzivanéji schéma fudy

ro montaz do modeld velikosti i e e L
p e N " oranzovy 1 kolejiceleva ~ VPfedu  vzadu
HO, barvy vodi¢u plati pro vSech- modry vprave
ny dekodéry svyvody (ZIMO a ii:j;y ®
cizi vyrobky). Bedy

| vievo
Pro digitalizaci lokomotivy se cervena ke kolejim o stfidavy motor
tFidavy t 5t3i ornd prava celni osvétleni vinuti statoru
stfidavym motorem (vétSinou ve zad] -pledd

- lleva
star§ich modelech Mérklin nebo s '
Hag) jsou potieba dvé& diody typu s @ ?
1N4007 apod. (diody pro min. seds | 2 diocy NAOOT

1 A). Takové diody lze zakoupit
v obschodech s elektronickymi
soucastkami (za nepatrnou ce-
nu).

Stfidavé lokomotivy jsou vétSinou napajeny pres stfedni vodi¢; ten ale nema s pfipojenim motoru ja-
ko takového nic spole¢ného. VySe uvedené schéma plati tedy jako pro kolejnice ve dvouvodi€ovém,
tak i tfivodiC¢ovém systému (misto ,kolejnice prava“ a ,leva“ pak vnéjsi a stfedni vodic).

Funkcni vystupy FA1, FA2, FA3, FA4,...:

Funkéni vystupy (mimo cCelni osvétleni, tedy
FA1, FA2,...) jsou zapojeny stejné jako vystupy

tini osvétieni

Zerveni ke kolejim s
pro Celni osvétleni. Standardné se FA1, FA2 oma 1D'5Vivé colni osvitieni £ E
atd. spinaji funkcemi F1, F2 atd., pfifazeni et il
funkci od CV33 atd. i

péjeci plodka FA1

® ® ®
Logické (,,nezesilené”) funkéni vystupy:
Dekodéry MS a MN maiji kromé ,normalnich” zesilenych funk&nich vystupl také takzvané ,logické*
vystupy. Protoze tyto vystupy nejsou v dekodéru zesileny, poskytuji napétovou uroven 0V pro vy-
pnuto a 3,3V pro zapnuto. VétSina logickych vystupl vyuziva alternativné vyvody SUSI-Clock a
SUSI-Data. tyto se pfepnou na logické vystupy pomoci CV124, bit 7 = 1 (SUSI pak neni k dispozici).
Nékteré dekodéry maji kromé vystup SUSI pfidavné vystupy (napf. MN180N18 a MS590N18), kte-
ré mohou byt pouzity jen jako logické vystupy. U dekodérd MN mohou byt logické vystupy zatizeny
max. 0,5 mA, u dekodérid MS mohou byt logické vystupy zatizeny max. 1,5 mA.
Aby bylo mozné pouzit logické vystupy pro spotfebice (digitalni spfahla, generatory koure, zarovky,
LED), museji byt zesileny. Toto mGze byt realizovano zesilovacim modulem ZIMO M4000Z, tranzis-
torem NPN s rezistorem v bazi nebo MOS-FET s kanalem N.
Pro LED, které nemaji velky proudovy odbér, protoze napf. nesviti pFili§ jasné, neni zesileni logické-
ho vystupu bezpodmine¢né nutné. V tomto pfipadé mlze byt LED spole¢né s pfedfadnym rezisto-
rem pfipojena na logicky vystup (= plus pdl) a zem dekodéru.
Zesilovaci modul M4000Z se svym hnédym vodi¢em pfipoji na pFislusny logicky vystup dekodéru,
tzn. pfipaji na pajeci plosku.
napf.

koufovy generator,
spfahlo, atd

hnéda

M4000Z

zelend (-)
Pripojit na pajeci plosky SUSI-CLOCK nebo
SUSI-DATA dekodéru MX620, pokud

jsau tyto wystupy pomoci CV # 124, Bit 7
prepnuty na provoz jake funkeni wstupy. ke kolejim

2 x éernad
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Pripojeni elektrického spfahla (systém ,,Krois”):

Pro ochranu vinuti spfahla pfed pretizenim trvalym proudem mohou byt pro jeden nebo nékolik
funk&nich vystupl nastavena pfislusna omezeni délky impulsu.

Nejprve musi byt v tom ,efektovém” CV (napf. CV127 pro FA1 nebo CV128 pro FA2), kam je spfah-
lo pfipojeno, zapsana hodnota ,48”.

Pak se v CV115 (viz tabulka CV) definuje pozadované omezeni délky impulsu:

U ,systému Krois” je doporu¢ena hodnota ,60”, ,,70” nebo ,80” pro CV115; ty znamenaji omezeni
délky impulsu na 2, 3 nebo 4 s; definice dil¢iho napéti neni pro systém ,Krois“ nutna (proto jednotky
,0”); toto je naopak ucelné pro spfahla ROCO.

Informace o automatickém poodijeti pfi rozpojovani, popf. o automatickém stlaCeni a poodijeti viz
CV116 a kapitola ,DOPLNUJICI UPOZORNENI"!

Pripojeni serva (nebo druhého a
dalsich serv):

»Malé“ dekodéry (pro HO, TT, N):

K pfipojeni béznych serv mohou byt na
kazdém dekodéru oba ,piny SUSI“ pfepnu-
ty na provoz jako fidici vodi¢e pro serva;
viz kapitola ,SUSI piny: pFepnuti...
CV181, 182...).

Napajeni pro serva (5 — 6 V) musi byt u
,malych* dekodért (pro HO, TT, N) vytvo-
feno externé (viz zapojeni se stabilizato-

rem 5V na obrazku vpravo). (ZDE\@)
Dekodéry pro velka méritka (velikost O,

G, 1..): PLUS
tyto maji vlastni vyvody pro serva a vlastni

napajeci piny pro serva (tady se Neprepi-

naji piny SUSI a neni potfeba externi na- 10 nF
ajeni).
pajen) sy
—p— 805[-¢
1N4007 h
10 uF, 100 uF,
50V K%

Pfipojeni reproduktoru, detektoru napravy:

Podle typu (zvuk > 3 W, popf. 1 W) muze byt pouzit REPRODUKTOR 4 Ohm nebo 8 Ohm, nebo ta-
ké nékolik spoleéné spojenych s celkovou impedanci 4 Ohm, popf. 8 Ohm. Reproduktory s vys$si
impedanci jsou samozfejmé také pfipustné, znamenaji ale ztratu hlasitosti.

V pfipadé potfeby muaze byt pfipojen pfidavny vySkovy reproduktor (rovnéz 8 Ohm nebo vysSi). Toto
ale musi byt provedeno pres bipolarni kondenzator (10 uF bipolarné, pro mezni frekvenci 2 kHz),
aby byl reproduktor ochranén.

. senvo 1
Hunica fidici vodi
napf. 47 uH . .l—ﬂ

ov

DETEKTOR NAPRAVY: Obvykle jsou zvukové dekodéry ZIMO nastaveny na ,simulovany detektor
napravy*“, ktery se softwarové nastavuje pomoci CV267 a 354. Pokud ma byt pouzit ,skutecny” de-
tektor napravy, musi byt nastaveno CV268 = 0 nebo = 1, podle toho, zda ma raz pary vyvolat kazdy
impuls nebo kazdy druhy impuls.

jako detektory napravy mohou byt pouzity: mechanické kontakty, jazyckové (reed) kontakty, optické
senzory, Hallovy sondy.

10U, Bipolami

‘ =
roproduktor = voltane:
reproduktor e A Ghim - viSkowy reprodukior

detektor napravy (spinaci vstup 1} —|

[ | mechanicky nebo I
Jazyekovy kontakt "
ZEM —— nebo apticky sanzar =

— J

Pripojeni generatort koure pro parni a motorové lokomotivy:

Generatory koure ,,Seuthe“ 18 V:

Kromé zapnuti a vypnuti pfes libovolny funkéni vystup existuje moznost vytvofit zavislost intenzity
vyvijeni koufe na stani a jizdé a zrychleni.

Pro to je nutné pfipojit generator koure na jeden z funk&nich vystupti FA1 az FA6. V efektovém CV,
prislusejicim tomuto vystupu (127 pro FA1, 128 pro FA2 atd.), musi byt naprogramovan pozadovany
efekt, tedy vyvijeni koufe pro parni lokomotivu (kéd efektu ,72%) nebo vyvijeni koufe pro motorovou
lokomotivu (kéd efektu ,80%).

PRIKLA — typické kfivky pro napéti v kolejich cca 20 V, generator koufe na pIné napéti:

CV137 =70 — 90: Toto zpUsobi pfi stani slaby prouzek koure.

cca 80 % svého maximalniho vykonu, tedy relativné husty kouf.

CV139 = 255: P¥i zrychleni bude generator koufe fizen, tedy husty koufr.

Razy pary synchronné nebo typicky kour pro diesel s generatorem s ventilatorem:

Zvukové dekodéry mohou pomoci generatoru koufe se zabudovanym ventilatorem vytvaret razy
pary synchronné, popf. v zavislosti na stavu jizdy (start spalovaciho motoru — toto je fizeno zvuko-
vym projektem), bez jakékoli pfidavné elektroniky.

Topné téleso generatoru koufe bude — jak je popsano na pfikladu ,Seuthe* — na FA1, FA2... FA6 a
konfigurovan, tzn. pfislusné efektové CV = 72 (parni), popf. = 80 (diesel). Ventilator se pfipoji na
FAA4 (ve vyjimecnych pfipadech jako u MX646 na FA2). Druhy pdl motoru ventilatoru musi byt vétsi-
nou (v zavislosti na jeho konstrukci) napajen nizkym napétim, bud z externiho stabilizatoru nebo —
pokud je ventilator ur€éen na 5V —z 5 V vystupu dekodéru, pokud je takovy vystup k dispozici.

Kromé toho museji (maji byt, mohou...) naprogramovana nasledujici CV:

CV137, 138, 139 = 60, 90, 120: (DULEZITE) Pokud je topné télisko uréeno jen na omezené napéti,
musi byt napéti na funkénim vystupu omezeno, coz se provede pomoci pfizpusobené kfivky (tedy
CV137, 138, 139).

CV133 = 1: (DULEZITE) Timto je definovan FA4 jako vystup pro ventilator.

CV353 = ...Napriklad 10; automatické vypnuti generatoru koufe (v pfikladu ,10“: po 250 s) jako
ochrana pfed prehratim.

CV351, 352 = ...(jen pro motorové lokomotivy, tedy pokud je kod efektu ,80“ v efektovém CV pro
FA1 — FAB) Timto je nastaveno PWM (napéti) pro ventilator pro pfipady startu motoru (default: ma-
ximum) a jizdu (default: polovi€ni sila); viz tabulka CV.

CV355 = ...(parni, motorové lokomotivy) PWM ventilatoru pfi stani (pro slaby kouf).
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Tento seznam obsahuje téméf vSechna CV v Ciselném pofadi; se zCasti prfevzatym popisem
z pfedchozich (kontextové vztazenych) kapitol tohoto navodu, v nékterych pfipadech zkracenym.
V tomto pfehledu CV NEJSOU poznamky k verzim sw (od verze sw..., viz kontextové vztazené ka-

pitoly).
Levy ,Cerveny* sloupec: odkaz na kapitolu v tomto navodu s podrobnym popisem.
cv oznaceni rozsah | default popis
,Mala“ (,kratka“) adresa vozidla (DCC, MM).
DCC: V pfipadé DCC provozu:
1 adresa vozidia 1-127| 5 | Adresa vozidla dle CV1 plati, jen kdyZ je CV29
MM: (zakladni nastaveni), bit 5 = 0.
1-255 V opa&ném pfipadé plati adresa dle CV17+18,
tedy pokud CV29, bit5 = 1.
. i L Interni jizd. stupen (1...255)
rozjezdové napéti A P - o
Vstart pro nejnizsi externi jizdni stupen (tedy jizdni
2 tribodové kiivky, pokud 1-255 1 stupefi 1), jedno, zda 14, 28 nebo 128 jizd-
CV29, bit4 =0 nich stuprid
= 1: nejniz§i mozna rozjezdova rychlost
Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9, udava ¢as
v s pro proces zrychleni z klidového stavu na pl-
3 cas zrychleni 0-255 | (2) |nourvehlost
Skute¢né G¢inna defaultni hodnota ¢asto u zvu-
kovych dekodérd neodpovida hodnoté ,2°, ale je
uréena nahranym zvukovym projektem.
Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9, udava ¢as
4 &as brzdéni 0-255 ) v s pro proces brzdéni z pIné rychlosti do klido-
vého stavu.
Skute¢né U¢inna... viz vyse!
Interni jizd. stupen (1...255)
maximalni rychlost pro nejvyssi externi jizdni stupen (tedy externi
5 Vhigh 0-255 0,1 jizdni stupert 14, 28 nebo 128 dle systému
tfibodové kFi_vky, pokud (= 255) jizdnich stupniti dle CV29, bit 1)
Cv29, bitd =0 = 0: totéz jako 255 jako nejvySsi jizdni stupeit
= 1: totéZ jako 255 jako nejvy$Si jizdni stupen
Interni jizd. stupen (1...255)
pro stfedni externi jizdni stupen (tedy externi
jizdni stupen 7, 14 nebo 64 dle systému
1 jizdnich stupriti 14, 28, 128 dle CV29, bit 1)
M 1 4. P - . . v
6 stfedni rychlost Yaaz o3 | 1._,,d(’afallultn| ktivka (stredn_l rychlost je trvgtlna
Vmid hodnoty | max. yeh- maximalni, tzn. pokud CV5 = 255, plati kfivka,
v CV5 losti) jako by bylo CV6 = 85)

TFibodova kfivka rychlosti, vznikla z CV2, 5, 6 je
automaticky vyrovnana, proto nema zlom.
Stredni rychlost je dosazena v prvni tfetiné kfiv-
ky rychlosti, protoZe tato neni linearni.

cv oznaceni rozsah | default popis
. ; Nacteni tohoto CV uda &islo verze software, ak-
¢islo verze sw bez moz- tudlné nahraného v dekodéru (firmware).
7 viz také CV65 nosti za- - e . B
&islo subverze pisu CV7 = ¢islo ,hlavni verze
CV65 = Cislo subverze
Obsah tohoto CV udava ¢islo vyrobce, pfidélené
NMRA,; pro ZIMO ,145“ (,10010001%).
bez Soucasné je toto CV pouzito k riznym resetiim
moznos- pomoci pseudoprogramovani.
. - R ti zapisu (,Pseudoprogramovani” znamena: programovana hod-
identifikace vyrobce naa‘:m nota nebude uloZena, ale vyvola definovanou akci).
a bude vzdy 145 CV 8 = ,,3" -> dekodér 21MTC, FA3, FA4 logické
8 harq reset ,145" jako @mo) | CV 8 =,4" ->dekodér 2IMTC, FA3, FA4 zesilené
pomoci CV8 = 8 e CV 8 = ,,5% -> dekodér 21MTC, FA5, FAG logické
popf. CV8 =0 pseudopro- CV 8 =,,6 -> dekodér 21MTC, FAS5, FA6 zesilené
gramovani CV 8 = ,,8“ -> HARD RESET (standard NMRA);
Vl/zp‘r’:\f’('f v8echna CV se nastavi na hodnoty naposledy akti-
vované sady CV nebo zvukového projektu, nebo
(pokud pred tim nic takového nebylo aktivovano) de-
faultni hodnoty podle tabulky CV.
= 55: Defaultni regulace motoru s vysokou frek-
venci (20 kHz), stfedni mirou vzorkovani mé-
55 feni EMS motoru, ktera se méni od 200 Hz
VS;SO;‘O' (pomala jizda) po 50 Hz, a stfedni méfici
rex- pauzou EMS.
“tredni = 0: stejny vy jako O (bude automatick
perioda, popF. frekvence | Stredni = 0: stejny vyznam jako 0 (bude automaticky
Ani mira 55 pfevedeno)
vzorkovani regulace . .
motoru vzorko- | vysoko- | <> 55 a <> 0: Modifikace standardniho nastave-
a vani frek- ni, vzdy oddélené po desitkach (pro miru
9 algoritmus vzorkovani 0199 ‘;?r’;%’;'l vzorkovani) a jednotkach (méfici pauza).
EMS (rpvlra vzorkovani, vysoko- mira | Desitky 1 - 4: Mira vzorkovani nizsi nez default-
méfici pauza) frek- vzorko- ni (mensi hluk pohonu!)
) vencni, vani | Desitky 6 — 9: Mira vzorkovani vy$$i nez de-
Total PWM period s modifik faultni (opatfeni proti cukani!)
ovanou Jednotky 1 — 4: Méfici pauza EMS kratsi nez de-
mirou A .
vzorko- faultni (dobréd pro motory Faulhaber, Ma-
vani xxon,... niz8i hluk pohonu, vyssi vykon)
Jednotky 5 — 9: Méfici pauza EMS del$i nez de-
faultni (ev. nutné u vélcovych motor( aj.).
Dekadicky:
| . . 0 = zadné nasledné adresa
10 nasledné adresy Motorola | bit 0, 1 0 1 = jedna nasledna adresa pro F5 — F8
2 = dvé nasledné adresy pro F5 — F12
3 = tfi nasledné adresa pro F5 — F16
bit 0 — DC analogovy provoz
0 = zablokovan 1 = povolen
bit 4 — AC analogovy provoz
0 = zablokovan 1 = povolen
12 pFipustné druhy provozu - 117 bit 5 — MM
0 = zablokovan 1 = povolen
bit 6 — mfx

0 = zablokovan 1 = povolen
hodnota 0 = v§echny formaty zapnuty
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cv

oznaceni

rozsah

default

popis

21

funkce F1 - F8
ve sdruzeném provozu

0-255

Vybér funkci, které maji byt ve sdruzeném pro-

vozu ovladany pod sdruzenou adresou.

bit 0 = 0: F1 ovladana pod jednotlivou adresou
=1:.... pod sdruzenou adresou

bit 1 = 0: F2 ovladana pod jednotlivou adresou
=1:.... pod sdruzenou adresou

...... F3, F4,F5, F6, F7

bit 7 = 0: F8 ovladana pod jednotlivou adresou
= 1:.... pod sdruzenou adresou

22

funkce FO vpfed, vzad
ve sdruzeném provozu

a

aktivace auto-consist

0-255

Volba, zda ma byt €elni osvétleni ovladano pod

jednotlivou nebo sdruzenou adresou.

bit 0 = 0: FO vpfed ovladano jednotlivou adresou
= 1:.... sdruzenou adresou

bit 1 = 0: FO vzad ovladano jednotlivou adresou
= 1:.... sdruzenou adresou

bit 2 = 0: F9 vpfed ovladano jednotlivou adresou
= 1:.... sdruzenou adresou

bit 3 = 0: F10 vpred ovladano jednotl. adresou
= 1:.... sdruzenou adresou

bit 4 = 0: F11 vpred ovladano jednotl. adresou
= 1:.... sdruzenou adresou

bit 5 = 0: F12 vpfed ovladano jednotl. adresou
= 1:.... sdruzenou adresou

bit 7 = 1: F13 — F27 (v8echny!) ...sdruzenou ad-

resou

bit 6 = 1: Auto-consist: Mezi sdruzenou a jed-
notlivou adresou se prechazi automaticky, po-
kud ma jedna z adres rychlost 0 a pFisluSna dru-
ha ma adresu vy$$i nez 0.

23

variace zrychleni

0-255

Pro do¢asné zvyseni/snizeni (dle bit 7 = 0/1)
zrychleni, nastaveného v CV3.

24

variace brzdéni

0-255

Pro doc¢asné zvyseni/snizeni (dle bit 7
zpomaleni, nastaveného v CV4.

0/1)

cv oznaceni rozsah | default popis
bit 0 = 0: F1 v analogovém provozu vypnuta
=1:..... zapnuta
bit 1 = 0: F2 v analogovém provozu vypnuta
=1:.... zapnuta
...... F3, F4, F5, F6, F7
funkce E1 — F8 bit 7 ==Q1:.F8 \;:::llft)govém provozu vypnuta
funkce FO, F9 — F12 ovagy | GV N
v analogovém provozu (() 25% 0 bit 0 = 0: FO vpfed v analog. provozu vypnuta
13 a - =1:..... zapnuta
14 ] . (CV14) (C\6/424) bit 1 =_Q:.F0 vzad v analog. provozu vypnuta
zrychleni/brzdéni, 0-255 | tedv bit =1... zapnuta
regulace PRI F9, F10, F11
v analogovém provozu bit 5 = 0: F12 v analogovém provozu vypnuta
=1:..... zapnuta
bit 6 = 0: analogovy provoz s chovanim pfi
zrychleni dle CV3+4, smysluplné pro zvuk
= 1: analogovy provoz bez vlivu CV3+4,
tedy bezprostfedni reakce na jizdni napéti
podobna klasickému analogu
Zamek dekodéru (lépe znamy pod anglickym
,Decoder Lock") slouzi k tomu, aby CV vice de-
15 kodért s identickou adresou bylo pristupnych
+ zamek dekodéru 0-255 0 samostatné. CV16 jednotlivych dekodérd se
16 (Decoder Lock) 0-255 0 pfed montazi naprogramuji na rizné hodnoty.
V pfipadé potfeby se CV15 tohoto dekodéru
preprogramuje na hodnotu ,svého* CV16 >
vS§echna CV jsou dostupna.
LVelka“ (,dlouhd“) adresa vozidla, je-li pozado-
17 128 .
S vana adresa od 128.
+ roz§ifena adresa - 0 . o .
18 10239 Adresa vozidla dle CV17+18 plati, jen kdyz je
CV29 (zakladni nastaveni), bit 5 = 1.
0 Alternativni adresa vozidla pro sdruzeny provoz,
1_1’27 zvany téz ,trakce®, angl. ,consist".
129— Je-li CV19 > 0: Rychlost je ovladana pres sdru-
19 druzena ad 255 0 Zenou adresu (a ne pres jednotlivou adresu
sdruzena adresa (=1-127 v CV1 nebo 17+18); funkce jsou ovladatelné vo-
s inverto- litelné pfes sdruzenou nebo jednotlivou adresu,
vanym viz k tomu CV21+22.
smérem) . P . Lo .
bit 7 = 1: smér jizdy této lokomotivy invertovan
,Dlouha“ sdruzena adresa: hodnota, nastavena
v CV20, se vynasobi 100 a priéte k hodnoté
rozSifena sdruzena v CV19, tim vznikne adresa ve sdruzeném pro-
adresa vozu. TakzZe napf. CV20 = 12, CV19=34 je adr.
A (nezavisle na tom, zda 0-102 1234; CV20=100, CV19=00 je adr. 10000.
oo | Jerozsifend sdruzena ad- | 7,0 0 Bit 7 = 1: na adrese RailCom budou vysilana
resa pouzivana) 130 hlaSeni kanélu 2 (rychlost, informace o sméru

bit 7: zapnuti zpétnych
hlaSeni RailCom pro
sdruzenou adresu

atd.) a vkanalu 1 (na v8ech adresach kromé
vlastni Consist) bude hlaSena adresa Consist.
Jako adresa Consist plati CV19 (pokud je CV20
=0); popf. CV19 a 20 (viz vySe, pokud CV20 ne-
ni 0).

27

zastaveni fizené polohou
(,pFed navéstidlem na
stj)
pomoci
,2asymetrického signalu
DCC* (ABC)

automatické zastaveni
DC brzdici trati, také
Lbrzdici trat Marklin“

Bit 0 = 1: Zastaveni prob&hne, pokud ma prava
kolejnice (ve sméru jizdy) vy$Si napéti nez
leva kolejnice. TOTO, tedy CV27 = 1 JE
NORMALNI POUZITI (pokud je dekodér ke
sbéracum proudu pfipojen spravné).

Bit 1 = 1: Zastaveni probéhne, pokud ma leva
kolejnice (ve sméru jizdy) vy$Si napéti nez
prava kolejnice.

Pokud je bit 0 nebo bit 1 = 1, tedy jeden z obou

bitl (ale ne oba): zastaveni probéhne smérové

zavisle, tedy jen ve sméru jizdy k navéstidlu, za-
timco prajezd v protisméru nebude ovlivnén.

Bit 0 a bit 1 = 1 (tady CV27 = 3): Zastaveni pro-
béhne nezavisle na sméru jizdy pfi asymetrii.

Bit 4 — Stejnosmérny brzdici usek, pokud je pola-
rita opaéna k aktualnimu sméru jizdy.

0 = blokovan 1 = povolen
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oznaceni

rozsah

default

popis

Bit 5 — Stejnosmérny brzdici usek, pokud je pola-
rita stejna jako aktualni smér jizdy.
0 = blokovan 1 = povolen
Bit 4 a bit 5 = 1 (tedy CV27 = 48): Zastaveni pfi
stejnosmérném napéti (napf. pomoci diody) ne-
zavisle na jeho polarité (,brzdici trat Marklin®).

konfigurace RailCom

0-3,
65, 66,
67

bit 0: RailCom kanal 1 (Broadcast)
bit 1: RailCom kanal 2 (Data)

bit 6: vysokoproudy RailCom (jen velka méfitka)
pro kazdy bit: 0 = vypnut 1 = zapnut

zakladni nastaveni

14 =
0000
1110

tedy bit
3=1
(,Rail-
Com*

zapnut)

a

bity 1, 2
(28 nebo
128 jizd.
stupiid a
autom.

analog.

provoz)

bit 0 — smérové chovani
0 = normalni, 1 = obracené

bit 1 — mod (pocet) jizdnich stuprid
0=14,1=28,128

bit 2 — automat. pfepnuti na analogovy provoz
0 = vypnuto, 1 = zapnuto

bit 3 — RailCom (,obousmérna komunikace*)
0 = vypnut, 1 = zapnut

bit 4 — vybér kfivky rychlosti
0 = tfibodova dle CV2, 5, 6
1=volna dle CV67...94

bit 5 — vybér adresy vozidla
0 = ,mala! adresa dle CV1
1 = ,velka“ adresa dle CV17, 18

vlastni test dekodéru

0-255

CV30 = 255: vlastni test 1 dekodéru
= 254: rozSifeny vlastni test (jen pfi pres-
né 18 V!)
CV30 nacist; chybové kédy viz kapitola 11
CV30 =0: smazani CV30 (napf. po opravé)

NMRA pfifazeni funkci FO

0-255

Prifazeni funkci pro FO vpred.

NMRA pfifazeni funkci FO

0-255

PFifazeni funkci pro FO vzad.

pfifazeni funkci F1 — F12

0-255

PFifazeni funkci pro F1...F12.

zrychleni zavislé
na navéstidle
(HLU, ABC)

0-255

Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidiem ZIMO (,HLU*)
s modulem kolejovych obvodi MX9 nebo StEin
nebo
pfi zastaveni u navéstidla pomoci ,asymetrické-

ho signalu DCC*:

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava ¢as
v sekundach pro proces zrychleni z klidu na pl-
nou rychlost. Pouzije se vzdy bud jen CV3
NEBO CV49, podle toho, ktera hodnota je vy$si.

Cas brzdéni zavisly
na navéstidle
(HLU, ABC)

0-255

Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidiem ZIMO (,HLU*)
s modulem kolejovych obvodi MX9 nebo StEin
nebo
pfi zastaveni u navéstidla pomoci ,asymetrické-

ho signalu DCC*:

Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava ¢as
v sekundach pro proces brzdéni z pIné rychlosti
do zastaveni. Pouzije se vzdy bud jen CV3
NEBO CV49, podle toho, ktera hodnota je vy$si.

cv oznaceni rozsah | default popis
51 rychlostni limity zavislé 20 Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidlem ZIMO (,HLU")
52 na navéstidle (HLU) 40 (U) | s modulem kolejovych obvodi MX9 nebo StEin
53 52 pro ,U* 0-255 70 Timto se definuje pro kazdy z 5 rychlostnich limi-
54 54 pro IL! N 110 (L) | ta, které mohou byt vytvafeny pomoci ,HLU*,
55 51, 53, 55 mezistupné 180 | skutedn& pouZity interni jizdni stupefi.
= 55: Defaultni fizeni motoru prostfednictvim
stfednich hodnot parametrti P a | (Diff = 0).
= 0: stejny vyznam jako O (bude provedeno au-
tomaticky)
hodnota P a | <> 55 a <> 0: modifikovana nastaveni
regulace motoru PID ,55 ) Desitky 1 — 4: proporcionalni hodnota PID regu-
(= vyrovnani zatéze po- stredni lace redukovana oproti defaultnimu nastave-
moci EMS) nasta- ni.
56 veni PID 55 Desitky 6 — 9: proporcionalni hodnota PID regu-
podle schématu dekodér 01-199 lace zvysena oproti defaultnimu nastaveni.
ZI,MO MX modifiko- Jednotky 1 — 4: Integraéni hodnota PID regulace
pri pouZiti vané na- redukovana oproti defaultnimu nastaveni.
CV147, 148, 149 staveni ) L
je CV56 neucinné Jednot'kvy 6-9: Iqtegracn| hodnota PID r'egulace
zvySena oproti defaultnimu nastaveni.
Typickd fada pokusU pfi problému s cukanim:
CV56 = 55 (default) > 33, 77,73, 71,...
POZOR: Hodnoty 10, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80
a 90 NEJSOU pfipustné!
Absolutni napéti Fizeni motoru v desetinach Vol-
tu, které ma byt na motoru pfi plné jizdé (nej-
vyS8i nastaveni ovladace). Smysluplny (dobfe
fungujici) rozsah 10 az 24 V (tedy 100 — 240), a
niz8i nez ocekavané napéti v kolejich.
0, 100- PRIKLAD: Cizi systém s napétim v kolejich na-
57 f | 0
reference reguiace 255 prazdno 22V, pfi plném zatizeni ale jen 16 V:
ucelné nastaveni proto CV57 = 140 — 150.
CV57 = 0: v tomto pfipadé probéhne automatic-
ké prizpusobeni na napéti v kolejich (relativni re-
ference), smysluplné jen pfi stabilizovaném na-
péti v kolejich.
Mira sily regulace vyrovnani pomoci EMS pfi
vliv regulace nejnizSich rychlostech.
58 0-255 255 PRIKLADY HODNOT:
od verze sw 6.00 CV58 = 0: bez regulace (jako neregul. dekodér),
CV58 = 150: stfedné silna regulace,
CV58 = 255: nejsilngj§i mozna regulace.
59 neimplementovano
L . Redukce efektivniho napéti na funkénich vystu-
Stle&}nI fur}k_cnlch pech pomoci PWM (pulsné-$itkova modulace);
redukcevr}:::)ué‘i?ﬂ]nkénich tim se napf. redukuje jas Zarovek.
60 Vstupd pomoci PWM 0-255 0 PRIKLADY HODNOT: .
principialné platné pro CV60 = 0: (odpovida 255) pIné napajeni,
véechny funkéni Wstupy CV60 =170: dvoutfetinovy jas,
CV60 = 204: 80% jas.
61 roz§ifené pfifazeni 0, 97 0 = 97: ptitazeni NMRA bez ,posunuti vlevo*
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cv oznaceni rozsah | default popis
automatické jednostranné | Je-li CV109, bit 7 = 1 a CV110, bit 7 = 1, bude
109 potlaceni svétel E!t 7 = 0.1 automaticky aktivovano potlaéeni svétle na stra-
o P it7=0,1 < A .
dalSi funkéni vystup 1.6 né stanovisté v Consist.
strana 1 Funké&ni vystup bude vypnut spoleéné s CV107.
automatické jednostranné | Je-li CV109, bit 7 = 1 a CV110, bit 7 = 1, bude
110 potlaceni svétel E!t 7 = 0.1 automaticky aktivovano potlaéeni svétle na stra-
wr P it7=0,1 o s X
dal$i funkéni vystup 1.6 né stanovisté v Consist.
strana 2 Funké&ni vystup bude vypnut spoleéné s CV108.
&as zpozdéni Hodnota tohoto CV plati pfi nouzovém zastaveni
111 - . . 0-255 0 misto CV4, tedy pfi nouzovém jednotlivém i sou-
pfi nouzovém zastaveni A A
hrnném zastaveni.
specialni konfiguraéni bity _
112 ZIMO 0-255 003100_100 bit 2 = 0: impulsy ¢&isla vlaku ZIMO vypnuty
od verze sw 6.00 = 1: impulsy &isla vlaku ZIMO aktivni
Zadani téch funkénich vystupt, na kterych nema
byt nastaveno snizené napéti PWM (jas) dle
CV60, ale plné napéti pouzitého plus polu, tedy
napajeci napéti nebo nizké napéti pro funkce.
bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
maska stmivani 1 bit 1 - pro Celni osvétleni vzadu,
= bit 2 - pro funkéni vystup FA1, bit3 - FA2,
vylougeni urgitého funké- bit 4 - pro funknivystup FA3,  bit5 - FA4,
114 | niho vystupu ze stmivani | . bit 6 - pro funkéni vystup FA5,  bit7 - FA6
dle CV60 ty0=r1 0 Fislugny bit = 0: vystup bude — je-li t -
prisludny bit = 0: vystup bude — je-li zapnu
napajen snizenym napétim dle CV60.
viz také pokradovani pFisludny bit = 1: vystup je ze stmivani vyjmut,
v CV152 tzn. ma byt napajen — pokud je zapnut — pl-
nym napétim.
PRIKLAD:
CV114 = 60: FA1, FA2, FA3, FA4 nebudou
stmivany, tzn. redukovano bude jen &elni osvét-
leni.
Uginné, pokud je v CV125...132, 159, 160 na-
staven funkéni efekt ,odpojeni“ (tedy hodnota
,48”): Desitky (0 az 9): Casovy interval (v s),
podle nasledujici tabulky, b€hem néjz je sprahlo
ovladani spfahla napajeno plnym napétim:
Cas zapnuti
nebo hodnota: 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
115 V115 0-99 0 |ss 0010204 08 1 2 3 4 5

alternativné pouzitelné jako
,druha hodnota stmivani*

Jednotky (0 az 9): Zbytkové napéti (0 az 90%)
pro napajeni spfahla po zbytek doby zapnuti
(pro spfahlo ROCO, ne pro KROIS)

nebo jednotky jako ,druhd hodnota stmivani“ (zatimco

desitky jsou nastaveny na ,0) od 0 do 90% (dle jedno-
tek).

cv oznaceni rozsah | default popis
Brzdova svétla (kéd 001110xx v CV125 nebo
62 dosvit brzdovych svétel | 0-255 0 126 nebo 127...): dosvit v desetinach sekundy
(tedy rozsah 0 az 25 s) v klidu po zastaveni.
Desitky: zména ¢asu cyklu
. . . . pro rtizné efekty (0 — 9, defaultné 5), popf.
63 modifikace svétel. efekt 0-99 51 pro softstart rozsviceni pfi 001101 (0 — 0,9 s)
Jednotky: prodlouzeni asu vypnuti.
Bit 7 — 4: Definovani tla¢itka Ditchlight (funkéni
. - tla¢itko + 1) * 16, ztoho plyne: 0=F2, 1=FO0,
64 modifikace Ditchlight 0-255 0 2=F1,. 15=F14
Bit 3 - 0: dosvit Ditchlight [s]
&islo subverze sw b . Pokud k verzi sw v CV7 existuje jesté subverze,
eZ Moz- 'Y
65 viz také CV7 nostiza- | . |26 lutonacistz CVES.
gislo verze pisu Celkové oznaceni verze sw tedy sestava z CV7
& 65 (tedy napf. 28.15).
. . Nasobeni jizdniho stupné ,n/128“ (n = trimovaci
g6 | frim. hodnota rychlosti dle | 0-127 0 | hodnota) pfi jizdé vpred (CV66). popf. vzad
sméru 0-127 0
(CV95).
L . Interni jizdni stupen (vzdy 1...255)
volna kfivka rychlosti (28 . ARG .
67-94 bod), 0-255 ) . pro kazsjy z28 extfemlch jIZ.anCh s'tlvjpnu.w
pokud je CV29, bit 4 = 1 ) Defaultm 28 bodova-knvka je rovnéz zakfive-
nd s fixaci na pomalou jizdu.
. . Nasobeni jizdniho stupné ,n/128“ (n = trimovaci
g5 | trim.hodnota rychlosti dle | 0127 O | hodnota) pfi jizd& vpred (CV66), popf. vzad
sméru 0-127 0
(CV95).
prepinani mezi jednotli- Takto Ize stiskem tlagitka pfepinat mezi hlavni
97 vou a sdruzenou adresou | 0-28 0 adresou dekodéru (v CV1, popi. CV17, 18) a
funkénim tlacitkem sdruZenou adresou.
bit 0 = deaktivace km/h
99 deaktivace vysilani Rail- bit 1 = deaktivace O/W
Com ID7 bit 2 = deaktivace teplota
bit 3 = deaktivace napéti v kolejich
aktuaini asvmetrie napati CV100 poskytuje pfi nacteni pfes PoM (=Prog
100 Y P 0-255 On the Main, =OP Prog Mode) vzdy AKTUALNE
read only - . Lo 7
zmérenou asymetrii napéti v desetinach Voltu.
Pfes CV101 muze byt definovan opravny faktor
opravny faktor k CV100 pro jeden z obou smérd (nutny jen u modell
101 0-255 0 s 6pdlovym rozhranim NEM 651, kde spotfebice
(od verze sw 4.227 prece jednostranné zatézuji jednu z obou kolej-
nic).
vypnuti svétel Hodnota tohoto CV se vypocita nasledovné:
(tzn. ,svétla vpredu* A to- Cislo funkéniho vystupu (FA1...FAB) x 32 + Cislo
hoto — dle CV107 navic funkéniho tlagitka (F1, F2...F28) - hodnota
107 deflnovatelr)eho funkéni- 0-250 0 CV107.
ho vystupu) Funkéni tlagitko: takové tlagitko (F1...F28), jimz
. . maji byt vypnuta VSECHNA svétla na strané
na strané stanovisté 1 stanovisté 1, tedy vystup ,svétla vpredu“ A
(vpredu) funkéni vystup, napf. zadni svétla na této strang.
108 na strarzszs;gg;)wste 2 0-255 0 Jako CV107, ale pro opacnou stranu lokomotivy.
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oznaceni rozsah | default popis
Desitky (0 — 9): doba, kterou ma lokomotiva od-
jizdét od vlaku; kédovani jako CV115,
Jednotky (1 — 9): = x 4: interni jizdni stupen pro
djeti hleni &j dle CV3
automatické poodjeti pfi | 0, 1-99 fovﬂi;' (zrychleni na néj dle CV3)
rozpojovani = 0,1- 0 = 0: bez stlaeni pfed poodjetim
»tanec pfi odpojeni 199 = 1: stlaceni pro odleh&eni spfahla
PRIKLAD:
CV116 = 60: poodjeti 2 s a
CV116 = 155 (stlageni aktivni, jizd. st. 20, 1's)
Pomér svétlo/tma pro funkci blikani:
blikani Desitky: faze vypnuti / jednotky: faze zapnuti
funkénich vystupt dle 0=100ms,1=200ms, ...,9=1s
cv118 0-99 0 -
e PRIKLAD:
maska blikani CV117 = 55: blikani 1:1 v taktu 1°s,
tzn. identicka doba zapnuti a vypnuti.
Zadani téch funkénich vystupd, které maji
v zapnutém stavu blikat.
bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
o bit 2 - pro funkéni vystup FA1, bit3 - FA2,
maska blikani bit4 - pro funkéni vystup FA3,  bit5 - FA4
- PFislusny bit = 0: vystup nema blikat
bity 0-7 0 pfislusny bit = 1: vystup mé — je-li zapnut — blikat
pfitazeni funké&nich vy- bit 6 = 1: FA2 ma blikat inverzné!
stupi k rytmu blikani dle bit 7 = 1: FA4 ma blikat inverzné!
cVv117 (tim Ize vytvorit stfidavé blikani)
PRIKLADY:
CV118 = 12: funkéni vystupy FA1 a FA2 jsou ur-
&eny pro blinkry
CV118 = 168: Vystupy FA2 a FA4 maji blikat
stfidavé — pokud jsou oba zapnuty.
Zadani téch funkénich vystupt, které maji byt pfi
- zapnuté funkci F6 stmivany (ij. snizeny jas dle
maska stmivani F6 CV60).
_ Typické pouziti: dalkové/tlumené svétlo.
bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
pfifazeni funkénich vy- bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
stupti jako (napfiklad) bit 2 - pro funkéni vystup FA1,
tlumeného/dalkového bit 3 - pro funkéni vystup FA2,
svétla bit 4 - pro funkéni vystup FA3,
bity 0-7 0 bit 5 - pro funkéni vystup FA4
POZOR:

PFi ur€itych nastavenich
CV154 (,specialni konfi-
gurace vystupU“ pro pro-
jekty OEM) se méni vy-
znam CV119, 120,
tzn. pak uz ne maska
stmivani

PFislusny bit = 0: vystup nema byt stmivan

prislusny bit = 1: vystup ma byt pfi stisknuti F6
ztlumen na hodnotu dle CV60.

bit 7 = 0: normalni funkce F6

= 1: funkce F6 invertovana

PRIKLAD:

CV119 = 131: ¢&elni svétla maji byt pomoci F6
prepinana mezi tlumenymi a dalkovymi (FA6
= 1) svétly.

cv oznaceni rozsah | default popis
120 maska stmivani F7 bity 0-7 Jako CV119, ale s F7 jako funkci stmivani.
ZvySeni, popf. snizeni pozadované rychlosti ma
probéhnout az po definovaném pfiblizeni sku-
te€né rychlosti k dfive zadané pozadované rych-
adaptivni zrychle- Iosti.' CV1’23’ obsahvuje odstup jizdnich stuprid,
123 nilbrzdéni 0-99 0 ktery musi byt dosaZen.
od verze sw 6.00 = 0: zadné adaptivni chovani
desitky: 0 — 9 pro zrychleni (1 = silny u€inek)
jednotky: 0 — 9 pro brzdéni
= 11: nejsilngjSi ucinek
Vybér tlacitka posun pro
aktivaci POLOVICNI RYCHLOSTI:
bit 4 = 1 (a bit 3 = 0): F3 jako tl. poloviéni rych-
losti
bit 3 = 1 (a bit 4 = 0): F7 jako tl. poloviéni rych-
losti
Vybér tlagitka posun pro i
deaktivaci CASU ZRYCHLENI:
POZOR: bity2, 3, 4, 6 bit 2 = 0 (a bit 6 = 0): tl. MN jako deaktiv. zrych-
(tedy vybér pro funkce leni
tlaitka posun) plati, jen bit 2 = 1 (a bit 6 = 0): F4 jako deaktivace zrych-
je-liCV155 a 156 = 0 (ta- leni
to povoluji rozsiteny vy- bit 6 = 1 (bit 2 neuginny): F3 jako deakt. zrychle-
bér a budou pfednostné ni
ouzivana pfi novych pro- bit: N ;
p jel?tech) ych p 0_I4yy 5 0 ErEUH (rozsah pusobeni) tl. (MN, F3 nebo F4)
Funkce tlacitka posun: deaktivaci astl zrychleni:
124 | polovigni rychlost, deakti- bity 1,0 = 00: bez vlivu na &asy zrychleni
vace zrychleni = 10: redukuje ¢as zrychleni/brzdéni na
Bity 0,1 (tedy DRUH de- 0 a hodnot dle CV3, 4
aktivace zrychleni) plati bit 7 = 11: ’dealv(tivuje €as zrychleni/brzdéni
vzdy, i spole¢né s CV155, plné.
156. PRIKLADY:
Bit 7: F3 jako tl. poloviéni rychlosti, pokud CV124 = 16
Prepnuti SUSI —logické F3 jako tl. poloviéni rychlosti a
vystupy. F4 pro plnou deaktivaci ¢asu zrychleni/brzdéni,
kdyz bity 0, 1, 2, 4 = 1, tedy CV124 =
23
F3 jako tl. poloviéni rychlosti a k deakt. zrychleni.
kdyz bity 0, 1, 4, 6 = 1, tedy CV124 =
83
Bit 7 = 0: rozhrani SUSI aktivni (nebo serva,
kdyz jsou definovana v CV181, 182,...)
= 1: aktivovany logické vystupy misto SUSI.
efekty bity 1,0 = 00: sm’évrové' n-ezévislvé- (l_]'éin?é vifiy)
= 01: u¢inné jen pfi jizdé vpred
americké svétlené efekty = 10: G&inné jen pfi jizdé vzad
125 a jiné efekty, sprahla, ge- 0 POZOR v pfipadé CV125 nebo 126: CV33, 34

neratory koure aj. na
funk&nim vystupu ,svétla
vpredu®,

(,pFifazeni funkci“ pro FO, vpfed a vzad) museji
byt pfizpisobena, aby s nimi souhlasila vyse
uvedena smérova zavislost.
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cv oznaceni rozsah | default popis
bity 7, 6, 5, 4, 3, 2 = kdd efektu
PRIKLADY (hodnota, ktera se programuje do CV125)
. difik Mars light, jen vpred - 00000101 = D"
nastaveni a modifikace Gyralite, nezavisle na sméru- 00011100 = 28
efektd pomoci CV62, 63, 0 Ditch type 1 left, jen vpfed - 00100101 = 37"
64 a CV115, 116 (pro ovladani spfahla - 00110000 = 448"
sprahlo) Soft-Start pro vystup - 00110100 = »52%
automaticka brzdova svétla- 00111000 = ,56“
aut. zhasnuti stanovisté - 00111100 = ,60°
gen. koufe zavislé na rychlosti/zatézi- 01001000 = ,72“
gen. koufe dieselu zav. rych./z&téZz- 01010000 = 80"
efekty jako CV125
126 na funk&nim vystupu 0 125 - svétla vpiedu
»Svétla vzadu 126 > svétla vzadu
127 efekty jako CV125
- na FA1, FA2, FA3, FA4, 0 127 > FA1 128 > FA2
132 FA5, FA6 129 > FA3 130 > FA4
131 > FA5 132 > FA6
= 0 (default): FA4 je pouzit jako normalini funkéni
] ) vystup, tedy ovladatelny funkénim tlacitkem
pouziti FA4 jako vystupu a ne detektorem napravy
detektoru napravy pro li- = 1: pro ventilator koufe, ovladany vétinou na
bovolné moduly zéakladé ,simulovaného” nebo i ,skute¢ného”
FA4 jako \;‘yeslizp oro ven detektoru napravy; viz také CV267, 268!
tilator razu pary generato- UPOZVORI_\JENI: Zpﬂsob_provozu ventilatoru je
ru koufe pro PARNI lo- ) uréen i zvukovym projektem.
133 komotivy bit 0 0 | UPOZORNENI: Dekodéry pro velka méfitka maji
konfigurace jazy&kovych specialni vystupy a vice moznosti nastaveni
kontaktt pro ventilatory!
bit 4 = invertuje polaritu vstupu 1 pro jaz. kontakt
a bit 3 = invertuje polaritu vstupu 2 pro jaz. kontakt
) bit 2 = invertuje polaritu vstupu 3 pro jaz. kontakt
MS440: FA9 na pinu IN4 bit 5 = invertuje polaritu vstupu 4 pro jaz. kontakt
bit 6 = (jen typy MS440) pin IN4 je vystupem
FA9
zastaveni asymetrii 1-14
134 (ABC)y 101-114 | 106 | Vyhlazeni (stovky), prah (desitky a jednotky).
201-214
nastaveni zpétného hla- Korekéni faktor pro zpétné hlaseni rychlosti pres
Seni rychlosti RailCom
136 . nebo bit 0 128 | nebo (viz kapitola 5.8)
cejchovaci jizda pro regu- Po cejchovaci jizdé zde muze byt nattena
laci v km/h hodnota interniho vypoétu rychlosti.
Uginné, pokud je v jednom z CV127...132 ptifa-
kfivka generatoru koufe zen jeden zfunkénich efektd ,vyvijeni koufe
na jednom z FA1 - 6 (tedy , 72" nebo ,80): tfemi hodnotami v CV137 -
137 139 je definovana kfivka pro prislugny funkéni
128 PWM za stani 0-255 0 vystup (FA1...FA8, niZe oznaceny jako Fax).
PWM pfi jizdé 0-255 0 CV137: PWM na FAXx v klidu
PWM zrychleni 0-255 0 | cv138: PWM na FAX pfi konstantni jizdé

CV139: PWM na FAX pfi zrychleni

cv oznaceni rozsah | default popis
Aktivace zastaveni fizeného vzdalenosti (kon-
stantni brzdné drahy) dle definice v CV141 na-
misto zastaveni fizeného ¢asem dle CV4, pro
= 1 automatické zastaveni pomoci ZIMO HLU
(,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly“) nebo ABC
zastaveni fizené vzdale- (zastavenll' i n’év“éstidla pomoci ,asymetrické-
nosti — 0, ho DCC signalu“.
140 konstantni brzdna draha 1,23, 0 = 2 manualni zastaveni ovladagem.
vybér spoustéde brzdéni 111’;2’ = 3 automatické a manualni zastaveni.

a brzdného chovani Ve vySe uvedenych pfipadech (= 1, 2, 3) se brz-
déni z diléi rychlosti zahaji zpozdéné, aby se
vlak zbyte¢né dlouho ,netahl” (toto je doporuce-
na volba), naopak
= 11, 12, 13 viz vySe, ale brzdéni zaéne ihned

po vjezdu do zastavovaciho Useku.
Hodnotou v tomto CV je definovana ,konstantni
" i Fizené vzdal brzdna draha“. Vhodna hodnota musi byt zjisté-
zas avenrllgszt?rle vzdale- na zkou$enim; jako vychodisko muze slouzit:
141 0-255 0 CV141 = 255 znamena cca 500 m v pfedloze
konstantni brzdna draha (tedy 6 m v HO), CV141 = 50 je cca 100 m (tedy
brzdnéa draha 1,2 m pro HO).
Viz také CV831...833!
zastaveni fizené vzdale-
nosti — Protoze HLU je odolnéjsi proti chybam nez ABC,
143 konstantni brzdna draha 0-255 0 vétSinou neni nutné zpoZdéné rozeznani; proto
B je defaultné 0.
kompenzace pfi HLU
144 potvrzovaci gong bit 4’='1: aktivuje potvrzovaci gong pfi progra-
movani
= 0: bez ucinku
= 1 az 255: pokud byl pfedtim zménén smér
jizdy, ota¢i se motor urcitou dobu minimalini
rychlosti (CV2), a teprve pak za¢ne se zrych-
o lovanim;
Vﬁ;%vrgazghgh;?;mpg:g:u Jak dlouha je ,draha“ otaceni na prazdno, Ize
jistit zkouSenim. Typické hodnoty:
146 sméru pro zamezeni 0-255 0 Zistit zkousenim y?‘,c eho -no Y L.
skubnuti pfi rozjezdu = 100: motor se oto€i o cca jednu otacku nebo
od verze sw 6.00 max. 1 s minimalnimi otackami
= 50: cca pul otacky nebo max. 0,5 s
= 200: cca dvé otacky nebo max. 2 s.
Dulezité: CV2 (rozjezdova rychlost) musi byt
spravné nastaveno; pfi nejniz§im jizdnim stupni
(1) na ovlada&i musi vozidlo jiz bezpe€né jet.
jemné nastavent Integraéni slozka PID regulace motoru,
,moderni“ poh d ¢ CV147=65
147 parametrd PID 0-265 | 100 | PTITOCS OO SR o
148 UPOZORNENI: 0-255 10 I e’e"C'ag' sloz ah ’;39“ ace mo °CrV“1 4845
149 provede se pfi zméné 0-255 100 pro ,moderni ponhony doporuceno =
CV56 Proporcionalni slozka PID regulace motoru,

pro ,moderni* pohony doporué¢eno CV149=65
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cv oznaceni rozsah | default popis

Desitky 1...9 redukuji regulaci motoru na 10 —
90% hodnoty dle CV58.

= 0: bez motorové brzdy

redukce regulace motoru = 1...9: pokud i pfes ,nulovy pfisun energie do
v Consist motoru* (PWM motoru nula) neni dosazena
pozadovana rychlost (rychlost nadale pfili§
nebo desitky vysoka), zahdji se pomalu brzdéni motorem
151 1-9 0 (rozdélena na 1, 2,... 8 s az do plného l]élpku
motorova brzda (pokud zk[ait’oyénl'm motoru' kongoY}?m stupn’ém). C'|m
adresa NENi v Consist) vyS8i je hodnota, tim silnéji probiha brzdéni
od verze sw 6.00 motorem.

= desitky (1-9): nastavitelna redukce regulace
motoru pfi aktivnim tladitku Consist. Hodnoty
1-9 v desitkdch CV151 redukuji regulaci na
10...90% hodnoty, nastavené v CV58.

... pokraéovani CV114.

bit 0 — pro funkéni vystup FA7,

bit 1 — pro funkéni vystup FAS,

maska stmivani 2 bity 0_5 bit 2 — pro funk(::n[ V):/stup FAQ,
(vylougeni urgitych funka- | ™'Y 7 o | Dit3- profunkénivystup FA1O,
nich vystupli ze stmivani) bit 4 — pro funkéni vystup FA11,
152 pokragovani CV114 a bit 5 — pro funkéni vystup FA12.
a bit 6 0 bit 6 = 0: ,normalni“
FA3, FA4 jako smérové bit 7 = 1: ,smérovy bit‘ na FA3, FA4, tzn.
vystupy FA3 bude sepnut pfi jizdé vzad,
FA4 bude sepnut pfi jizdé vpred.
(pro smyc€kovy prepina¢ Marklin typ C)
bit 7 = 1: Smérovy bit” pro FA9 pfi jizdé vpred
= 0 (default): dalSi jizda, dokud staci energie
&asové omezeni dalSi . M - -
" N =1 — 255 (desetiny s): €as zastaveni pfi nepfiji-
153 JIZd\{ Eglze_sfg]nalu 0-255 0 mani signalu v kolejich (pfestoZe je napajeni ze
! zasobniku energie)

Bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: rozjezd ihned, i
kdyz zvuk za stani nebyl jesté prehran do
konce.

Bit 2 = 1: DIESEL, ELEKTRO: pfi rozjezdu krat-
ce po zastaveni pockat na zvuk za stani.

154 rGzné specialni bity 16 Bit 4 = 1: PARNI: dvoustupiiovy kompresor (Z1
po zastaveni, Z2 béhem stani).

Bit 7 = 1: rozjezd zpozdén, dokud neni komplet-
né prehrano ,odjezdové pisknuti®.

Jako rozsifeni nastaveni CV124, pokud vybér

, e 0, v ném (polovi¢ni rychlost na F3 nebo F7) nesta-

u ”0‘{}’°h pr(')JeII;tu u;i_red- 1-28, &i, protoZe je pozadovano jiné tlagitko:

nostriovana alternativa

K CV124. 29, CV155: Urgeni funkéniho tlagitka, pomoci néjz
155 : 30 0 iSe by i&ni = neivvasi
L L. . muze byt zapnuta poloviéni rychlost (= nejvyssi

vybér fl‘:”kﬁn'ho tlﬁlc't';a bi jizdni stupef udava poloviéni rychlost).

ro poloviéni rychlos a bi

prop y 76 ys Pokud je CV155 > 0 (tedy nastaveno tlagitko), je

pripadné pfifazeni v CV124 neuginné.

3.13

3.13

cv

oznaceni

rozsah

default

popis

pro na-
staveni
polovic-
ni rych-
losti

Je-liCV155 =

= 0: CV155 neaktivni, plati tedy CV124
=1 - 28: funkéni tladitko F1 — F28

= 29: funkéni tlacitko FO

= 30: tlacitko MAN

Bity 7, 6, 5: modifikace ,poloviéni rychlosti“

= 000: rychlost dle j. stupné, nasobena 0,625
=001...100: ..., nasobena 0,125...0,5
=100...111: ..., nasobena 0,5...0,875

156

u novych projektt upted-
nostfiovana alternativa
k CV124:

vybér funkéniho tlacitka
pro deaktivaci zrychleni a
brzdéni

0,
1-28,
29, 30

129 -
156,

157,

158

Toto CV prepiSe nastaveni funkénich tlacitek
v CV124 (bit 2&6) v pfipadé, Ze toto neni uspo-
kojivé. Nastaveny rozsah platnosti (bit 0&1) cho-
vani pfi zrychleni se neméni.

Pokud je CV156 > 0 (tedy nastaveno tlagitko), je
pripadné pfifazeni v CV124 neuginné.

Je-li CV #155 =

= 0 znamena CV155 neaktivni, plati tedy CV124
=1 - 28: funkéni tladitko F1 — F28

= 29: funkeni tla¢itko FO

= 30: tla¢itko MAN

Bit 7 = 1: potlaceni prepnuti svétel pfi zméné
sméru.

Nastaveni CV124 o zplUsobu deaktivace nebo
redukce plati dale, tedy:

CV124, bit 1,0 =
= 00: bez vlivu na €asy zrychleni a brzdé-
ni
= 10: redukuje €asy zrychleni a brzdéni na
Ya hodnoty dle CV3, 4
= 11: zcela deaktivuje €asy zrychleni a
brzdéni.

Typicky je pak nastaveno CV124 = 3, aby se do-
sahlo plné deaktivace (pokud nejsou nastaveny
jesté ijiné bity v CV124).

157

vybér funkéniho tlacitka
pro funkci MAN

pro pfipady, kdy neni
k dispozici pro toto urée-
né tlagitko MN na ovlada-
¢&i ZIMO

0-19

Funkce MAN (popf. tlaéitko MAN na ovladaci
ZIMO) je plvodné funkce, pofizena jen pro apli-
kace ZIMO pro zruSeni zastaveni a rychlostnich
limith systému HLU ,ovlivnéni jizdy vlaku navés-
tidly*.

V pozdéjSich rozSifenich software byla tato
funkce rozSifena i na zastaveni u navéstidla
pomoci ,asymetrického signalu DCC" (Lenz
ABC)...

V téch pripadech, kdy je pouzit dekodér ZIMO
v ramci ciziho systému (tedy ne ZIMO), obvykle
ne aplikace HLU, castéji ABC, muze byt nyni
pomoci CV157 pouzito libovolné tlagitko pro
zru$eni ovlivnéni jizdy vlaku nebo zastaveni u
navéstidla.
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cv oznaceni rozsah | default popis
bit 1 = 1: DIESELMECHANICKA: pfi brzdéni neni
zvy$eni otacek (viz také CV364)
bit 2 = 0: zpétné hlaseni rychlosti (km/h) RailCom ve
wstaré” varianté (pro MX31ZL), RailCom Id 4
= 1: zpétné hlaSeni rychlosti (km/h) RailCom
v nové NORMALIZOVANE varianté (RailCom
. e 1d 7)
rizné specialni bity bit 3 = 1: DIESEL: vzorek za klidu bude pFi ,pfed-
158 . - Easném" rozjezdu zatlumen
bity 1, 3,5,6,7 ) P T —
(jen):iiesel a elektro) bit 4 = 1: PARNI: cet_nos.t razl pa.w-roste pfi vysSi
rychlosti neproporcionalné (= méné)
bit 5 = 1: DIESEL: brzdéni (i o jeden jizdni stuperi)
zpUsobi snizeni zvuku motoru a turba o jeden
stupen
bit 6 = 1: ELEKTRO: zvuk tyristort pfi brzdéni muze
byt hlasitéjsi
bit 7 = 1 ELEKTRO: blikani svétla kontroléru na FA7
128 efekty na F7, F8 0 Jako CV125 159 > FA7 160 > FA8
bit 0 = 0: protokol serva s pozitivhimi impulsy.
0-3 = 1: protokol serva s negativnimi impulsy.
Upozor- bit 1 = 0: fizeni aktivni béhem pohybu
protokol servo vystup néni: pro = 1: ...aktivni vZdy (spotfebovava proud, ale
. . Smart drzi polohu i pfi mechanickém zatizeni);
161 a alternativni pouzZiti Servo 0 | pit 2 = 0: vpFipadé dvoutladitkového ovladani
servo vystupli 3 & 4 Rea (dle CV181,...) stfedova poloha, pokud nej-
jako vyvodu SUSI nastavg- sou stisknuta obé tlagitka.
no CV161 = 1: vpfipadé dvoutlacitkového ovladani
=2l (dle CV181,...) bézi servo jen po dobu
stisku tlacitka.
Koncové a stfedova poloha definuji vyuzitelny
servo 1 podil z celkového rozsahu otaceni serva (typicky
162 ) ﬁns cca 270°).
163 koncova poloha vlevo 0-255 puls ,Vlevo“ a ,vpravo“ je chapano symbolicky; pfi
164 koncova poloha vpravo 0-255 205 | odpovidajicich hodnotach to miize byt i naopak.
165 stfedova poloha 0-255 127 | Rychlost pohybu prestaveni; éas mezi definova-
doba béhu 0-255 | 30=35 nymi koncovymi polohami v desetinach sekundy
(tedy rozsah do 25 s, default 3 s).
166
169 servo 2
170
- servo 3 jako vyse pro servo 1
173 J yse p
174
B servo 4
177
Plati pro kazdé servo, které je vCV181 — 184
(pfifazeni funkci) nastaveno jako ,pantograf* =
178 dokmit pantografu 0-255 0o |94-97.

Po dosazeni koncové polohy (tedy po (zdvizeni
pantografu“) se ma pantograf jesté nékolikrat

cv oznaceni rozsah | default popis
lehce pohnout sem a tam. Pomoci CV178 se
nastavuje amplituda tohoto pohybu (pfesnéji fe-
¢eno prvniho z nich).
= 0: bez dokmitu
= 50: smysluplné prvni nastaveni, z néj se da
vychazet
= 0: servo mimo provoz
= 1: jednotlagitkové ovladani pomoci F1
servo 1 = 2: jednotlacitkové ovladani pomoci F2
servo 2 atd.
servo 3 = 28: jednotladitkové ovladani pomoci F28
servo 4 = 90: servo zavislé na smérové funkci vpfed =
servo vlevo, vzad = vpravo
. ; ) = 91: servo zavislé na klidu a sméru, tzn.: servo
prifazent funkci vpravo za klidu a sméru vpred, jinak servo
UPOZORNENI: vlevo
Pokud Fidici vodi& serva = 92: servo zavislé na klidu a sméru, tzn.: servo
sdili svoje pfipojeni 0-28 vpravo za klidu a sméru vzad, jinak s. vlevo
181 s jinou funkci (napf. SUSI 0 = 93: servo zavislé na klidu nebo jizdé, tzn.: ser-
182 nebo vstup) pro volitelné | 90-97 0 vo vpravo za klidu, servo vlevo za jizdy; na-
183 pouziti, znamena hodnota 0 staveny smér nema vliv
184 >0v CV181, 182,... pre- 101- 0 = 94: odkazuje na funkci ,Panto1", konfigurova-
pnuti na Fidici vodi€ pro 114 nou v CV186
Servo. = 95: ...,Panto2", konfigurovanou v CV187
To se u ,malych* de- — 0a- " :
kodéra (velikost N...H0) - 96: ...::Panto3", konfigurovanou v CV188
tyka Loficialnich* plnﬂ =97: ... Pantoflr dIe'CV1§9’ .
SUSI, které se pomoci = 101: dvoutlacitkové ovladani F1 + F2
CV181, 182 pfepnou na = 102: dvoutlacitkové ovladani F2 + F3
servo (SUSI pak neni k atd. L
dispozici), u MS950, = 111: dvoutlacitkové ovladani F11 + F12
MS955 serv 3 + 4. u = 112: dvoutlacitkové ovladani F3 + F6
MS990 7 + 8. ’ = 113: dvoutlagitkové ovladani F4 + F7
= 114: dvoutlacitkové ovladani F5 + F8 (dvoutla-
¢gitkové ovladani dle CV161, bit 2)
=201 - 208: akce 1 — 8 ze skriptu nebo zvuku
= 1: parni lokomotiva s provozem na jedno ser-
vo; rychlost a smér jizdy ovladaéem rychlosti,
stfedova poloha je stop.
specialni nastaveni pro = 2: servo 1 proporcionalné na ovladaci rychlos-
lokomotivy na skute¢nou ti, servo 2 na smérové funkci.
paru = 3: jako 2, ale: smérové servo automaticky do
185 0 nulové polohy, je-li jizdni stupeft 0 a F1 =

az na dal$i NENI imple-

mentovano v dekodérech

MS (CV rezervovano pro
ev. potfebu)

zap; pfi jizd. stupni > 0: smérové servo na
smér.

UPOZORNENI k CV185 = 2 nebo 3: Servo 1 je
nastavitelné pomoci CV162, 163 (koncové
polohy), odpovidajicimi hodnotami je mozna i
zména sméru. Servo 2 je nastavitelné pomoci
CV166, 167.
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cv oznaceni rozsah | default popis
bit 7 = 0: nezavislé na sméru
= 1: zavislé na sméru
186 +Panto1* bit 6 — 5 = 00: smérové nezavislé,
187 ,Panto2* 0 = 01: jen pFi jizdé vpred
188 ,Panto3” = 10: jen pfi jizdé vzad
189 ,Panto4” = 11: jen kdyz je funkéni tlagitku vypnuto
bit 4 — 0: tlacitko k aktivovani
00001 = F1 00010 = F2 00011 = F3,...
&as rozsvécent pro efekty 0-100 Rozsah 0 — 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/€islo)
190 88. 89 90 101-200 0 101 — 100 odpovida 1 — 100 s (1 s/Cislo)
T 201-255 201 — 255 odpovida 100 — 320 s (4 s/€islo)
&as zhasinani pro efekty 0-100 Rozsah 0 — 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/€islo)
191 88 89. 90 101-200 0 101 — 100 odpovida 1 — 100 s (1 s/¢islo)
T 201-255 201 — 255 odpovida 100 — 320 s (4 s/€islo)
kyvadiovy provoz ABC o =0: bez ky\iadlového provozu na bazi ABC'
193 s pobytem v obratovych ; 0 = 1...255: ¢as pobytu (v s) v zastavovacich (=
Gsecich 1-255 obratovych) usecich ABC na koncich kyva-
dlové trati
Kyvadlovy provoz, jen je-li CV193 1...255.
= 0: kyv. provoz bez mezizastaveni (viz vySe)
= 1...254: kyvadlovy provoz s mezizastavenim
kyvadlovy provoz ABC 0, (obratové Useky definovany pomoci zpoma-
194 s pfidavnym mezizasta- | 1-254, 0 lovacich Useki ABC, mezizastavky pomoci
venim 255 zastavovacich useki ABC). Cas pobytu (v s)
v mezizastavkach.
= 255: jako vySe, ale trvalé zastaveni
Vv v mezizastavce (az do uvolnéni zruSenim
uginku zastaveni)
195 efekty na FA9, FA10, jako CV125 195 > FA9 196 > FA10
- EA11. EA12 EA13 0 197 > FA11 198 > FA12
199 ’ ’ 199 > FA13
. . Lixo = 11: piny SUSI jako log. vystupy (viz vyse)
ﬁlaeorc;ém%fmﬂg%ﬂl o, 11, = 22: piny SUSI jako log. (,reed) vstupy
201 nostiiovana) 22, 33, 0 = 33: piny SUSI jako Fidici vodiCe pro serva
ousiti SUSI® 44,55 = 44: piny SUSI jako ,piny SUSI* (jako 0)
P i = 55: piny SUSI jako sbérnice 12C
pokud ma dekodér (pro o, 11, Jako vySe (CV201), ale pro druhou prfipojku
202 velka méfitka) dvé pri- 22, 33, 0 SUSI, tady je CV202 vlastné jedina moznost na-
pojky ,SUSI* 44, 55 staveni, nejen alternativa.
= 11: oba ,IN" jako logické vystupy (viz vyse)
= 22: oba ,IN“ jako logické (reed) vstupy
= 04: prvni z obou ,IN“ jako vstup pro det. na-
jednotk pravy
203, | pouZiti vstupt IN1 & IN2, Ja desft}l CV203 jednotky: IN1
204 popf. IN3 & IN4 ky 0, 1 0 | CV203 desitky: IN2
’ 2 4 ’ CV204 jednotky: IN3
’ CV204 desitky: IN4
Pokud je pouzit detektor napravy, ale neni na-
staveno ani CV203, ani 204, pak se jako default
pouzije IN3.
bez mo3- Nacteni téchto CV udava verzi a subverzi
gjg bootloader nosti za- - v dekodéru aktualné nahraného bootloaderu (=
verze a subverze - . .
pisu programu pro nahrani vlastniho software).

cv oznaceni rozsah | default popis
ID dzetlg)hc:)eru, ID dekodéru (= vyrobni &islo) je automaticky za-
. psano pfi vyrobé: prvni byte a polovina druhého
250 Cv250 a7C\g51 (bity B je kod pro typ dekodéru, zbytek tvofi pofadové
251 0 bez moz- gislo.
= typ dekodéru nosti za- -
252 (viz kapitola 1, Typy) pisu ID dekodéru je potfeba pfedevsim pro pfihlaso-
253 CV251 (bity 3...0) a vaci proceduru Kk digitalni centrdle a také
CV252 a 253 v souvislosti s nahravacim kédem pro ,kdédova-
= vyrobni &islo né“ zvukové projekty (viz CV260 az 263).
258 naéteni CV8 Timto Ize nacist CV8 (kromé 3 — 6).
Za pfiplatek mohou byt zvukové dekodéry ZIMO
260 nahravaci kéd dekodéry pfi nakupu opatfeny ,nahravacim ké-
261 o dem” a jsou pak od zacatku pfipraveny na na-
262 kéd%vané“ - - hrani ,kédovanych“ zvukovych projektl pfislus-
263 ZVL]kOVé rojekty ného ,svazku“. Jinak musi byt ,nahravaci koéd*
proJ ziskan (zakoupen) a zapsan dodatec¢né:
viz k tomu webové stranky ZIMO www.zimo.at.
Volitelné (pomoci CV nastavitelné) nizké napéti
10— (jen pro dekodéry pro velka méfitka a nékteré
264 proménné nizké napéti 158 15 specialni dekodéry)
=10...158: nizké nap. v desetinach V (1-15,8 V)
1 nebo | =0, 100, 200: rezervovano pro budouci pouziti
1 101 | =1, 2,... 32: Vybér mezi zvuky parnich lokomo-
2 tiv, nahranych v dekodéru v kolekci zvuku,
. parni napt. pro typ BRO1, BR28, BR50 atd. Pfizpu-
265 vybeér typu lokomotivy 101 typ 1 sobeny budou jak razy pary, tak i ostatni zvu-
102 nebo ky (piskani, kompresor, zvony,...).
moto- | = 101, 102,... 132: Vyb&r mezi zvuky motoro-
rova vych lokomotiv (pokud je v kolekci vice zvukii
101 dieselu).
0-255 64 Defaultni hodnota ,64" udava teoreticky nejhlasi-
266 celkova hlasitost _ _ t&j8i moznou reprodukci bez zkresleni; hodnoty
(Cinitel) o o, | do cca 100 jsou pFesto pouzitelné.
0-400% | 100% Doporuéeno: CV266 = 40...90.
CV267 uc¢inné jen tehdy, je-li CV268 = 0:
Razy pary sleduji ,simulovany detektor napravy*,
pak neni nutné k dekodéru pfipojovat skute¢ny
Cetnost razl pary detektor.
. c’ile Zéakladni nastaveni ,70“ udava zhruba 4 nebo 6
»simulovaného detektoru nebo 8 razl pary na otadku, podle zvoleného se-
napravy tu rézd pary; protoze je zde silna zavislost na
267 i také CV354 0-255 63 motoru a prevodech, musi byt vétSinou prove-
viz také

v tomto seznamu (Cetnost
razd pary pfi jizdnim
stupni 1)

deno jesté individualni vyrovnani, aby se dosah-
lo skute¢né presné pozadované hustoty razl pa-
ry; k tomu slouzi CV267:

Snizeni hodnoty zpUsobi vy$si Cetnost raza pary
a naopak. Nastaveni by mélo probéhnout pfi
niz8i rychlosti (zhruba pfi jizdnim stupni 10, ne
pfi jizdnim stupni 1).
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oznaceni

rozsah | default

popis

268

prepnuti na skutecny de-
tektor napravy

a

pocet hran detektoru na
réz pary
a
specialni funkce ,simple

articulated” parni lokomo-
tivy

= 0: aktivni ,simulovany” detektor napravy (na-
staveni pomoci CV267, viz vySe).

1: aktivni skuteény detektor napravy (pfipojeny
na ,spinaci vstup 2" dekodéru, viz kapitola 6),
kazda negativni hrana da jeden raz pary.

2, 3,... 63 skute¢ny detektor napravy, vice
hran po sobé (2, 3,... 63) da jeden raz pary.

=128 (bit 7 = 1 u ,simulovaného detektoru na-

pravy“): druhy pohon trochu pomalejSi —
smyslupIné, jen je-li k dispozici vlastni ,druhy
vzorek” jako dalS$i parni set ve zvukovém pro-
jektu.

=192 (bit 6 a bit 7 = 1): pokud neni ,druhy vzo-

rek”, tedy vlastni vzorek pro druhy pohon),
bude pro oba pohony pouzit identicky parni
set, druhy pfehravan pomaleji.

Bit 7 = 1 (se skuteénym detektorem napravy,

hodnoty viz vyse)

detektor pro pohon 1 na IN3 (jako normalné),

detektor pro pohon 2 na IN2

(mozné jen, pokud ma dekodér dva vstupy).

269

fixace uvodniho razu

0-255

Pro zvuk kolemjedouci parni lokomotivy je cha-
rakteristické, Ze jeden z razd pary ze skupiny 4
nebo 6 zni hlasitéji nez ostatni; tento efekt jako
takovy je jiz obsazen ve zvoleném setu razd pa-
ry, muZe byt ale pomoci CV269 jesté zesilen.

271

efekt prekryti
pfi rychlé jizdé

0-255
(smyslu-
plné do
cca 30)

PFi rychlé jizdé se maiji stejné jako ve skute¢nos-
ti prekryvat, protoze nasleduji tésnéji a nejsou
stejnomérné zkraceny, az konec¢né prejdou do
slabé modulovaného Suméni. V modelovém
provozu toto neni vzdy zcela zadouci, protoze to
zni méné atraktivné; proto lze pomoci CV271
nastavit, zda maji razy pary pfi rychlé jizdé znit
spiS$e vyraznéji nebo spiSe zaSuméné.

272

trvani vypousténi vody

viz také CV312
v tomto seznamu

(tlacitko vypousténi vody)

Otevieni ventill valct pro vypousténi vody pro-
biha u predlohy individuainé podle nazoru stroj-
vedouciho. V modelovém provozu je to pozado-
vano spiSe automaticky pfi rozjezdu, pomoci
CV272 se uréi, jak dlouho pfi rozjezdu ma znit
zvuk otevienych ventill.

Hodnota v CV272 = ¢as v desetinach sekundy!
Upozornéni: Pokud je zvuk vypousténi vody pfi-
fazen i funkénimu tlaCitku (ve stavu pfi dodani
F4, viz CV312), Ize pomoci pfislusného funkéni-
ho tlagitka automatické vypousténi vody libovol-
né zkratit nebo prodlouzit. Automatické vypous-
téni vody a funkéni vypousténi vody je podmi-
néné identické (podle pozdé&ji provedeného vy-
béru/pfifazeni).

= 0: Zadny zvuk vypousténi vody

Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340
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cv

oznaceni

rozsah

default

popis

273

vypousténi vody
zpozdéni rozjezdu

Otevieni ventill valcy a s tim spojeny zvuk zadi-

na u predlohy vétSinou jiz pfi stani. Pomoci

CV273 Ize toto ztvarnit tim, Ze je rozjezd automa-

ticky zpozdén.

Pusobeni zpoZdéni rozjezdu bude zru$eno, po-

kud je aktivovana funkce posunu s deaktivaci

zrychleni (viz pfifazeni F3 nebo F4 pomoci

CV124).

= 0: z&dné zpozdéni rozjezdu

= 1: specialni nastaveni vypousténi vody ovlada-
¢em rychlosti; Zadné zpozdéni rozjezdu, ale
nejnizsi jizdni stupen (nejniz$i poloha ovlada-
¢e nad 0, jen pfi 128 jizdnich stupnich) zna-
mena ,jesté nejet, ale vypustit vodul*).

= 2 .. : zpozdéni rozjezdu v desetinach sekundy,
doporuéeni: Zzadné hodnoty > 20 (> 2 s).

274

vypousténi vody
¢as stani

a

pisknuti pfi rozjezdu
Cas stani

PF posunu (Casté zastaveni a rozjezdy) se
v praxi od trvalého otevirani a zavirani ventil
upousti. CV274 zpUsobi, ze zvuk vypousténi
vody bude potlaéen, pokud lokomotiva nestala
zde definovanou dobu.

Hodnota v CV274 = ¢as v desetinach sekundy.

Tento Eas stani plati i pro pisknuti pfi rozjezdu.

275

hlasitost réza pary
pfi pomalé jizdé bez za-
téze

0-255

220

Pomoci CV275 se nastavuje, jak hlasité maji byt
rézy pary pfi pomalé jizdé a ,zakladni zatézi“
(tedy stejné podminky jako pfi dfive provedené
,meéfici jizde").

Jede se pfi ni rychlosti cca 1/10 maximalni rych-
losti; to nemusi byt dodrzeno presné.

CV277 pritom ma zustat na ,0“, aby nastaveni
pro ,jizdu bez zatéze" nebylo ovlivnéno zatézi.

276

hlasitost pfi rychlé jizdé
bez zatéze

0-255

220

Jako CV275 (viz vySe), ale pro rychlou jizdu.
PFi nastaveni CV276 se ma jet plnou rychlosti.

277

zavislost hlasitosti
raza pary
na aktualni zatézi

0-255

10

PFi odchylce od zakladni zatéze (podle méfici
jizdy) by mély byt razy pary silnéjsi (ve stoupani)
popf. slabsi, popf. zcela vymizet (v klesani).
CV277 Nastavuje miru této zavislosti; vhodna
hodnota se zjisti zkouSenim.

278

zména zatéze
prahova hodnota

0-255

10

Timto Ize potlagit reakci jizdniho zvuku na malé
zmény zatéZe (napf. jizda v oblouku), aby se
zabranilo neklidnému akustickému vjemu.
Vhodnd hodnota se zjisti zkouSenim.

279

zména zatéze
Cas reakce

0-255

Timto Ize zpozdit reakci jizdniho zvuku na zmé-
ny zatéze, pficemz se nejedna o definovany ¢a-
sovy Udaj, ale o ,Cas zavisly na zatézi* (= €im
vétSi zména, tim rychlej§i UGcinek). | toto CV
slouzi k zabranéni neklidnému akustickému
viemu.

Vhodnd hodnota se zjisti zkouSenim.
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280

spalovaci motor

vliv zatéze

0-255

10

Timto se nastavuje reakce spalovaciho motoru
na zatéz motoru (uréenou z PWM motoru a jizd-
niho stupné); upozornéni: zvuk spalovaciho mo-
toru je principialné zavisly na rychlosti a zrych-
leni.

dieselhydraulické lokomotivy — vy$si a nizsi

stupné otacek a vykonu

dieselelektrické lokomotivy — béh/volnobéh

lok. s mech. pfevodovkou — rychlostni stupné
= 0: bez vlivu,

otacky motoru dle rychlosti

=1 az 255: rostouci az maximalni vliv.
UPOZORNENI: Doporuéuje se, pfedem provést
méfici jizdu s CV302 = 75 (viz kapitola 5.3),

283

zvuk za jizdy (rézy pary)
hlasitost pro piny zvuk
zrychlovani

0-255

255

Pomoci CV283 se nastavuje, jak hlasité maji byt
rézy pary pfi maximalnim zrychleni (default: 255
= maximalni hlasitost).

Pokud je CV281 = 1 (tedy prah zrychleni nasta-
ven na 1 jizdni stuperi), pouzije se zde defino-
vana hlasitost pfi kazdém zvySeni rychlosti (tedy
i jen o 1 jizdni stupen).

284

prah zpozdéni
pro redukci zvuku pfi
zpomalovani

0-255

Ti$8i az zcela vymizelé razy pary maji doprova-

zet snizeny pozadavek na vykon pfi zpomalova-

ni. Logika redukce zvuku je analogicka opacné-

mu pfipadu zrychlovani (dle CV281 az 283).

= 1: na minimum (dle CV286) redukovany jizdni
zvuk (rézy pary) jiz pfi snizeni rychlosti o
1 jizdni stuper.

= 2, 3,... na minimum redukovany jizdni zvuk pfi

snizeni o tento pocet jizdnich stupnit.

285

trvani redukce zvuku
pfi zpomalovani

0-255

0-25s

30

Po snizeni rychlosti by mél byt redukovany zvuk
za jizdy jesté urcitou dobu zUstat redukovan (ja-
ko pfi zrychleni).

Hodnota v CV285 = ¢as v desetinach sekundy!

286

hlasitost redukovaného
jizdniho zvuku pfi zpoma-
lovani

0-255

20

Pomoci CV286 se nastavuje, jak hlasité maji byt
rézy pary pfi zpomaleni (default: 20 = pomérné
tiché, ale ne nula).

Pokud je CV284 = 1 (tedy prah zpomaleni na-
staven na 1 jizdni stuperi), pouzije se zde defi-
novana hlasitost pfi kazdém snizeni rychlosti
(tedy i jen o 1 jizdni stupen).

287

prah pro skfipéni brzd

0-255

50

Skfipéni brzd se ma prehrat, pokud je pfi brzdé-
ni podkro&en urcity jizdni stupen. Pfi dosazeni
nulové rychlosti (stani na zakladé vysledku mé-
feni EMS) je automaticky zastaven.

288

skfipéni brzd
minimalni ¢as jizdy

0-255

0-25s

50

Skfipéni brzd ma byt potla¢eno, pokud lokomoti-
va jela jen kratkou dobu, protoZze se &asto jedna
0 posun bez vozl (ve skutecnosti skiipé&ji vétsi-
nou vozy, ne vlastni lokomotiva!).

Upozornéni: Zvuky skfipéni brzd mohou byt pfi-

cv oznaceni rozsah | default | popis
procedura CV300 = ...), pficemz tyto mohou byt
ruéné spustény nebo zastaveny (od verze sw
5.00).
tyristor: _ i - . .
289 stupfiovy efekt 1-255 = 1...255: stupriovy efektu ohledné vysky ténu
290 o, ystor: 0-255 Vyska tonu pro rychlost dle CV292.
vyska ténu pomalu
291 st o255 Vy3ka ténu pfi maximaini rychlosti.
vyska ténu maximalni
tyristor: - .
292 . 0-255 Rychlost pro vysku ténu dle CV290.
pomala rychlost
838 tyristor: 0— 255 Definice ,maximalniho” jizdniho stupné (1 -
maximalni rychlost 255), ktery plati pro vySku ténu dle CV291.
tyristor: . - . .
293 hlasitost konstantni 0-255 Hlasitost pfi konstantni rychlosti.
tyristor: . - -
294 hlasitost pfi zrychlovani 0-255 Hlasitost pfi zrychlovani.
295 bistor g og5 Hiasitost pfi brzdani.
hlasitost pfi zpomalovani
. Maximalni hlasitost zvuku motoru, kterd bude
lekt tor: )
296 elextromotor 0-255 0 dosazena pfi pIné rychlosti nebo pFi rychlosti dle
hlasitost
CV298.
Interni jizdni stupen, pfi némz bude zvuk motoru
297 elektromotor: 0255 0 poprvé slysitelny; pfi této rychlosti zagina tise a
minimalni zatéz pfi rychlosti dle CV298 dosahne maximalni hlasi-
tosti dle CV296.
elektromotor: Interni jizdni stupen, pfi némz zvuk motoru do-
298 zavislost hlasitosti na 0-255 0 sahne maximalni hlasitost dle CV296.
rychlosti Viz popis ZSP!
Zvuk motoru bude podle tohoto CV prehravan
elektromotor: rychleji s rostouci rychlosti jizdy.
299 vyska ténu (frekvence) 0-100 0 = 0: vySka ténu (rychlost pfehravani) se nebude
zavislost na rychlosti zvySovat
= 100: zdvojnasobeni vysky ténu
bit 0 — Reed1 spusti skfipéni v obloucich
bit 1 — Reed2 spusti skfipéni v obloucich
o1 x S bit 2 — Reed3 spusti skfipéni v obloucich
Pfs%ebﬁoz‘;?gﬁn' bit 3 — Reed4 spusti skfipéni v obloucich
307 konfigurace bit7 — 0 = tladitko z CV308 potladi skFipéni
jazyekovych kontaktd v obloucich zjaz. kontaktu, je-li tlagitko za-
pnuto
1 = tlac¢itko z CV308 aktivuje skfipéni
v obloucich nezavisle na jaz. vstupech.
308 tlacitko skF’fpém' 0-28 o5 0: zadné tlacitko; jazyckové vstupy trvale aktivni
v obloucich 1 - 28: tlacitko F1 a2 F28
Zde pfifazené funkeni tlacitko spusti proces brz-
déni dle ¢asu brzdéni, definovaného v CV349
309 tlacitko brzdy 0,1-29 0 (normalni — vy3si as brzdéni v CV4 bude igno-

rovan). 0 = deaktivovano, 1 = F1,... 28 = F28,
29=F0

fazeny i funkénimu tladitku (viz pfifazovaci

ZIMO ELEKTRONIK




Strana 78

Ti ﬂ]
Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 'L[ I I I;_

cv

oznaceni
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310

tla¢itko zapnut/vypnut
jizdniho zvuku a nahod-
nych zvukd

0-28,
255

Funkéni tlagitko pro zapnuti/vypnuti jizdnich

zvukl (rdzy pary, syCeni, vypousténi vody,

skFipéni brzd, popf. spalovaci motor, zvuky tyris-

torGi atd.) a nahodnych zvuk( (kompresor, pfi-

kladani,...).

= 8: tedy tla¢itko F8 pro zapnuti a vypnuti jizd-
nich zvuku
UPOZORNENI: toto je defaultni pro zvukové
projekty ZIMO, typické projekty OEM (napf.
vozidla ROCO maiji €asto jiné nastaveni,
napf. 1, tedy tlagitko F1).

= 0...28: zapinaci/vypinaci tlac¢itko FO...F28 pro
jizdni zvuky.

= 255: jizdni a ndhodné zvuky trvale zapnuty

311

tlac¢itko zapnuti/vypnuti
funké&nich zvuku

Funkéni tlagitko pro zapnuti/vypnuti funkénich

zvuka, které jsou tlacitkim pfifazeny (napf. F2 —

piskani).

= 0: neznamena FO, ale Ze funkéni zvuky jsou
trvale aktivni (nevypnutelné)

= stejny zapis jako v CV310: pfislusnym tlagit-
kem bude zvuk kompletné zapnut a vypnut

= 1...28: vlastni generelni tlagitko pro funkéni
zvuky

312

tlac¢itko vypousténi vody

Viz kapitola 5.4 ,Zakladni nastaveni pro parni
lokomotivy*“, (nepatfi i pfes &islovani do kapitoly ,na
pohonu nezavislé®).

313

tlacitko Mute
(ztlumeni/zesileni)

0-28,
101-128

114

Funkéni tlagitko, pomoci né&jz mohou byt jizdni
zvuky mékce ztlumeny/zesileny. V mnoha zvu-
kovych projektech je CV313 = CV310, tedy stej-
ny zaznam v obou CV, takze ,normalni“ zapnu-
ti/vypnuti zvuku probiha plynule.

= 0: zadné tlagitko, popf. funkce ,mute”

= 1...28: odpovidajici funkéni tlagitko F1...F28

=101...128: odpovidajici f. tl. pusobi inverzné

314

¢as Mute
(ztlumeni/zesileni)

0-255

0-25s

Cas pro proces ,mute” v desetinach sekundy,
tedy do 25 s.

= 0: (do 10)* minimalni ¢as 1 s
= 11...255: delSi prubéh ,mute”

315

nahodny generator Z1
minimalni interval

0-255

0-255s

Nahodny generator vytvari v nepravidelnych (=
nahodnych) éasovych odstupech interni impulsy,
pomoci nichZz je spoustén zvuk, pfifazeny na-
hodnému generatoru. CV315 definuje nejmensi
mozny interval mezi dvéma po sobé nasleduji-
cimi impulsy.

Prifazeni vzorkd zvuku k nahodnému generatoru
Z1 se provede pomoci procedury prostfednic-
tvim CV300 = 101, viz vySe! Ve stavu pfi dodani
je jako standardni zvuk na Z1 kompresor.

316

nahodny generator Z1
nejvyssi interval

0-255

0-255s

60

CV316 definuje nejdelsi mozny interval mezi
dvéma po sobé nasledujicimi impulsy nahodné-
ho generatoru Z1; mezi obéma hodnotami

cv oznaceni rozsah | default | popis
v CV315 a CV316 jsou skutecné vytvarené im-
pulsy rozdéleny rovhomérné.
Nahodnému generatoru Z1 pfifazeny vzorek
nahodny generator Z1 0-255 zvuku (tedy vétSinou kompresor) ma byt vzdy
317 o = 5 M o SN,
doba prehravani 0-255¢ prehran v trvani, definovanim v CV317.
= 0: vzorek zvuku prehrat jednou
318 jako vyse, ale pro 0-255 20 Ve stavu pfi dodani (default) je jako standardni
319 | nahodny generatorz2 | 07255 | 801y na 22 prikladani uhli
320 0-255 5 )
321 jako vyse, ale pro 0-255 30 Ve stavu pfi dodani (default) je jako standardni
3822 nahodny generator Z3 0-255 90 zvuk na Z3 vodni ¢erpadlo vod
323 Vg 0-255 3 P v
324 jako vyse, ale pro 0-255 - P . . .
_ nahodné generétory 0— 255 :(/ﬁ ste:)vuuzﬁn dodani nejsou tyto nahodné genera-
338 z4-78 0-255 Y pouzlly.
Funkéni tlagitko, pomoci néjz se zvysi zvuk spa-
Hlagitko pro lovaciho motoru na minimalni stupen, definova-
339 o pro 0-28 0 ny v CV340.
zvySeni stupné dieselu ’ . .
Viz nize pro pfipad, Ze maji byt definovana dalsi
tlacitka pro dal$i zvysSeni.
) Minimalni stupen, na néjz ma byt zvuk spalova-
stupen dieselu, ciho motoru zvy$en tlagitkem dle CV339, ev.
340 | nanéjz mabytzvyseno, | 0-10 0 dopln&no vzorcem (pokud ma byt definovano vi-
a ev. dalsi tlaCitka ce tlacitek): minimalni stupef + (16 * (pocet tla-
Citek - 1)).
Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S1,
341 spinaci vstup 1 0 _=255 0 bude pfehravan s trvanim, definovanym
doba prehravani 0-255¢ v CV341.
= 0: vzorek zvuku prehrat jednou
o 0— 255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S2,
342 spinaci vstup 2 - 0 bude pfehravan s trvanim, definovanym
doba pfehravani 0-255¢ v CV342.
= 0: vzorek zvuku prehrat jednou
0— 255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S3,
343 spinaci vstup 3 - 0 bude pfehravan s trvanim,  definovanym
doba prehravani 0-2555 v CV343.
= 0: vzorek zvuku prehrat jednou
Po zastaveni lokomotivy maji (napfiklad) ventila-
. tory jesté dobihat a po zde definované dobé byt
dobéh zvuku motoru 0-255 automaticky zastaveny, pokud se lokomotiva
344 (Vgr;g:l:g;:rj{l,) 0 7=25 s mezitim opét nerozjede.
P = 0: bez dob&hu
=1...255: dobéh 1...25 s
L Funkeni tlagitko (F1 — F28), pomoci n&jz se Ize
prej)'lnagl tIaC|tko’ . prepinat mezi dvéma variantami zvuku v ramci
pro dilzlle\ll(acrela;\tldlzlﬂramm k tomu uréené kolekce zvukl, a to sice mezi
leny CV265 a nasledujicim, i
345 pro druhy provozu jedné 0-28 0 zvolenym v a nasiedujicim, napr. pro

lokomotivy, nebo
druhy pohonu vicesysté-
mové lokomotivy

- pfepnuti mezi dvéma druhy provozu (napf. leh-
ky vlak / tézky vlak), nebo pro

- pfepnuti mezi elektrickym a motorovym provo-
zem vicesystémové lokomotivy; typickym
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cv oznadeni rozsah | default | popis
prikladem je zvukovy projekt pro RhB Gem.
bit 0 = 1: pfepnuti mozné za stani
) B ’ bit 1 = 1: pfepnuti mozné za jizdy
346 podminky k prepnuti 0-2 0 (bity pro stani a jizdu mozné i soutasné)

v kolekci die CV345 bit 6 = 1: pfechodova sada v diesel projektu, kte-
ré bude pfehrana pfi prechodu z jedné sady
do druhé

Hacitko solo jizdy = 0: Zadné tlacitko o
347 pro pFepnuti jizdnich 0-28 = 1"'285 funkeni tlacl|t!<’o (F1- F28),_po'mo'cv| néjz
vlastnosti a zvuku Ize pfepnout mezi jizdou (s relativné tézkym)
vlakem a jizdou sélo (bez zatéze)

P¥i jizdé solo (funkce dle CV347 zapnuta) ma...
bit 0 = 1: ...se zvuk spalovaciho motoru (stupné

zvuku) pfi zrychlovani neomezené zvySovat
(jinak omezen v zavislosti na jizdnim stupni dle

pokud je tiagitko jizdy s6- CV389).
lo (CV347, viz vySe) bit 1 = 1: ...byt redukovan ¢as rozjezdu a brzdé-
stisknuto, maji byt prove- ni dle CV3, 4, pficemz mira redukce dle
348 dena zde definovana 0-31 CV390.
~_ opatfeni bit 2 = 1: ...se v oblasti pomalych rychlosti jet se
bl?'t %";Z;Vf ‘,’e’Z('j,‘Hc: zvukem za Klidu, pfic¢emz nejvyssi jizdni stu-
ity 0,3, 4 (jen diesel) pefi se zvukem za klidu dle CV391.
bit 3 = 1: ...byt deaktivovan druhy ventilator a
generator koufe (dvoumotorova lokomotiva
jede jen s jednim motorem).
bit 4 = 1: ...byt potlageno skfipéni brzd.
Aby se zahdjil pozadovany uginek, musel by byt
Cas brzdéni v CV 4 nastaven na velmi vysokou
X S hodnotu (asi 50 ... 250), ¢as brzdéni v CV349
brzd
349 oro B o lngitko 0-255 0 | spide nizky (5...20). Pak bude pfi ,ovladadi na
nulu“ simulovan vybéh lokomotivy bez pohonu,
zatimco brzdové tla¢itko vede k rychlému zasta-
veni.
Cas v desetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), b&-
Kontrolér hem néjz se po rozjezdu nema ozvat zvuk kon-
350 blokovani po roziezdu 0-255 0 troléru; smyslupIné, pokud je prvni stuperi kon-
p ) troléru jiz ve vzorku ,stani -> F1*.
= 0: kontrolér se ozve hned po rozjezdu.
chlost ventilatoru koufe Rychlost ventilatoru se nastavuje pomoci PWM;
ryeni T hodnota CV351 definuje chovani pfi normalni
351 pfi konstantni jizdé 1-255 128 jizds.
pro DIESEL = 128: polovicni napéti (PWM) za jizdy
chlost ventilatoru koufe Pro vytvoreni mraku koufe pfi rozbéhu lokomoti-
ryﬁ zrvehleni a startu mo- vy se ventilator nastavi na vys$si (vétSinou ma-
352 prizry toru 1-255 255 xi'mélnl')”rychlost, totéz plati pfi silném zrychleni
béhem jizdy.
pro DIESEL = 255: maximalni napéti pfi startu.
Al i 0-255 Pro efekty ,010010xx“ nebo ,010100xx" (genera-
automatické odpojeni S . R S
353 generétoru koufe 0—10=6 " 0 tor koufe): ochrana pfed pFehiatim: odpojeni

0,5 min az cca 2 hod.

cv oznaceni rozsah | default | popis
= 0: bez automatického odpojeni,
= 1 az 255: automatické odpojeni po 25 s / krok
CV354 jen v souvislosti s CV267!
Pomoci CV354 se vyrovnava nelinearita méfeni
rychlosti pro ,simulovany detektor napravy*:
Cetnost razl pary Tzn. zatimco nastaveni CV267 by mélo probéh-
pfi nout pfi jizdnim stupni cca 10 (tedy pomalu, ale
354 jizdnim stupni 1 1_255 1 ne extrémné pomalu), Ize pomoci CV354 pro-
béhnout korekce pro jizdni stupent 1 (tedy pro
viz také CV267 extrémné pomalou jizdu).
Vv tomto seznamu = 0: bez vlivu (Eetnost linearné dle CV267)
= 1...127: razy pary pfi jizdnim stupni 1 (a ex-
trémné pomalé jizdé) ¢etnéji nez dle CV267
= 255...128: razy pary méné Cetnéji.
rychlost ventilatoru pary Pgmoci C\'/3’55 se nas_tavf rychlpst ventilétorg
355 pFi stani 1-255 0 pary pfi stani — pokud je zapnuty zvuk. To ma
pro PARNi a DIESEL ten vefek't, Ze ‘i -pfi 'sténl' vychazi kouf (malé
mnoZstvi, ale viditelné).
20 . : Pokud je tlagitko aktivovano, je mozné ménit
tlagitk k hlost
356 ac(;d 3;;: St\jvrécooos : 0-28 jizdni zvuk ovladagem rychlosti bez toho, Ze by
) se sou¢asné ménila rychlost.
Interni jizdni stupen, od néjz ma byt zvuk tyristo-
tyristory: ru tis$i. Béhem brzdéni ale hlasitost nebude
357 snizeni hlasitosti 0-255 zvySovana.
pii rychlejsi jizdé Pomoci CV158, bit 6 = 1 Ize zplsobit, Ze hlasi-
tost béhem brzdéni bude pres to zvysena.
Prabéh, jak se ma zvuk tyristord ztiSovat od
tyristory: jizdniho stupné&, definovaného v CV357.
358 prabéh snizeni hlasitosti 0-255 = 0: vlibec ne.
pii rychlejsi jizdé = 10: bude ti83i 0 cca 3% na jizdni stupef.
= 255: zlom pfi jizdnim stupni z CV357.
kontrolér Maximalni pocet stupiid kontroléru, které sméji
359 pocet stupn, které sméji 0255 30 pfijit po sobé pfi zrychlovani.
po sobé nasledovat pfi Uginné, jen pokud je ve zvukovém projektu zvuk
zrychleni kontroléru obsazen.
kontrolér Cas v desetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), b&-
360 doba prehravani 0— 255 0 hem néjz ma byt zvuk kontroléru slySitelny po
po zastaveni zastaveni.
od verze sw 6.00 = 0: po zastaveni vibec ne.
PFi zménach rychlosti, jdoucich rychle po sobé,
kontrolér by se zvuk kontroléru ozyval prili§ ¢asto.
361 ¢as Cekani do dal$iho 0-255 20 CV361: Cas v desetinach sekundy (tedy 0 az
prehrant 25 s) jako minimalni odstup mezi opakovanym
prehranim zvuku kontroléru.
Jizdni stupen, od néjz se ma prepnout na druhy
tyristory zvuk tyristord pro vy$$i rychlosti, toto bylo zave-
362 prah prepnuti 0-255 deno v souvislosti se zvukovym projektem pro

na druhy zvuk

LCN* (vybava Roco).
= 0: Zadny druhy zvuk tyristor(.
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cv oznadeni rozsah | default | popis
Pocet rychlostnich stuprit v celém rozsahu (od
stani po plnou jizdu), napf. pokud je definovano
kontrolér 10 rychlostnich stupiid, ozve se zvuk fazeni pfi
363 rozdéleni rychlosti do 0-255 0 (internim) jizdnim stupni 25, 50, 75,... (tedy cel-
stupnti kem desetkrat).
= 0: stejny vyznam jako 5; tzn. 5 rychlostnich
stupnii v celém rozsahu.
364 spalpvam nlotor s mecha- Specialni CV jen pro dieselmechanické lokomo-
od v. nickou prevodovkou S = [ .
e 0 tivy; pokles otacek pfi fazeni nahoru.
sw pokles otacek ) o i
6.00 pfi Fazeni nahoru Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
365 spalv_:)vacn nlotor s mecha- Specialni CV jen pro dieselmechanické lokomo-
od v. nickou prevodovkou i esx e :
sw otagky 0 tivy; nejvyssi otaCky pred fazenim nahoru.
6.00 pfi Fazeni nahoru Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
366 _furbo 0-255 | 48
maximalni hlasitost
turbo
367 zavislost otacek 0-255 150 Zavislost frekvence prehravani na rychlosti jizdy.
na rychlosti
turbo
368 zavislost otacek 0-255 150 Zavislost frekvence prehravani na rychlosti jizdy.
na rychlosti
369 » tL'Ier . 0— 255 30 Prah slySitelnosti turba; zatéz sestava z CV367,
minimalni zatéz 368.
370 - tEero 0-255 25 Rychlost zvySovani frekvence turba.
zvy$eni frekvence
371 - t}ero 0-255 15 Rychlost snizovani frekvence turba.
snizeni frekvence
elektromotor = 0: bez funkce
372 zavislost hlasitosti 0-255 0 e T .
na zrychlovani = 1...255: minimalni az maximalni u€inek
elektromotor = 0: bez funk
373 zavislost hlasitosti 0-255 o |ZYbezlunkce o
na brzdéni =1...255: minimalni az maximalni u€inek
Funkeni tlagitko, pomoci néjz muze byt aktivo-
van ,Coasting” tzn. zvuk se zapne nezavisle na
tlagitko Coasting jizdni situaci. Viz CV375 pro jizdni stupen (Casté
374 (nebo Notching) 0-29 0 vyuziti: zvuk za stani béhem jizdy).
pro zvukove projekty = 0: NEznamena FO, ale ZADNE tlagitko
diesel Coasting
= 1...28: funkéni tlacitko F1...F28 pro Coasting,
29 = F0
Stupen zvuku, ktery bude aktivovan pfi stisknuti
tla¢itka Coasting (dle CV374), nezavisle na jizd-
ni situaci.
375 stuperi Coasting 0-10 0 = 0: zvuk za stani (typicky pripad Coasting)
(nebo Notching) = 1...10: stupen zvuku (typicky je u motorovych
lokomotiv 5 az 10 stupiit), ktery ma byt akti-
vovan tlacitkem Coasting (napfiklad pro zna-
zornéni vytapéni b&éhem stani).
hlasitost jizdniho zvuku 0-255 255 Pro redukci hlasitosti proc. zvukl (hlavni proces
376 (multiplikator) o 1=00% 103% napf. spal. motoru spole¢né s ,vedlejSimi proce-

sy jako turbo) oproti funk&nim zvukdm.

cv oznaceni rozsah | default | popis
. Pravdépodobnost zablesku svétla (dle CV158,
pravdépodobnost bit 7 pro FA7 nebo 394 pro FAB) pi zrychlovani
378 zableski svéta 0-255 0 |=0:vzdy
pfi zrychlovani o
od verze sw 6.00 = 1: velmi zfidka
= 255: velmi Easto (témérF porad)
. Pravdépodobnost zablesku svétla (dle CV158,
pravdépodobnost bit 7 pro FA7 nebo 394 pro FAB) pi zrychlovani
379 zébleskl svétla 0— 255 0 s
pFi brzdéni = 0: vzdy
od verze sw 6.00 = 1: velmi zfidka
= 255: velmi Easto (témérF porad)
tla¢itko VR L .
380 manualni elektrické brzdy 1-28 0 Funkcn! tl’aucnko pro mgngalnl z“apnutl zvuku
od verze sw 6.00 »dynamické" nebo ,elektrické brzdy“.
381 e_Iek_t’rickéll brzdav 0255 0 Elektricka brzda ma byt slysitelna jen tehdy, po-
min. jizdni stupen kud je jizdni stuperi mezi hodnotou v CV381...
elektricka brzda
382 max. jizdni stupefi 0-255 0 ...a hodnotou v CV382.
383 elekgrvlcka przda 0— 255 0 = 0: vySka ténu nezavisla na rychlosti
vyska tonu =1...255: ...zavisla v rostouci mife
384 elektricka brzda 0— 255 0 Podet jizdnich stupfiti, o n&Z musi byt zpomale-
prah brzdéni no, aby se prehral zvuk ,elektrické brzdy*.
385 Q!ektrlcka br'zda 0— 255 0 = 0: neni spusténi ,negativni zatézi
jizda ve spadu = 1...255: spusténi dle ,negativni zatéze"
bit 3 = 0: zvuk bude na konci utlumen
elekiricka brzda - =1: zvuk kon¢i kOnCO-V)-/m vzorkem
386 smycka 0-15 0 bit 2 = 0: prodlouZeni minimalniho ¢asu béhu
zvuku brzdy o 0-7 s, diky tomu nedojde mezi
jizdnimi stupni k pferu$eni zvuku brzdy
Kromé jizdniho stupné (podle planu prabéhu,
definovaného v ZSP) ma mit vliv na zvuk i aktu-
alni zména rychlosti (zrychleni, zpomaleni) kvuli
i i s tim spojené zvysSeni nebo snizeni zatéze.
387 viiv zrychleni 0-255 0 S 7im spoene vySeni nebo oo .
na stupné zvuku dieselu = 0: bez vlivu (zvuk zavisly jen na jizdnim stupni)
= 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota
= 255: maximalni zavislost na zrychleni (nejvyssi
stupen zvuku pfi zrychleni)
Jako 387, prizplisobeno situaci pfi brzdéni.
388 V|IY brzdéni ) 0— 255 0 = 0: bez vlivu (zvuk zavisly jen na jizdnim stupni)
na stupné zvuku dieselu = 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota
= 255: maximalni zavislost na brzdéni
CV uréuje, jak daleko se mlze vzdalit stupen
zvuku pfi zrychleni (= rozdil mezi cilovym jizd-
nim stupném a pravé nastavenym stupném) od
o ’ Cisté zavislosti na jizdnim stupni (podle planu
389 ometzenlvvllvukzr)g-:hler;l 0— 255 0 prabé&hu).
na stupne zvuku dieselu = 0: plné omezeni; zvuk motoru podle planu
prabéhu, stupné zvuku nezavislé na zrychl.,
= 1...254: zavislost dle hodnoty CV,
= 255: plna zavislost na cilové rychlosti
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cv

oznaceni

rozsah

default

popis

390

redukce ¢asl
zrychleni a brzdéni
pfi jizdé solo

0-255

Pokud je zapnuta jizda sélo (tlagitko dle CV347)
a aktivovana redukce zrychleni a brzdéni (dle
CV348, bit 1):

= 0 = 255: bez redukce

= 128: redukce na polovinu

= 64: redukce na Ctvrtinu

= 1: prakticky zru$eni ¢asu zrychleni/brzdéni

cv

oznaceni

rozsah

default

popis

391

jizda se zvukem za stani

pfi samostatné jizdé

0-255

Az do jizdniho stupné, nastaveného v CV391,
ma byt pfi jizdé sélo (funkéni tladitko dle CV347)
ma zvuk spalovaciho motoru zustat na zvuku za
stani.

392

spinaci vstup 4
doba prehravani 0

0-255

0-255s

Vzorek zvuku, pfifazeny spinacimu vstupu S4,
ma byt vzdy prehran v trvani, definovaném
v CV342.

= 0: vzorek zvuku prehrat jednou

399

rychlostné zavislé
dalkové svétlo
(dle ,Rule 17%)

od verze sw 6.00

0-255

V souvislosti se ,Svycarskym mapovanim* u
specialniho nastaveni ,dalkové svétlo“, viz
CV431 = 255; pro kazdou ze 13 skupin CV (437,
443,...):

Na dalkové svétlo se pfepne jen tehdy, pokud je
rychlost vy$$i, nez hodnota vtomto CV
(255 jizdnich stupni).

PRIKLADY a SPECIALNI PRIPADY:

= 0: dalkové svétlo pfi kazdé rychlosti (i za sta-
ni), ovladano jen funkénim tla¢itkem (napf.
dle CV430).

1: dalkové svétlo za jizdy (NE za stani), jinak
ovladano jen funkénim tlacitkem (napf. dle
CV430).

= 128: dalkové svétlo od poloviéni rychlosti

393

ZIMO konfigurace 5

bit 0 = 1: aktivace Ditch light, kdyz zni zvon
bit 1 = 1: aktivace Ditch light, kdyz zni houkacka

bit 2 = 0: zagit vzdy 1. vzorkem vysokorychlost-
niho kontroléru

bit 2 = 1: pouzit nasledujici vzorek, pfi prebéhnu-
ti na 1. vzorek zpét

bit 3 = 0: pfi fazeni nahoru pfehrat poc¢atecni a
koncovou c¢ast (pfi fazeni dolu jen stfedni
cast)

bit 3 = 1: i pfi Fazeni nahoru preskocit pocate¢ni
a koncovou ¢ast (jako pfi fazeni doll)

bit 4 = 1: vySka tonu Tyristor2 se nezvySuje

bit 5 = 1: SUSI prepnuty na reed vstupy

bit 6 = 1: 4nds. prodlouZeni intervalu rézl pary

394

bit 4:
rychlejsi zrychlovani

0-255

bit 0 = 1: zablesky svétla pfi zvuku kontroléru

bit 4 = 1: rychlejsi zrychleni a zvuk na vys$si vy-
kon, pokud je rychly pohyb ovladatem na
max. hodnotu

bit 6 = 1: zamezi zrychleni, je-li aktivni tlacitko
brzdy

bit 7 = 1: zvuk tyristoru se ozve pred rozjezdem

400

mapovani vstupt
pro interni FO

tzn. ktera funkéni tlacitko
spina interni funkci FO?

0,
1-28.
29,
30-187,
254, 255

= 0: tla¢itko FO (tzn. FO z paketu DCC) bude
predano na interni FO (1:1).

= 1: tlagitko F1 bude pfevedeno na interni FO...

= 28: tlacitko F28 bude prevedeno na interni FO.

= 29: tlacitko FO bude pfevedeno na interni FO.

= 30: tla¢itko F1 na interni FO, jen pfi jizdé
vpred...atd.

= 57: tlacitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé
vpred.

= 58: tla¢itko FO na interni FO, jen pfi jizdé
vpred.

= 59: tlagitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé
vzad...

= 86: tlacitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé
vzad.

= 87: tlacitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vzad.

= 101: tlacitko F1 invertované na interni FO...

= 187: tlagitko FO invertované na interni FO, pfi
jizdé vzad

= 254: smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vpfed

= 255: smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vzad

395

maximalni hlasitost
pro tla¢itko zesileni

64

Rozsah nastaveni pro hlasitost pomoci tlacitka
zesileni dle CV397; mUze byt v pfipadé potieby i
vy$8i nez zakladni nastaveni v CV266.

401

428

mapovani vstupt
pro interni
F1...F28

0,
1-28,
29,
30 — 255

Jako mapovani vstupl vys$e, ale napfiklad:
CV403 = 1: tlacitko F1 bude pfedano na F3
= 9: tlacitko F9 bude pfedano na F3, atd.

396

tlagitko ztlumeni

0 = zadné tlacitko

1-28 =tladitko F1 az F28 29 = tlacitko FO

397

tlacitko zesileni

0 = zadné tlacitko
1-28 =tladitko F1 az F28 29 = tlacitko FO

430

Svycarské mapovani
skupina 1

Jlacitko F*

0-28
29 (F0)
129-157

Pomoci zde definovaného ,tlacitka F* maji byt v
A1 (vpfed, popf. vzad) a

A2 (vpfed, popf. vzad)

uvedené funkéni vystupy zapnuty.

bit 7 = 1: funkce tlagitka F invertovana

398

automatické pusobeni
Coasting

0-255

Pocet jizdnich stuprid, o néz musi byt zbrzdéno
béhem 0,5 s, aby se tim ,Coasting” spustil au-
tomaticky (tzn. bez specialniho tlacitka
,Coasting", viz vySe), tzn. spalovaci motor kles-
ne na zvuk za stani. Pfi pomalej§im snizovani
jizdniho stupné se tento efekt naopak neuplatni.

431

Svycarské mapovani
skupina 1

Jlacitko M*

nebo

bit 0 — 6:
0-28,
29 (F0)
a bit 7

nebo
255

,Normalni pfifazeni funkci® zde definovaného
Jlagitka M* ma byt deaktivovano (tzn. pfislusné
vystupy, napfiklad ¢elni osvétleni, vypnuty), po-
kud je zapnuto ,tlagitko F*.

bit 7 = 1: kromé toho maji byt vystupy, uvedené
pod A1 a A2, zapnuty jen tehdy, pokud je zapnu-
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cv oznaceni rozsah | default popis
té tladitko F a M.
bit 6 = 1: pfi sméru jizdy vpfed nebudou vystupy
tla¢itka M vypnuty, pokud je tla¢itko F zapnuto.
bit 5 = 1: pfi sméru jizdy vzad nebudou vystupy
tla¢itka M vypnuty, pokud je tla¢itko F zapnuto.
= 157: je ¢asta hodnota pro CV431, protoze vét-
Sinou je zapsano FO (= 29) jako ,tlacitko M*, a
vétSinou i bit 7 = 1. FO pak funguje jako gene-
relni tlagitko zapnout/vypnout.
specialni nastaveni = 255 (specialni nastaveni pro dalkové svétlo):
,dalkové svétlo* funkéni vystupy, definované ve ¢&tyfech nasle-
dujicich CV budou sepnuty na plnou intenzitu,
predpokladem je, Ze jsou sepnuty pfes ,nor-
malni pfifazeni*, a stmivany pomoci CV60; ta-
to funkce se pouzije napf. pro prepnuti cel-
nich svétle Svycarské lokomotivy na dalkova
svétla bez ztlumeni zadniho bilého svétla.
Zavislost na CV399: na dalkové svétlo se pre-
pne je tehdy, pokud je rychlost vétsi nez hod-
nota vtomto CV (v systému 255 jizdnich
stupnt).
bity 0...3: bity 0...3:
1-12 Funkéni vystup, ktery za podminky, Ze ,tlagitka
Svycarské mapovani 14 F“a ,M* (u bitu 7= 1v CV pro ,tlagitko M*, jinak
432 skupina 1 (FAOv) 0 sta&i ,F*), ma byt zapnut pFi sméru jizdy vpred.
»AT1" vpFed 1_5 (FAOr.) Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
bity 5...7: lou): &islo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1°
0-7 (bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
bity 0...3: bity 0...3:
1-12 Dal$i funkéni vystup, ktery za podminky, ze ,tla-
Svycarské mapovani 14 Citka F* a ,M* (u bitu 7 = 1 v CV pro ,tla¢itko M*,
433 skupina 1 (FAOV) 0 jinak stac¢i ,F“), ma byt zapnut pfi sméru jizdy
,A2“ vpred 15 (FAOr) v;_)red. e )
bity 5...7: Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
0-7 lou): ¢&islo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“
(bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
bity 0...3: bity 0...3:
L ) L 1-12 Funkéni vystup, ktery za podminky, Ze ,tlacitka
svycarske_mapovanl 14 F“a ,M* (u bitu 7 = 1 v CV pro ,tlagitko M*, jinak
434 skupina 1 (FAOv) 0 sta&i ,F*), ma byt zapnut pfi sméru jizdy vpred.
LAl vzad 15 (FAOr) Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
bity 5...7: lou): &islo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1°
0-7 (bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
bity 0...3: bity 0.3 ] o
1-12 Dalsi funkéni vystup, ktery za podminky, ze ,tla-
Svycarské mapovani 14 ¢Citka F* a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro ,tladitko M*,
435 skupina 1 (FAOV) 0 jinak staci ,F*), ma byt zapnut pfi sméru jizdy
,A2“ vzad 15 (FAOr) vpFed. ) ) )
bity 5...7: Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
0-7 lou): ¢&islo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“

(bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.

cv oznaceni rozsah | default popis
436 ... - skupina 2 0 V8ech 6 CV skupiny 2 je definovano stejné jako
441 6 CV skupiny 1!
441 - . . . -
_ ... - skupina 3 0 V8ech 6 CV dalSich skupin je definovano stejné
447 jako 6 CV skupiny 1!
448
- ... - skupina 4 0
453
454
- ... - skupina 5 0
459
460
- ... - skupina 6 0
465
466
- ... - skupina 7 0
471
472
- ... - skupina 8 0
477
478
- ... - skupina 9 0
483
484
- ... - skupina 10 0
489
490
- ... - skupina 11 0
495
496
- ... - skupina 12 0
501
502
- ... - skupina 13 0
507
Na jedno z téchto péti CV, tzn. na pét v nich ob-
sazenych hodnot stmivani, Ize odkazat
" v kazdém ze skupinovych CV (napf. 432, 433,
ggg hodnoty stmivani pro (0-31)"8 434, 435).
2o . o (pouzity - VI . -
510 LSvycarské mapovani jen bity 0 To znamena, Ze fuakcnj v'ystup'y,’ které maji b'y't
511 7..3) zapnuty, maji byt pfislusné stmivany. Lze pouzit
512 specialni nastaveni bit);.(.) 2o u funkénich vystupd FAQ az FA13.

bit 0 = 1: potlaci svétleny efekt
bit 1 = 1: efekt blikani

bit 2 = 1: inverzni efekt blikani
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cv oznaceni rozsah | default popis

513 Cislo zvuku F1 &islo vzorku funkéniho zvuku na F1
514 funkéni zvuk F1 0-255 nastaveni hlasitosti

515 loop info F1 parametr loop funk&niho zvuku na F1
516 Cislo zvuku F2 &islo vzorku funkéniho zvuku na F2
517 funkéni zvuk F2 0-255 nastaveni hlasitosti

518 loop info F2 parametr loop funk&niho zvuku na F2
519 Cislo zvuku F3 &islo vzorku funkéniho zvuku na F3
520 funkéni zvuk F3 0-255 nastaveni hlasitosti

521 loop info F3 parametr loop funk&niho zvuku na F3
522 Cislo zvuku F4 &islo vzorku funkéniho zvuku na F4
523 funkéni zvuk F4 0-255 nastaveni hlasitosti

524 loop info F4 parametr loop funk&niho zvuku na F4
525 Cislo zvuku F5 &islo vzorku funkéniho zvuku na F5
526 funkéni zvuk F5 0-255 nastaveni hlasitosti

527 loop info F5 parametr loop funk&niho zvuku na F5
528 Cislo zvuku F6 &islo vzorku funkéniho zvuku na F6
529 funkéni zvuk F6 0-255 nastaveni hlasitosti

530 loop info F6 parametr loop funk&niho zvuku na F6
531 Cislo zvuku F7 &islo vzorku funkéniho zvuku na F7
532 funkéni zvuk F7 0-255 nastaveni hlasitosti

533 loop info F7 parametr loop funk&niho zvuku na F7
534 Cislo zvuku F8 &islo vzorku funkéniho zvuku na F8
535 funkéni zvuk F8 0-255 nastaveni hlasitosti

536 loop info F8 parametr loop funk&niho zvuku na F8
537 Cislo zvuku F9 &islo vzorku funkéniho zvuku na F9
538 funkéni zvuk F9 0-255 nastaveni hlasitosti

539 loop info F9 parametr loop funk&niho zvuku na F9
540 Cislo zvuku F10 &islo vzorku funkéniho zvuku na F10
541 funkéni zvuk F10 0-255 nastaveni hlasitosti

542 loop info F10 parametr loop funk&niho zvuku na F10
543 Cislo zvuku F11 &islo vzorku funkéniho zvuku na F11
544 funkéni zvuk F11 0-255 nastaveni hlasitosti

545 loop info F11 parametr loop funk&niho zvuku na F11
546 Cislo zvuku F12 &islo vzorku funkéniho zvuku na F12
547 funkéni zvuk F12 0-255 nastaveni hlasitosti

548 loop info F12 parametr loop funk&niho zvuku na F12
549 Cislo zvuku F13 &islo vzorku funkéniho zvuku na F13
550 funkéni zvuk F13 0-255 nastaveni hlasitosti

551 loop info F13 parametr loop funk&niho zvuku na F13
552 Cislo zvuku F14 &islo vzorku funkéniho zvuku na F14
553 funkéni zvuk F14 0-255 nastaveni hlasitosti

554 loop info F14 parametr loop funk&niho zvuku na F14
555 Cislo zvuku F15 &islo vzorku funkéniho zvuku na F15

cv oznaceni rozsah | default popis
556 funkéni zvuk F15 0-255 nastaveni hlasitosti
557 loop info F15 parametr loop funk&niho zvuku na F15
558 Cislo zvuku F16 &islo vzorku funkéniho zvuku na F16
559 funkéni zvuk F16 0-255 nastaveni hlasitosti
560 loop info F16 parametr loop funk&niho zvuku na F16
561 Cislo zvuku F17 &islo vzorku funkéniho zvuku na F17
562 funkéni zvuk F17 0-255 nastaveni hlasitosti
563 loop info F17 parametr loop funk&niho zvuku na F17
564 Cislo zvuku F18 &islo vzorku funkéniho zvuku na F18
565 funkéni zvuk F18 0-255 nastaveni hlasitosti
566 loop info F18 parametr loop funké&niho zvuku na F18
567 Cislo zvuku F19 &islo vzorku funkéniho zvuku na F19
568 funkéni zvuk F19 0-255 nastaveni hlasitosti
569 loop info F19 parametr loop funk&niho zvuku na F19
570 Cislo zvuku FO &islo vzorku funkéniho zvuku na FO
0255 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci FO
funkéni zvuk = = 0: pIna hlasitost, original vzorku (jako 255)
571 0 . .
FO . 71(1)80% = 1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5%
= 255: plna hlasitost
573 Cislo zvuku syceni Cislo vzorku
574 zvuk syceni 0-255 hlasitost zvuku sy&eni
575 z?rzzlr?yzg/;kél:u Cislo vzorku
576 zména sméru 0-255 hlasitost zvuku pro nap¥. ,Johnson Bar*
578 skFipéni brzd 0-255 hlasitost skFipéni brzd
579 CItSyl:)iSZt;;Jgu &islo vzorku
580 tyristory 0-255 hlasitost tyristord (ELEKTRO)
581 pfskr?tljﬂopfzivrltj)lgjjezdu Cislo vzorku
582 pisknuti pfi rozjezdu 0-255 hlasitost ,pisknuti pfi rozjezdu“ (PARNI, DIESEL)
583 Vy;;ﬂgé\r/#tg dy ¢Cislo vzorku
584 vypousténi vody 0-255 hlasitost ,vypousténi vody* (PARNI)
585 el(zallftl:)oa/gttl:u Cislo vzorku
586 elektromotor 0-255 hlasitost elektromotoru (ELEKTRO)
587 CIS;?ZZ\;UKU ¢Cislo vzorku
588 jizdni zvuk 0-255 hlasitost jizdniho zvuku
589 clizlr?trf)\llgrl;u ¢Cislo vzorku
590 kontrolér 0-255 hlasitost kontroléru (ELEKTRO)
600 turbodmychadlo 0-255 hlasitost turba (DIESEL)
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cv oznaceni rozsah | default popis

602 dynamicka brzda 0-255 hlasitost dynamické brzdy

604 skfipéni v obloucich 0-255 hlasitost skfip&ni v obloucich

671 zvuk spinaciho vstupu4 | 0-255 0 &islo vzorku zvuku pro spinaci vstup 4

672 zvuk spinaciho vstupu4 | 0-255 0 hlasitost zvuku, aktivovaného spin. vstupem 4

673 Cislo zvuku F20 &islo vzorku funkéniho zvuku na F20

674 funkéni zvuk F20 0-255 nastaveni hlasitosti

675 loop info F20 parametr loop funk&niho zvuku na F20

676 Cislo zvuku F21 Cislo vzorku funkéniho zvuku na F21

677 funkéni zvuk F21 0-255 nastaveni hlasitosti

678 loop info F21 parametr loop funk&niho zvuku na F21

679 Cislo zvuku F22 &islo vzorku funkéniho zvuku na F22

680 funkéni zvuk F22 0-255 nastaveni hlasitosti

681 loop info F22 parametr loop funk&niho zvuku na F22

682 Cislo zvuku F23 &islo vzorku funkéniho zvuku na F23

683 funkéni zvuk F23 0-255 nastaveni hlasitosti

684 loop info F23 parametr loop funk&niho zvuku na F23

685 Cislo zvuku F24 &islo vzorku funkéniho zvuku na F24

686 funkéni zvuk F24 0-255 nastaveni hlasitosti

687 loop info F24 parametr loop funk&niho zvuku na F24

688 Cislo zvuku F25 &islo vzorku funkéniho zvuku na F25

689 funkéni zvuk F25 0-255 nastaveni hlasitosti

690 loop info F25 parametr loop funk&niho zvuku na F25

691 Cislo zvuku F26 &islo vzorku funkéniho zvuku na F26

692 funkéni zvuk F26 0-255 nastaveni hlasitosti

693 loop info F26 parametr loop funk&niho zvuku na F26

694 Cislo zvuku F27 &islo vzorku funkéniho zvuku na F27

695 funkéni zvuk F27 0-255 nastaveni hlasitosti

696 loop info F27 parametr loop funk&niho zvuku na F27

697 Cislo zvuku F28 &islo vzorku funkéniho zvuku na F28

698 funkéni zvuk F28 0-255 nastaveni hlasitosti

699 loop info F28 parametr loop funk&niho zvuku na F28
Cislo zvuku k Propojeni 1 (vétSinou zadano ve

796 propojeni 1 0 zvuk. projektu a normainé by nemélo byt méné-

zvuk no), v dokumentaci nékterych (ale ne vSech)

zvukovych projektu jsou &isla zvukd uvedena.

o | ke kProment 1 oy ok
2=FAOvzad, 3=FA1,...

728 progs{leknl 2 0 Cislo zvuku k Propojeni 2.

729 propojeni 2 0 Funkéni vystup k Propojeni 2:
1 = FAOvpfed, 2 = FAOvzad, 3 = FA1,...

730

735

cv oznaceni rozsah | default popis
jeni 6 .
736 progs{]&knl 0 Cislo zvuku pro Propojeni 6.
propojeni 6 Funkéni vystup k Propojeni 2:
737 0
FA 1= FAOvpfed, 2 = FAOvzad, 3 = FA1,...
738 spinaci vstup 1 Cislo vzorku podle informace o vzorku, pro spi-
Cislo vzorku naci vstup S1.
Hiasitost zvuku, ktery je aktivovan spinacim
Uk 0-255 vstupem S1
739 spinaciho vstupu S1 160, 0 = 0: pIna hlasitost, original vzorku (jako 255)
1-100% = 1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5%
= 255: plna hlasitost
740 spinaci vstup 2 Cislo vzorku podle informace o vzorku, pro spi-
Cislo vzorku naci vstup S2.
741 o zvuk 0—255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spinacim
spinaciho vstupu S2 vstupem S2.
742 spinaci vstup 3 Cislo vzorku podle informace o vzorku, pro spi-
Cislo vzorku naci vstup S3.
743 o zvuk 0—255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spinacim
spinaciho vstupu S3 vstupem S3.
744 nahodny zvuk Z1 gislo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk Z1
745 funkéni zvuk Z1 0 Hlasit(?st zvuku, ktery je aktivovan nahodnym
generatorem Z1.
746 nahodny zvuk Z1 Parametr loop nahodného zvuku Z1; Loop = 8;
informace loop short = 64
747 nahodny zvuk Z2 8islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk Z2
748 funkéni zvuk Z2 0 Hlasit(?st zvuku, ktery je aktivovan nahodnym
generatorem Z2.
749 nahodny zvuk Z2 Parametr loop nahodného zvuku Z2; Loop = 8;
informace loop short = 64
750 nahodny zvuk Z3 8islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk Z3
751 funkéni zvuk Z3 0 Hlasit(?st zvuku, ktery je aktivovan nahodnym
generatorem Z3.
750 nahodny zvuk Z3 Parametr loop nahodného zvuku Z3; Loop = 8;
informace loop short = 64
753 nahodny zvuk Z4 8islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk Z4
754 funkéni zvuk Z4 0 Hlasit(?st zvuku, ktery je aktivovan nahodnym
generatorem Z4.
755 nahodny zvuk Z4 Parametr loop nahodného zvuku Z4; Loop = 8;
informace loop short = 64
756 nahodny zvuk Z5 8islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk Z5
757 funkéni zvuk Z5 0 Hlasit(?st zvuku, ktery je aktivovan nahodnym
generatorem Z5.
758 nahodny zvuk Z5 Parametr loop nahodného zvuku Z5; Loop = 8;
informace loop short = 64
759 nahodny zvuk Z6 8islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk Z6
760 funkéni zvuk Z6 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym

generatorem Z6.
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cv oznaceni rozsah | default popis
761 nahodny zvuk Z6 Parametr loop ndhodného zvuku Z6; Loop = 8;
informace loop short = 64
762 nahodny zvuk Z7 Cislo vzorku zvuku pro nahodny zvuk Z7
763 funkéni zvuk 27 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym
generatorem Z7.
nahodny zvuk Z7 Parametr loop nahodného zvuku Z7; Loop = 8;
764 :
informace loop short = 64
765 nahodny zvuk Z8 &islo vzorku zvuku pro nahodny zvuk Z8
766 funkéni zvuk Z8 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym
generatorem Z8.
nahodny zvuk Z8 Parametr loop nahodného zvuku Z8; Loop = 8;
767 :
informace loop short = 64
bity 0...3: bity 0..3: ) o
1-12 Dals$i funkéni vystup, ktery za podminky, ze ,tla-
800 Svycarské mapovani 14 Citka F* a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro ,tlagitko M*,
skupina 14 (FAOV) 0 jinak staci ,F*), ma byt zapnut pfi sméru jizdy
805 LA2“ vzad 15 (FAOr) vgad. L .
bity 5...7: Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
0-7 lou): ¢&islo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“
(bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
806
...skupina 15 0
811
812
...skupina 16 0
817
818
...skupina 17 0
823
830 brzdna 'd'r'élha vpfed 0255 0 Doplnéni k CV140:
vysSi byte Roz§ifena definice konstantni brzdné drahy.
831 brzdngvcir'aha vpred 0— 255 0
niz$i byte
brzdna draha vzad Pomoci CV830 — 833 Ize nastavit presnéjsi a
832 wxr 0-255 0 RN . ;
vysSi byte smérové zavislou brzdnou drahu. Faktor oproti
CV141 ¢ini 1 ku 16.
833 brzdna draha vzad 0255 o Brzdna draha se vypogita takto:
niz8i byte - (256 * vysSi byte) + nizsi byte.
CV830 — 833 jsou U¢inna, je-li CV 141 = 0.
Pocet vSech prepinacich tlacitek v setu. Tato
835 pocet setl + tlagitek tlacitka jsou uspofadana vzdy postupné&, pogina-
je tlagitkem, definovanym v CV345.
zvuk startu motoru f bit 0 = 1: lokomotiva se nema rozjet, dokud ne-
836 bit 0
od verze sw 6.00 byl zvuk startu motoru pfehran do konce
deakti
837 Sfﬁpt'¥afg 0 | bit0—8=1: skript O — 8 deaktivovat
tyrist
838 ynstory 0-255 Vyska tonu pfi vysoké rychlosti.

vyska ténu rychle

cv oznaceni rozsah | default popis
deakti

843 Sk?f;t Al 0 | bit9— 16 = 1: skript 9 — 16 deaktivovat

844 zvuk elektromotoru = 0: omezeni pfi hodnoté 100 (jako zvukové de-
max. vyska ténu kodéry MX)

980 : Hodnoty téchto CV jsou &teny skripty. Tim mo-
CcVv kript

- " pro SKripl, 0 hou byt zménény hodnoty ve skriptech, pokud je
viz Changelog ZSP ) . .
1019 v dekodéru uloZen projekt.

CV ve vyssich strankach CV

popis

CV stranka 145/0
(tzn. CV31 =145,CV32=0)
CV262 — 277, 281 — 284

Pro dekodéry pro velkd méfitka, pokud maji byt provozovano vice nez
4 serva: Identicky vyznam jako CV stranka O (hlavni stranka), CV162 —
177, popf. 181 — 184, ale pro Fidici vodic¢e pro serva 5 az 8 (misto 1 az

4).

CV stranka 145/0
(tzn. CV31 =145,CV32=0)
CV501, 502, 505

od verze sw 6.00 nebo pozdéji
Identicky vyznam jako CV stranka O (hlavni stranka), CV351, 352, 355
(tam pro ventilator V1), ale pro vystup ventilatoru V2.

CV stranka 145/2
CV257-260, 261-264, az 280
6 filtranich stupnu se vzdy 4

parametry: typ filtru | mezni
frekvence | faktor kvality
|zesileni

od verze sw 4.229

Typ filtru: 0 = bez filtru (deaktivovano) | 1 = dolni propust | 2 = horni pro-
pust 3 = pasmova propust | 4 = dolni zadrz | 5 = horni zadrz | 6 = zuze-

ni | 7 = vrchol

Mezni frekvence 64 Hz az 16 kHz: (log(mezni frekvence) * 32 / log(2)) -

192, atd.

UPOZORNENI: ,Defaultni hodnoty* jsou u zvukovych dekodérii pfepsany vzdy podle nahraného zvukového
projektu. ZIMO Sound Programmer (ZSP) udrzuje ale defaultni hodnoty CV, aby je bylo mozné pfevzit do zvu-
kového projektu, pokud nejsou pozadovany jiné hodnoty. V pribé&hu update maze dojit k odchylkdm mezi ZSP
a zde uvedenym defaultnim hodnotam.
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| 9. Skripty pro dekodér, strucny popis

Dekodéry ZIMO obsahuji mnoho vlastnosti... a bude jich pribézné vic. Mnoho z nich, ale ne vSech-
ny ve vztahu ke konfiguraci dekodéru, zejména co se tyka pribéhl zvukd, je mozné bez problém0
znazornit pomoci CV. Proto byly, ve spolupraci s externimi partnery — zejména providery zvukl —
zavedeny skripty.

V aktualné existujici formé NEJSOU skripty programovatelné pfimo (napfiklad pfes PoM), ale jsou
k dispozici vyhradné jako soucast zvukovych projektd. V software ZSP (,,ZIMO Sound Pro-
grammer*) existuje editor pro vytvareni skruptd.

V nasledujicim (na dalSi strance) je vyobrazena prvni stranka specialniho navodu pro ,,ZSP-
Scripts“ (stav obrazku: 4/2019):

www.zimo.at, / Anleitungen / ZIMO Betriebsanleitungen / Zeile ,,ZSP* / ,,ZSP-Scripts‘

cv oznaceni rozsah | default | popis

bit 0 = 1: skript 1 deaktivovat
bit 1 = 1: skript 2 deaktivovat
bit 2 = 1: skript 3 deaktivovat
deaktivace skriptl 0 bit 3 = 1: skript 4 deaktivovat
1-8 bit 4 = 1: skript 5 deaktivovat
bit 5 = 1: skript 6 deaktivovat
bit 6 = 1: skript 7 deaktivovat
bit 7 = 1: skript 8 deaktivovat
bit 0 = 1: skript 9 deaktivovat
bit 1 = 1: skript 10 deaktivovat
) ) bit 2 = 1: skript 11 deaktivovat
ga3 | deaktivace skriptd 0 bit 3 = 1: skript 12 deaktivovat
9-16 bit 4 = 1: skript 13 deaktivovat
bit 5 = 1: skript 14 deaktivovat
bit 6 = 1: skript 15 deaktivovat
bit 7 = 1: skript 16 deaktivovat

837

Skripty

Nejprve ale k zakladdm...

Zvukoveé dekodéry MS440...MS990 a nezvukové dekodéry MN170... MN340 1‘[ I i Iﬁ I

Aby bylo mozné naprogramovat procesy a zavislosti, je v ZSP také moznost pracovat se ,skripty”.
Skripty je mozné si pfedstavit jako naprogramované procesy. Pro jejich vytvofeni ale nejsou nutné
programatorské znalosti,

protoze ZSP nabizi moznost pozadované procesy naprogramovat

Jak se dostanu ke skriptlim:

Defaultwert
Andem / Hinzufugen

Decoderadriesse beibehalten

CV Bezeichnung

Bezeichnungen speichemn

1 Min'intervall
1 Max'intervall
1 Abspieldauer [s]

v zadavaci masce. Jsou definované funkce, které je mozné zvolit v drop-down menu a podle pfikazu
se oteviou dalSi pole, v nichz je mozné nastavit pfislusné parametry.

ZSP otevfit jako obvykle, pokud jiz neni otevien. Skripty jsou pak v zalozce ,CV Einstellungen®, a
tam se klikne vpravo dole na nejvrchnéjsi tlacitko ,Script®. Viz obrazek vlevo:

Nasledné se otevie malé okno s prazdnym bi-
lym polem. Pro vytvofeni skriptu se klikne na
tla¢itko ,Hinzufligen* a zobrazi se modfe ozna-
¢ené pole ,Script1“. Pomoci ,Umbenennen” je
mozné skriptu pfifadit charakteristické jméno,
které skript popisuje, aby byl v dalSim postupu
jednodus$e rozeznatelny. Pomoci dvojkliku na
skript se otevie prazdné okno skriptu. Pokud by
se toto nemélo otevfit (nebo neni na obrazovce
vidét), klikne se na tlagitko ,Script Fenster Posi-
tion zuriicksetzen®, pak se okno zobrazi v levém
hornim roku obrazovky.
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170. Update sw a nahravani zvuki s MXULFA

platné pro MXULF od verze sw 0.84

Struény popis pro nahrani novych verzi software (update) a zvukovych projektii do jednotlivych®) dekodérd MS;
kompletni popis, napf. update nebo nahravaci procedury pro vice dekodérl souéasné nebo jizdni provoz
s MXULFA viz navod k pouziti MXULF(A).

POZOR: Popis NEPLATI pro update dekodéra MS do SW 4.08 (1. rok vyroby 2020). |

DULEZITE: MXULFA pomoci vilastniho update uvést na nejnovéjsi stav!

Nové verze jsou trvale nutné zejména ve fazi uvadéni ¢etnych novych typl dekodéru
MS na trh, tedy kaZdopadné jesté i v roce 2021.
» Novy software MXULF stahnout z www.zimo.at — Update & Sound — Decoder-Update-Geradt MXULF jako sou-

bor .zip, soubor .zip rozbalit, oba samostatné updatovaci soubory MXULF.ulf a MXULF.bin (jména se mohou
lehce liSit) ulozit do hlavniho adresare (root) USB sticku (ZIMO stick nebo jiny stick, vétSina funguje...).

» Ptiprava MXULF: v8echny pfivody odpojit, ,,Power* pfipojit znovu (k dodanému sitovému adaptéru nebo
kolejovému vystupu centraly) > LED ,Power” — zelena.
» Zasunout USB stick, pfipraveny viz vyse.

» LED 3 blika ¢ervené-zelené-zluté (pokud byly na USB stic-
ku nalezeny spravné soubory, tedy .ulf a .bin).

» Spusténi vlastniho update tlac¢itkem 3 (dlouze, cca 3 s).

> Cekani na hlaseni ,,Booting CRC OK*. /
» Vytahnout USB stick, odpojit ,Power*.

» Znovu pripojit ,Power* > MXULF pfipraven k provozu. /

..'
Zobrazi se ,MXULF*, verze hardware: + oznacuje optima- HxULF E+ E‘ 84 - :

lizovany hardware detektoru RailCom, jedno, zda zabu- 1 1 o UCIL-If ﬁ nma
dovany z vyroby, nebo dodate¢né pfi upgrade, ktery
je/bude nabizen od pfelomu roku 2021/22.

Emmtiﬂg
CRC Ok

Existuji rizné druhy procest update a nahravani, které se navzajem lisi:
USB stick | z pocitace a pres koleje | pres piny SUSI
Update software dekodéru pomoci USB sticku pres koleje (dekodér zabudovany v lokomotive)

» Novy souhrnny soubor se sw pro dekodéry — soubor .zsu (POZOR: plati jen pro souhrnny soubor pro de-
kodéry MS) — stahnout z www.zimo.at — Update & Sound — Update MS-Decoder a ulozit do hlavniho adresare
(root) USB sticku; pfednostné (jednodussi) jen tento jeden .zsu soubor na sticku )

» Pripojit ,Power” (sitovy adaptér) k MXULF - LED ,Power” zelena.
» Pripojit koleje, vozidlo nakoleijit (jediné vozidlo na koleji) > LED ,Schiene” Zluta.

» Zasunout pripraveny USB stick > LED ,1° Zluta (pokud byl nalezen souhrnny soubor se sw pro dekodéry),
jméno souboru na displeji.

» Spustit update dekodéru tladitkem 1.
-> Hledani typu dekodéru (vétSinou se km\‘
pak automaticky dale k ,Speicher freigeben... (Uvolnéni
paméti)“, a update se zobrazenim postupu.

» Pockat na hlaseni ,,100%".

» Vozidlo sejmout z koleje, a — pokud ma byt proveden da
§i update:

» potvrdit tladitkem 1, pak

- pokud je na stejném USB sticku zvukovy projekt, tedy LED
,2“ Zluta, zahdjit nahravani zvukd tlacitkem 2 (jako nize),
nebo

- nakolejit nové vozidlo pro update s identickou verzi sw.

Update software dekodéru a nahravani zvukii do dekodéru PRIMO Z POCITACE

Pomoci software ZSP nebo ZCS pres kabel USB z pocitate do MXULF. Na displeji MXULF se pak
zobrazi jen pfenos dat; ovladani probiha v pfislusném software.

Detailni popis viz navod k pouziti MXULF.

cEEsmsRssREsE s
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Nahrani zvukid pomoci USB sticku pies koleje (dekodér zabudovany v lokomotivé)

UPOZORNENI: Nahravani pies koleje je pomalé — 1 hodina a vice, rychlej$i alternativa je ptes
piny SUSI.

» Pozadovany zvukovy projekt -soubor .zpp — stahnout z www.zimo.at — Update & Sound — ZIMO Sound Data-
base a ulozit do hlavniho adresare (root) USB sticku; pfednostné (jednodussi) jen tento jeden soubor .zpp na
sticku )

» Pripojit ,Power” (sitovy adaptér) k MXULF - LED ,Power” zelena.

» Pripojit koleje (pokud jiz neni...), vozidlo nakolejit (jediné vozidlo na koleji) > LED ,Schiene” Zluta.

» Zasunout pfipraveny USB stick > LED ,2° Zluta (pokud
byl nalezen zvukovy projekt, tedy soubor .zpp), jméno sou-
boru na displeji.

» Spustit nahravani zvuku tlacitkem 2. /

» Zobrazeni postupu na displeji.

» Pockat na hlaseni ,,SOUND 100%"“.

» Vozidlo sejmout z koleje, a — pokud ma byt proveden dal
$i update nebo nahravani:

» potvrdit tladitkem R, pak je opét pfipraven k provozu.

") Pokud je na sticku vice soubor(i .zsu nebo .zpp (nebo oba typy smichané), zobrazi se bezprostfedné prvni dva
soubory a dalSi Ize zobrazit rolovanim. Pro nahrani do dekodéru se pak pouzije soubor, ozna¢eny Sipkou. Proces
se spusti tlacitkem 1 nebo 2; pfi¢emz tla¢itko musi odpovidat vybranému typu souboru, tedy tlacitko 1, je-li zvolen
soubor .zsu (update dekodéru), popt. tlagitko 2, je-li zvolen soubor .zpp (nahravani zvuku).

Pfipojeni dekodéru k MXULFA pro update sw a nahravani zvuki

Pokud zpracovavany dekodér NEN{ zabudovany v lokomotivé (ktera se postavi na updatovaci kolej,
pfipojenou na ,Schiene” na MXULFA), pouzije se obvykle pfipojovaci a testovaci deska, vybavena
béznymi rozhranimi dekodért pro kontaktovani: MSTAPK pro vSechny ,malé“ dekodéry MS (v prin-
cipu vhodna i pro ,malé* dekodéry MX) nebo MSTAPG pro dekodéry MS pro velka méfitka (ne pro
MX) nebo MXTAPV pro vSechny dekodéry MX (,malé“ i ,velké®).

MSTAPG s nasunutym zvukovym dekodérem pro velka méfitka MS950, MXULF propojen pfes kole-
je: na MXULF bylo pravé spusténo nahravani zvuku, zvukovy projekt je na USB sticku.

UPOZORNENI: Nahrévani pres SUSI je rychla alternativa (cca 10 rychlej$i nez pfes koleje); mozné ale jen
tehdy, pokud dekodér NENI zabudovén. Obvykle se pouziji konektory (PluX, MTC, Next18,...) na testovaci a
pripojovaci desce MXTAP nebo MSTAP; u dekodérti s vodic¢i (i s NEM-651 nebo 652) je nahravani zvuku pres
piny SUSI sice mozné, ale pripojky SUSI (nejdou zde k dispozici piny) museji byt zpfistupnény pomoci pripaje-
nych vodiéa.

Nahrani zvuki do dekodéru pomoci USB sticku pres piny SUSI (dekodér mimo loko-

motivu)

» Jako pfi nahravani zvuk( pres koleje: poZzadovany zvukovy projekt... ulozit na USB stick (pro jednoduchost
jen tento jeden) %)

» Jako pfi nahravani zvuku pres koleje: pfipojit ,Power‘ na MXULF - LED ,Power* zelena.

» Pripojovaci desku (MXTAP nebo MSTAP) pfipojit k MXULF pomoci kolejového pfipojeni (pfipojky ,Schiene®)
A pomoci kabelu SUSI (pfipojky ,SUSI").

» Dekodér zasunout do pfisluSného interface (PluX, MTC, Next18,...), pro jistotu pfi vypnuté pfipojovaci desce
(vypina¢ na desce).

» Zapnout pripojovaci desku (stav zapnuti zjistitelny podle
riznych LED).

» Tlacitko R (dlouze, cca 3 s).
» Otevieni menu MXULF na displeji.

» Pomoci rolovaciho kole¢ka zvolit polozku ,SUSI SOUND
Load".

» Tlacitko R (kratce).
» Spusténi nahravani zvuk(, zobrazeni postupu na displeji.
> Cekani na hlageni ,,SUSI 100%*.

» Potvrzeni tlacitkem R, pak opét pfipravenkpro?>

") Pokud je na sticku vice souborl .zpp, tyto se zobrazi;
jeden musi byt vybran rolovanim.
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171. Viastni test dekodéru

Pokud by se dekodér ZIMO nechoval podle o€ekavani a/nebo by nefungovaly urcité funkce, pak
existuji rdzné vlastni testy, aby bylo mozné odstranit ev. chyby a vyhnout se dal§im chybam nebo
opravé.

Automaticky vlastni test paméti

Dekodéry ZIMO se testuji (od verze sw 4.224) automaticky a signalizuji vySkolenym odbornikiim
chyby v EEPROM, paméti flash, popf. paméti pro zvuky a z toho plynouci chybové inicializace od-
povidajicim vzorcem blikani.

Vlastni test s CV30

Od verze sw 4.24x jsou i naSim uzivatelum k dispozici dva vlastni testy dekodér( s nasledujicim
pribéhem:

test rdznych analogovych vstupu

test koncového stupné motoru

postupné sepnuti vSech disponibilnich funkénich vystupl (pak konec testu u dekodérd MN)
prehrani sinusového ténu (u dekodérd MS, pak konec testu)

CV30 = 255 provede jednoduchy test, mozny kdykoli
CV30 = 254 provede rozsifeny test (srov. seznam nize),

tento test ma byt proveden na programovaci koleji s napétim v kolejich presné
18 V!

Eventualni chyby mohou byt po dokonéeni vlastniho testu naéteny z CV30. Plati:

0 - bez chyby

1 - DC napéti mimo o¢ekavany rozsah

2 - napajeni 3,3 V mimo o¢ekavany rozsah

3 - teplota mimo o¢ekavany rozsah

4 - napéti v levé kolejnici mimo o€ekavany rozsah (jen CV30 = 254)

5 - napéti v pravé kolejnici mimo o€ekavany rozsah (jen CV30 = 254)

6 - napéti v kolejich mimo o€ekavany rozsah (jen CV30 = 255)

17  koncovy stupen audio neodpovida (jen MS990)

36 koncovy stupefi motoru poskozeny / motor neni pfipojen

49 nadmeérna teplota v bézném provozu (mize se objevit i bez zahajeni viastniho testu)
50 nadproud FA v bézném provozu (mize se objevit i bez zahajeni vlastniho testu)

51  nadproud motoru v béZném provozu (mGze se objevit i bez zahajeni viastniho testu)

CV30 = 0 smaze hodnoty v CV30 (napf. po opravé).

1 72. Upozornéni k opravéam

| dekodéry ZIMO mohou byt vadné... nékdy ,samy od sebe®, nékdy kvuli zkratu v zapojeni, nékdy
kvuli chybnému update...

Tyto vadné dekodéry mohou byt samozfejmé zaslany k ZIMO, aby zde mohly byt opraveny nebo
vyméneény. Nezavisle na tom, zda se jedna o zaru¢ni nebo placenou opravu, mél by odesilatel do-
stat zpatky dekodér, ktery je nejen funkéni, ale také stejné nakonfigurovany jako puvodni (tedy pre-
devsim stejné hodnoty CV a stejny zvukovy projekt). Toto ale neni mozné, pokud vadny dekodér
neni mozné kvuli poSkozeni nacist.

PROTO ...doporugujeme DULEZITA DATA z dekodéru ZAJISTIT, tedy NACIST

pokud je to mozné, tedy dekodér neni poskozeny,
aby bylo mozné tato data v pfipadé opravy sdélit ZIMO (formulaf na opravy):

. nahrana verze SW (CV7, 65),
. pfipadné aktivovana sada CV
(aktivacni kod pro CV8, tyka se dekodérd bez zvuku),
. ID dekodéru (CV250...253, pokud existuje),
. pfipadné nahravaci kéd (CV260...263, tyka se zvukovych dekodéru),
. nahrany zvukovy projekt.

Kromé toho je velmi uzitecné (ale relativné naro¢né) nacist cely seznam CV a zazalohovat, aby je
bylo mozné po opravé (kdy nékdy neni mozné zabranit ,hard resetu”, tedy nastaveni CV na default-
ni hodnoty) nebo vyméné dekodéru do smazaného nebo nového dekodéru nahrat. Toto (nacteni a
nahrani) maze byt provedeno pomoci

e software ,PFuSch” (od E. Sperrera, spolupracuje s ZIMO a nékterymi jinymi digitalnimi cen-
tralami),
e  ZSP (spolupracuje s MX31ZL nebo MXDECUP, v budoucnu také s MXULF a MX10), nebo
e  ZSC (spolupracuje s MXULF, MX10).
UPOZORNENI: Digitalni centraly ZIMO nagitaji konfiguraci disponibilnich dekodérti automaticky
(na pozadi probihajiciho provozu) a v pfipadé potfeby ji poskytnou.
DALSI UPOZORNENI ohledné zasilani vadnych dekodér(:
- Aby se zabranilo zbyte€nym zasilkam, mélo by byt pfedem ovéfeno, zda jde skute¢né o takovou
zavadu, pro jejiz odstranéni je nutny servis ZIMO. Nemalo zaslanych dekodéru je jen Spatné na-

konfigurovano a potfebuji jen ,hard reset* (CV8 = 8), aby se hodnoty CV vratily na defaultni nasta-
veni dekodéru nebo zvukového projektu.

POZOR: Nékdy jsou zavady zplsobeny tim, Ze nahrany zvukovy projekt popf. v ném integrovany
seznam CV predpoklada urcity model (napf. urcité vybaveni a uspofadani osvétleni), ale vyba-
veni a zapojeni lokomotivy tomu neodpovida. Typické pfipady: svétla uz nefunguji na FO (proto-
Ze zvukovy projekt svétla pfeved| na jiné funkce) nebo se lokomotiva ,nekontrolované rozjizdi“
(protoze zvukovy projekt aktivoval servo pro sprahlo a ,automatické poodjeti“).

UPOZORNENI: pro jednotlivé zvukové projekty v databazi zvuki ZIMO existuji v&tSinou i varianty, které obsa-
huji jen zvuk a nepfedpokladaji zadné specialné upravené vozidlo.

Prosime, vezméte v potaz také moznost vlastniho testu dekodéru pro identifikaci chyb, zejména
pred oslovenim poradenstvi nebo servisu, ale i pro zamezeni dalSich moznych poSkozeni. Viz
k tomuto pfedchozi kapitolu.
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POSTUP pri zaslani vadnych dekodéru:

- Aby se zabranilo zbyte€nym zasilkam na opravu, mélo by byt pfedem zkontrolovano, zda se sku-
te€né jedna o defekt, pro jehoz odstranéni je nutny servis ZIMO. Nemalo zaslanych dekodérl je
Lprekonfigurovano® a je potfebny jen ,hard reset” (CV8 = 8), aby se hodnoty CV vratily na defaultni
nastaveni dekodéru nebo zvukového projektu.

- Pokud se napfiklad jedna ,jen“ o $patné jizdni vlastnosti, je U€elné pfed odeslanim dekodéru kon-
taktovat servis ZIMO (service@zimo.at); ¢asto mohou byt doporu¢ena jednoducha napravna opat-
feni.

- ZIMO muze k opravé prevzit jen dekodéry, NE vozidla nebo jejich ¢asti se zabudovanymi de-
kodéry. Samoziejmé existuji vyjimky po pfedchozim projednani v problémovych pfipadech, na
nichz se podili spoluprace lokomotivy a dekodéru.

- Zavada (nebo dlivod zaslani) by méla byt pokud mozno co nejpfesnéji popsana, navic k vyse zmi-
néné zakladni informaci o zaslaném vyrobku.

- Takzvané ,OEM dekodéry*, tedy takové, které jsou u vyrobcl vozidel pfimo zabudovany do vlast-
nich vozidel a pak dodavany jako kompletné digitalizované Ilokomotivy) jsou vlastné
v zodpovédnosti vyrobcl vozidel. Pfesto ZIMO opravu takovych dekodért provede, pokud jsou na
servis ZIMO zaslany. Zaruéni podminky a podminky oprav se mohou samoziejmé liSit podle vy-
robce vozidel (zda ,lep$i* nebo ,horsi je spiSe nahoda). | v téchto pfipadech plati: k ZIMO poslat
jen dekodér, ne kompletni lokomotivu!

V pfipadé vymény dekodéru mize byt ve vétsiné pfipadt do nahradniho dekodéru dosazen zvu-
kovy projekt, obsazeny v originalnim OEM dekodéru (pokud byly potfebné informace uvedeny ve
formulafi pro opravy). To plati pro vyrobce vozidel jako Roco, Fleischmann, Wunder, Demko a
mnohé jiné, mohou byt ale také vyrobci, jejichz zvukové projekty nema ZIMO k dispozici, ale jsou
Gisté ,vlastni stavby*.

,PreduloZené“ zvukové projekty (viz databaze zvukil) naopak vétsinou NEMA ZIMO k dispozici, ale
jsou jen u autora / majitele, ktery vétSinou dekodér s nahranym zvukovym projektem sam dodal
nebo je s dodavatelem spojen. Takové zvukové dekodéry je lepSi v pfipadé opravy zaslat pfimo
bezprostfednimu dodavateli. Rovnéz dobfe pfimo u ZIMO jsou zpracovatelné samozfejmé pripady,
kdy se jedna o jednoznacny hardwarovy problém (tedy je-li poSkozen vystup pro motor nebo
funkéni vystup).

.H |
Formulér na opravy ZIMO
Pro zaslani pouzijte prosim formulaf na opravy ZIMO, ten cely proces usnadni.

Formular pro pfimé vyplnéni nebo kopirovani najdete zde v navodu k pouziti nebo jako samostatny
pdf s vyplnitelnymi policky (jak je zobrazeno nize) na webové adrese

www.zimo.at/web2010/sales/ZIMO-Reparatur-Formular_de.pdf

ZIMO REPARATUR
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